1. Wstep

D.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1.1. Przedmiot Ogolnej Specyfikacji Technicznych

Przedmiotem niniejszej Ogodlnej Specyfikacji Technicznej (OST) sa przepisy og6élne dotyczace
wykonania i odbioru Robo6t zwigzanych z budowg instalacji sygnalizacji $wietlnej na skrzyzowaniu
ulicy Starowiejskiej (DW802) z ulicami Piaski/Czarnockiego w m. Stara Wies, gmina Siennica.

1.2. Zakres stosowania OST
Ogodlna Specyfikacja Techniczna (OST) stanowi obowigzujacag podstawe do opracowania
Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu realizacji robot na drogach powiatowych.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogolne wspolne dla Robot

D.07.00.00. URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU
D.07.01.01. Oznakowanie poziome
D.07.02.01. Oznakowanie pionowe
D.07.03.01. Sygnalizacja $wietlna

1.4. Okreslenia podstawowe
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Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ nast¢pujaco:

Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie begdacy budynkiem, stanowigcy catosé
techniczno-uzytkowa (droge) albo jego cze$¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet)

Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunicty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i
zabezpieczeniem ruchu.

Dziennik Budowy - opatrzony pieczecia Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw Roboét, przekazywania polecen i innej
korespondencji technicznej pomiedzy Inspektorem, Nadzoru, Wykonawcg i projektantem.

Jezdnia - czgé¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielagcymi jezdnie.

Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

Korpus drogowy - nasyp lub ta czg§¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i
skarpami rowow.

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.
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Kosztorys ofertowy - wyceniony Kosztorys Slepy.

Kosztorys Slepy - wykaz Robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

Ksiega Obmiaréow - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi
stronami stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robot w formie
wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatagcznikow. Wpisy w Ksiedze Obmiarow podlegaja
potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng
jakosci materiatéw oraz robot.

Materialy - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania Robét, zgodne z Dokumentacija
Projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Nawierzchnia - warstwa lub zespol warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania

obcigzan od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa S$cieralna - wierzchnia warstwa nawierzchni poddana bezposrednio
oddziatywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych.

b)  Warstwa wiazaca - warstwa znajdujgca si¢ miedzy warstwg $cieralng a podbudowa,
zapewniajaca lepsze roztozenie napr¢zen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy
lub profilu istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podiloze. Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gorna cz¢$¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w
konstrukcji nawierzchni. Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f)  Podbudowa pomocnicza - dolna czes¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nosnych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem
czagstek podloza. Moze zawiera¢ warstw¢ mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtdéwnym zadaniem jest ochrona
nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

h)  Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania
czagstek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze;.

i)  Warstwa odsaczajaca - warstwa shuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej sig
do nawierzchni.

Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju
w osi drogi lub obiektu mostowego.

Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych Robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przecietnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Robét budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajgcymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac
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teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i Srodowisko
przed ucigzliwos$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchniag do glebokosci
przemarzania.

Polecenie Inspektora Nadzoru- wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora nadzoru w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robdt lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna begdgca autorem Dokumentacii
Projektowej.

Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub
calkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju pod-
hiznym) istniejacego potaczenia.

Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Rysunki - czg$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i
wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Zadanie budowlane - czg¢$¢ przedsigwzigeia budowlanego, stanowigca odrgbng catos$é
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spelnienia przewidywanych
funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu Robdt zwigzanych
z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce Robot
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, OST, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie Placu Budowy
(1) Zamawiajacy w terminie okre§lonym w Dokumentach Kontraktowych przekaze Wykonawcy

Plac Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi, lokalizacje i wspolrzedne punktéw glownych trasy oraz reperdw,
Dziennik Budowy oraz co najmniej dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa
komplety SST.

(2) Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktow

pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa
(1) Dokumentacja Projektowa drogowa zawiera nastepujgce projekty branzowe:

1) organizacja ruchu
2) elektryczna

(2) Jezeli w trakcie wykonywania Robdt okaze si¢ koniecznym uzupelienie Dokumentacji

Projektowej przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i
SST na wlasny koszt w 4 egzemplarzach i1 przedtozy je Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia.



1.5.3. Zgodno$¢ Robo6t z Dokumentacja Projektowa i SST
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Dokumentacja Projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora
Nadzoru Wykonawcy stanowig cze$¢ kontraktu, a wymagania wyszczeg6lnione w choéby
jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowigzuje
nastepujaca kolejno$¢ ich waznosci:

1) Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna

2) Dokumentacja Projektowa.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory
dokona odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialy beda zgodne z Dokumentacija
Projektowg i SST. W przypadku rozbieznosci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze
skali rysunku.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej 1 w SST beda uwazane za wartosci docelowe,
od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materialow 1 elementow budowli musza by¢ jednorodne i1 wykazywaé bliska zgodnos¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie powinny przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

Jezeli zostata okreslona warto$¢ minimalna lub warto$¢ maksymalna tolerancji albo obie te
wartosci, to Roboty powinny by¢ prowadzone w taki sposob, aby cechy tych materialow lub
elementow budowli nie znajdowaly si¢ w przewazajacej mierze w poblizu wartosci
granicznych.

W przypadku, gdy materialy lub Roboty nie s3 w petni zgodne z Dokumentacja Projektowa
lub SST, ale osiagnigta zostanie mozliwa do zaakceptowania jako$¢ elementy budowli, to
Inspektor Nadzoru moze akceptowaé takie roboty i zgodzi¢ si¢ na ich pozostawienie, jednak
zastosuje odpowiednie potracenia od ceny kontraktowej, zgodnie z ustaleniami
szczegOtowymi kontraktu 1/lub SST.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie sg w petni zgodne z Dokumentacja Projektowsa
lub SST, i wplyneto to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty
zastgpione innymi a Roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Placu Budowy
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Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Placu Budowy oraz utrzymania ruchu
publicznego na Placu Budowy, w sposob okreslony w SST D.00.00.00, w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru koncowego Robot.

Przed przystagpieniem do Robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim Zarzadem drogi i organem zarzadzajaCym ruchem
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia Robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od
potrzeb 1 postepu Robodt projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez
Wykonawcg na biezaco.

W czasie wykonywania Robdot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: ogrodzenia, o$wietlenie,
sygnaly i1 znaki ostrzegawcze, zapory itp., zatrudni dozorcéw i1 podejmie wszelkie inne §rodki
niezbedne dla ochrony Robot, bezpieczenstwa pojazdow i pieszych.



(4) Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla
ktoérych jest to niecodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

(5) Wszystkie znaki, zapory i inne urzgdzenia zabezpieczajace powinny by¢ akceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

(6) Fakt przystgpienia do Robot Wykonawca powinien obwiesci¢ publicznie przed ich
rozpoczeciem w sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie w
miejscach i ilo$ciach okreslonych przez Inzyniera tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji Robét.

(7) Koszt zabezpieczenia Placu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wlaczony w ceng kontraktowa.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania Robot
(1) Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania realizacji Kontraktu, az do
zakonczenia 1 odbioru koncowego Robot, Wykonawca bedzie podejmowaé wszelkie
uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na Placu i wokdt Placu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci
dla 0sob lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan
Wykonawca bedzie miat szczegdlny wzglad na:
a) Lokalizacj¢ bazy, magazyndéw, sktadowisk i wewnetrznych drog transportowych
zostang tak wybrane, aby nie powodowa¢ zniszczen w srodowisku naturalnym.
b)  Plac Budowy i wykopy beda utrzymywane bez wody stojacej.
C)  Zostang podjete odpowiednie srodki zabezpieczajace przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami, paliwami, olejami,
materiatami bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,
- mozliwos$cig powstania pozaru.

(2) Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji Robot norm, okreslonych w odpowiednich
przepisach dotyczacych ochrony srodowiska, obcigzajg Wykonawce.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
(1) Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowe;.

(2) Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

(3) Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem 0sob trzecich.

(4) Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji Robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
(1) Materialy, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie zostang dopuszczone do
uzycia.
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Nie dopuszcza si¢ do uzycia materialtow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wickszym od dopuszczalnego.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robot powinny mie¢ $wiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatéw na $rodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Robot
ich szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem
przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgodg na uzycie tych materialtéow od wiasciwych
organ6w administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a
ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej
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Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wlasnosci

publicznej i prywatnej.

Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem robot lub brakiem
koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub zniszczenie whasnosci
publicznej lub prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong
wlasnos¢. Stan naprawionej wiasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem
uszkodzenia.

Wykonawca jest w pelni odpowiedzialny za ochrong urzadzen uzbrojenia terenu takich jak:,
przewody, rurociagi, kable teletechniczne itp., oraz uzyska u odpowiednich wtadz bedacych
wiascicielami tych urzadzen informacje odnosnie doktadnego potozenia tych urzadzen w
obrebie Placu Budowy.

O zamiarze przystgpienia do Robot w poblizu tych urzadzen, badz ich przelozenia,
Wykonawca powinien zawiadomi¢ wiascicieli tych urzadzen i Inspektora Nadzoru.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji i urzadzen podziemnych Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi
wspotpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za urzadzenia obce, ktére w wyniku dzialan Wykonawcy
zostaly uszkodzone.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow
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Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do obowigzujacych ograniczen obcigzen osi pojazdow
podczas transportu materiatdw i sprzetu na drogach publicznych poza granicami Placu
Budowy.

Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od odpowiednich wtadz na uzycie pojazdéw o
ponadnormatywnych obcigzeniach osi i w sposob ciagly bedzie powiadamiat Inspektora
Nadzoru o fakcie uzycia takich pojazdow. Uzyskanie zezwolenia nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za uszkodzenia drog, ktore mogg by¢ spowodowane ruchem tych
pojazdow.



(3) Wykonawca nie moze uzywa¢ pojazdow o ponadnormatywnych obcigzeniach osi na
istniejgcych ani wykonywanych konstrukcjach nawierzchni w obrebie granic Placu Budowy.

(4) Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia spowodowane ruchem
budowlanym i bedzie zobowigzany do naprawy uszkodzonych elementéw na wlasny koszt,
w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy
(1) Podczas realizacji Robot Wykonawca powinien przestrzegaé przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
nie spetiajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

(2) Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony Zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

(3) Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetieniem wymagan okre$lonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaplacie i sg uwzglgdnione w cenie przetargowe;j.

1.5.11. Ochrona i trzymanie Robét
(1) Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia
uzywane do Robot od daty rozpoczecia do zakonczenia i odbioru koncowego Robot.

(2) Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu koncowego odbioru. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa Iub jej elementy byly w
zadawalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru koncowego.

(3) Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora
Nadzoru powinien rozpocza¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.



2. Materialy

2.1. Zrédla uzyskania materialéw

@)

@)

Zrodta uzyskania wszystkich materialtdow powinny byé wybrane przez Wykonawce z
wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem Robot. Nie pozniej niz 3 tygodnie przed zaplanowanym
uzyciem materiatbw Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru szczegotowe informacije
dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania lub wydobywania, wymagane $wiadectwa
badan laboratoryjnych i reprezentatywne probki materiatbw. W  przypadku
niezaakceptowania przez Inspektora Nadzoru materiatu ze wskazanego zrodta, Wykonawca
przedstawi do akceptacji Inspektorowi Nadzoru material z innego zrodta. Zatwierdzenie
partii materiatéw z danego zrodla nie oznacza, ze wszystkie materialy z tego zrodta beda
przez Inspektora Nadzoru dopuszczone do wbudowania.

Wykonawca zobowigzany jest prowadzi¢ na biezaco badania w celu udokumentowania, ze
materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly beda spetniaty wymagania SST.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych
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Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wiadz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiek Zzrodet miejscowych wiaczajac w to zrodta wskazane
przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane
dokumenty przed rozpoczegciem eksploatacji zrodta

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji do
zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru.

Biorac pod uwage fakt, Zze na podstawie probek pobranych ze Zrédta nie mozna doktadnie
okresli¢ granic zalegania materialdow i ze moga wystgpi¢ normalne wahania ich cech,
Inspektor Nadzoru moze poleci¢ selekcje materiatu z danej czgsci zrodta oraz moze odrzucié
cze$¢ zrodta jako nie nadajacg si¢ do eksploatacji.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materialow z jakiegokolwiek Zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty zwigzane z pozyskaniem materialow 1 dostarczeniem
ich do Robot.

Wszystkie materialy odpowiadajace wymaganiom pozyskane z wykopow na Placu Budowy
lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach kontraktowych beda wykorzystane do robot
lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan przetargu lub wskazan Inspektora
Nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora Nadzoru, Wykonawca nie bedzie
prowadzi¢ zadnych wykopoéw w obrgbie Placu Budowy poza tymi, ktore zostaly
wyszczegoOlnione w dokumentach przetargowych.

Humus 1 nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopow 1 miejsc pozyskania kruszyw
powinny by¢ sktadowane w hatdach i wykorzystane przy zasypce lub do rekultywacji. Po
zakonczeniu eksploatacji zrodta, materiaty odpadowe powinny by¢ z powrotem
przemieszczone do wyrobisk. Skarpy powinny by¢ ztagodzone w stopniu jak najbardziej
zblizonym do uksztaltowania otaczajgcego terenu. Nadktad powinien by¢ réwnomiernie
roztozony. Obszar wyrobiska powinien by¢ nastepnie przykryty roslinnoscia.



(9) Eksploatacja zrodet materiatow bedzie zgodna ze wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materialow
(1) Wytwornie materialtdow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru w celu
sprawdzenia zgodnos$ci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki
materialbw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich whasciwosci. Wynik tych kontroli
bedzie podstawg akceptacji okreslonej partii materialow pod wzgledem jakosci.

(2) W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni beda
zachowane nastepujace warunki:
a) Inspektor Nadzoru bedzie mial zapewniong wspolprace i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatdbw w czasie przeprowadzania inspekcji,
b)  Inspektor Nadzoru begdzie miat wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czesci
wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materiatdéw przeznaczonych do realizacji
przetargu.

2.4. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom
(1) Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Placu
Budowy, badZz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora. Jesli Inspektor Nadzoru
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materialdow do innych robot, niz te dla ktérych zostaty
zakupione, to koszt tych materialow zostanie przewartosciowany przez Inspektora Nadzoru.

(2) Kazdy rodzaj Robot, w ktorym znajdujag si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow
(1) Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materialy zachowaly swojg jakos¢ i
przydatnos¢ do Robot oraz zgodnos$¢ z wymaganiami SST 1 byty dostgpne do kontroli przez
Inspektora Nadzoru.

(2) Miejsca czasowego skladowania materialtow powinny by¢ po zakonczeniu Robot
doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu, w sposob zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

(1) Jesli Dokumentacja Projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢é wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru
0 swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie
dhuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora Nadzoru.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody
Inspektora Nadzoru.

3. Sprzet
(1) Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na wilasciwosci wykonywanych robdt. Sprzgt uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w SST lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.



(2) Liczba i wydajnos¢ Sprzgtu powinna gwarantowaé przeprowadzenie Robot, zgodnie z
zasadami okre$lonymi w Dokumentacji Projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru
w terminie przewidzianym przetargiem.

(3) Sprzet powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym i gotowos$ci do pracy.
Wykonawca powinien rdwniez dysponowa¢ sprawnym = sprzetem —rezerwowym,
umozliwiajagcym prowadzenie robot w przypadku awarii sprzgtu podstawowego.

(4) Jezeli Dokumentacja Projektowa lub SST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
swoim wyborze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzgt, po
akceptacji Inzyniera , nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

(5) Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkow
przetargu, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. Transport
(1) Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na wlasciwosci wykonywanych Robot i przewozonych materiatow.

(2) Liczba $rodkéw transportu powinna zapewni¢ prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w
terminie przewidzianym przetargiem.

(3) Wykonawca powinien dysponowa¢ sprawnymi rezerwowymi $rodkami transportu,
umozliwiajagcymi prowadzenie robot w przypadku awarii podstawowych srodkow transportu.

(4) Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy powinny spelnia¢ wymagania dotyczace
przepisoOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametrow technicznych. $rodki transportu nie odpowiadajace warunkom kontraktu, na
polecenie Inzyniera powinny by¢ usunigte z Placu Budowy.

5. Wykonanie Robot

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robdt
(1) Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z warunkami kontraktu,
oraz za jakos¢ zastosowanych materiatdw 1 wykonywanych Roboét, za ich zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, wymaganiami SST, projektu organizacji robdt oraz poleceniami
Inspektora Nadzoru.

5.2. Wspolpraca Inspektora Nadzoru i Wykonawcy
(1) Inspektor Nadzoru bedzie podejmowat decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z
jakoscig Robot, oceng jakosci materiatow 1 postgpem robdt, a ponadto we wszystkich
sprawach, zwiazanych z interpretacja Dokumentacji Projektowej i SST oraz dotyczacych
akceptacji wypetiania warunkow przetargu przez Wykonawcg.

(2) Inspektor Nadzoru bedzie podejmowat decyzje w sposéb sprawiedliwy i bezstronny.

(3) Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow
Robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w przetargu, Dokumentacji
Projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inspektor Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatbw 1 Roboét, rozrzuty normalnie
wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatlow, do$wiadczenia z przeszioSci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.
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Inspektor Nadzoru jest upowazniony do kontroli wszystkich Robét i kontroli wszystkich
materiatdéw dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych, wiaczajac przygotowanie i
produkcje materiatow. Inspektor Nadzoru powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach 1
odrzuci wszystkie te materialy i Roboty, ktére nie spelniaja wymagan jako$ciowych
okreslonych w dokumentacji projektowej i w SST. Z odrzuconymi materiatami nalezy
postepowac jak w pkt. 2.5.

Polecenia Inspektora Nadzoru powinny by¢ wykonywane nie p6zniej niz w 24 godziny po
ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego
tytutu ponosi Wykonawca.

5.3. Wady robét spowodowane przez poprzednich wykonawcow

@)

Jesli Wykonawca wykonal Roboty zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowej i
SST, a zaistniala wadliwo$¢ tych Robdt spowodowana Robotami wykonanymi poprzednio
przez innych wykonawcow, to Inspektor Nadzoru zleci taki sposob postepowania z
poprzednio wykonanymi Robotami, aby wyeliminowac ich wady, a Wykonawca wykona
dodatkowe Roboty zlecone przez Inspektora Nadzoru na koszt Zamawiajacego.

6. Kontrola Jakos$ci Robot

6.1. Zasady kontroli jakesci Robét
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Celem kontroli Robot powinno by¢ takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby
osiagna¢ zatozong jako$¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole Robot 1 jakosci materialow. Wykonawca
powinien zapewni¢ odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badan materiatlow oraz
Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadawalajacy.

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ pomiary 1 badania materialow oraz Robot z
czgstotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$¢ powinny by¢ okre§lone w
SST lub w innych dokumentach kontraktowych. Jezeli nie zostaly one tam okreslone, to
Wykonawca powinien ustali¢ jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie
Robot zgodnie z kontraktem. Ustalenia takie powinny by¢ zatwierdzone przez Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi zaswiadczenie, ze wszystkie stosowane
urzadzenia 1 sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacj¢, zostaly prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okre$lajacych procedury badan.

Pomieszczenia laboratoryjne powinny by¢ utrzymywane w stanie czystosci, a wszystkie
urzadzenia w dobrym stanie technicznym. Inspektor Nadzoru powinien mie¢ nieograniczony
dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
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Inspektor Nadzoru bedzie przekazywaé¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociggnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprz¢tu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te sg tak powazne, ze moga
wptywaé ujemnie na wyniki badan, Inspektor Nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do
Roboét badanych materiatéw 1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w
pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢
tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi
Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek
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Probki powinny by¢ pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod
pobierania probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga
by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inspektor Nadzoru powinien mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca powinien przeprowadzi¢ dodatkowe badania
tych materiatéw, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie
zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych
badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym

przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek powinny by¢ dostarczone przez Wykonawcg i zatwierdzone
przez Inspektora Nadzoru. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych
przez Inspektora Nadzoru powinny by¢ odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.3. Badania i pomiary
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Wszystkie badania i pomiary powinny by¢ przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powinien powiadomi¢
Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora
Nadzoru

6.5. Raporty z badan
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Wykonawca powinien przekazywaé Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami
badan jak najszybciej, nie poOzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie
zapewnienia jakosci.

Wyniki badan powinny by¢ przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzu wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

Wykonawca powinien przechowywaé kompletne raporty ze wszystkich badan i inspekcji, i
udostepniac je na zyczenie Inspektorowi Nadzoru .

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru



1)

2

Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez
Wykonawce, moze oceniaé zgodnos¢ materiatow i Robot z wymaganiami SST na podstawie
wynikoéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inspektor Nadzoru moze pobiera¢ probki materiatow i1 prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg
niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru moze poleci¢ Wykonawcy lub zleci¢ niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo moze opieraé si¢
wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materialbw i1 Robot z
Dokumentacjg Projektowg i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub
dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.6. Atesty jakoSci materialéw i urzadzen
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Przed wykonaniem badan jakosci materiatow przez Wykonawce, Inspektor Nadzoru moze
dopusci¢ do uzycia materiaty posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich pelng zgodnosé
z warunkami podanymi w SST.

W przypadku materialow, dla ktorych atesty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do Rob6t powinna posiadac atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe powinny posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan powinny
by¢ dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru na jego zyczenie.

Urzadzenia laboratoryjne i sprzgt kontrolno-pomiarowy zainstalowany w wytwoérniach lub
maszynach powinny posiada¢ wazng legalizacje wydana przez upowaznione instytucje.

Inspektor Nadzoru zdyskwalifikuje 1 nie dopusci do uzycia jakichkolwiek urzadzen
laboratoryjnych, wytworni lub maszyn, ktore nie majg waznych, wymaganych legalizacji.

Materiaty posiadajgce atesty a urzadzenia - wazne legalizacje mogg by¢ badane w dowolnym
czasie. Jezeli zostanie stwierdzona niezgodno$¢ ich wiasciwosci z SST to takie materiaty
1/lub urzadzenia zostang odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajgcego i Wykonawce
w okresie od przekazania Wykonawcy placu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi
przepisami spoczywa na kierowniku budowy.

Zapisy w Dzienniku Budowy powinny by¢ dokonywane na biezaco 1 powinny dotyczy¢
przebiegu Robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony
budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy powinien by¢ opatrzony datg jego dokonania, podpisem
osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska
stuzbowego. Zapisy powinny by¢ czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty powinny by¢ oznaczone
kolejnym numerem zalgcznika i opatrzone datg i podpisem kierownika budowy i Inspektora
Nadzoru.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac¢ w szczego6lnosci:

- date przekazania Wykonawcy Placu Budowy,

- date przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentacji Projektowej,



- uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru harmonograméw Robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementow Robot,

- przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
Robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

- daty zarzadzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia 1 daty odbiorow Robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu, czeSciowych i
koncowych odbior6w Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowej,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robét,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,

- dane dotyczace jakoSci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzal,

- wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy powinny by¢

przedtozone Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania si¢.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z

zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sie.

Projektant nie jest jednak strong przetargu i nie ma uprawnien do wydawania polecen

Wykonawcy Robot.

(2) Ksiega Obmiaru
Ksiega Obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementow Robo6t. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza si¢ w jednostkach
przyjetych w kosztorysie ofertowym i wpisuje do ksiggi obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, atesty materialow, orzeczenia o jakos$ci materiatow, recepty robocze
i kontrolne wyniki badan Wykonawcy i Zamawiajacego powinny by¢ gromadzone w formie
uzgodnionej w Programie Zapewnienia Jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do
odbioru Robot. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Zamawiajacego.

(4) Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastgpujace
dokumenty:
a) zgodg na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Placu Budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robot,
e) protokoty z narad i ustalen.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy powinny by¢ przechowywane na Placu Budowy w miejscu
odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéow budowy powinno spowodowaé jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.



Wszelkie dokumenty budowy powinny by¢ zawsze dostgpne dla Inspektora Nadzoru i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. Obmiar Robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

@)

2

3)

Obmiar Robot powinien okresli¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z
Dokumentacja Projektowa w jednostkach ustalonych w Kosztorysie Slepym i SST.

Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych Robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Obmiar odbywa si¢ w obecnosci Inzyniera i wymaga jego akceptacji. Wyniki obmiaru
powinny by¢ wpisane do Ksiegi Obmiarow.

7.2. Zasady okreslania ilo$ci Robot i materialow

@)

@)

3)

(4)

©)

(6)
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O ile dla pojedynczych elementéw zadania budowlanego nie okre$lano inaczej, wszystkie
pomiary dhlugosci, stuzace do obliczen pola powierzchni Robét, bedg wykonywane w
poziomie.

Wszystkie elementy Robot okres§lone w metrach, takie jak dreny, przepusty rurowe,
ogrodzenia, beda mierzone rownolegle do podstawy fundamentu.

Do obliczenia objgtosci Robot ziemnych nalezy stosowa¢ metodg przekrojow poprzecznych
lub inng, zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru.

Pojazdy uzywane do przewozenia materiatow, ktorych obmiar nastgpuje na podstawie masy
na pojezdzie powinny by¢ wazone co najmniej raz dziennie, w czasie wskazanym przez
Inspektora Nadzoru. Kazdy pojazd powinien byé oznakowany w sposob czytelny,
umozliwiajacy jego identyfikacje.

Materialy, ktorych obmiar nastepuje na podstawie objetosci na pojezdzie powinny by¢
przewozone pojazdami zaakceptowanymi przez Inspektora Nadzoru. Pojazdy przeznaczone
do tego celu moga by¢ dowolnego typu i wielko$ci pod warunkiem, ze skrzynia pojazdu ma
taki ksztalt, ze jej pojemno$¢ mozna tatwo i1 doktadnie okresli¢. Kazdy pojazd powinien by¢
oznakowany w sposob czytelny, umozliwiajacy jego identyfikacje. Objetos¢ materiatu
przewozonego jednym pojazdem powinna by¢ przed rozpoczeciem Robdt uzgodniona przez
Wykonawce 1 Inspektora Nadzoru na pismie, dla kazdego typu uzywanych pojazdow.
Obmiar objgtosci nastapi w punkcie dostawy. Objeto$¢ materiatu na pojezdzie, stanowigca
nadmiar w stosunku do uzgodnionej przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru, nie podlega
zaptacie. Pojazdy przewozace mniejszg objetos¢ od uzgodnionej mogg by¢ odrzucone przez
Inzyniera, albo zaakceptowane przy zmniejszonej objetosci okreslonej przez Inspektora
Nadzoru.

Inspektor Nadzoru ma prawo sprawdza¢ losowo stopien zaladowania pojazdow. Jezeli przy
losowej kontroli stwierdzi on, Zze objetos¢ materialu przewozona danym pojazdem jest
mniejsza od uzgodnionej, to catlos¢ materiatdow przewiezionych przez ten pojazd od czasu
poprzedniej kontroli zostanie zredukowana w stopniu okreslonym przez stosunek objetosci
obmierzonej do uzgodnionej.

Jezeli zostalo to uzgodnione na pismie przez Wykonawce i Inspektora Nadzoru, material
rozliczany na podstawie objetosci moze by¢ wazony i przeliczany na odpowiednig liczbe
jednostek objetosci z zastosowaniem gestosci objetosciowe] materiatu. Ustalenia o takiej
metodzie obmiaru oraz warto$¢ gestosci objetosciowej stosowana w przeliczeniach, powinny



(8)
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by¢ uzgodnione przed rozpoczgciem Robot. Wykonawcey nie przyshuguje prawo do korekt
objetosci lub gestosci objetosciowe] materiatu jezeli rzeczywista gestos¢ objetosciowa
dostarczonego materialu wykazywata wahania i byla mniejsza w stosunku do wartosci
uzgodnionej na pismie przed rozpoczgciem Robot.

[los¢ lepiszczy bitumicznych moze by¢ okreslona w megagramach. Objetos¢ lepiszczy
bedzie mierzona w temperaturze 25¢, stosujac wspotczynniki przeliczeniowe zaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru.

W przypadku elementow standaryzowanych takich jak profile walcowane, drut, rury,
elementy w rolkach i belach, siatka ogrodzeniowa, dla ktérych w atescie producenta podano
ich wymiary lub mase, dane te mogg stanowi¢ podstawe obmiaru. Wymiary lub masa tych
elementow moga by¢ losowo sprawdzane na budowie, a ich akceptacja nastapi na podstawie
tolerancji okreslonych przez producenta, o ile takich tolerancji nie okreslono w SST.

(10) Cement i wapno bedg mierzone w megagramach.

(11) Drewno bedzie mierzone w metrach szesciennych, przy uwzglgdnieniu ilosci wbudowanej

w konstrukcje.

(12) Woda bedzie mierzona w metrach sze$ciennych.

(13) Wszelkie inne materialy bedg mierzone w jednostkach okreslonych w Dokumentacji

Projektowej i/lub SST.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

1)

@

3)

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot powinny byé
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawcg. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujgcych to Wykonawca powinien posiadaé wazne
$wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe powinny by¢ przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w calym okresie trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

@)

)

3)
(4)
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Jezeli stosowana metoda obmiaru wymaga wazenia to Wykonawca zainstaluje odpowiednie
wagi w ilosci i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru. Wagi powinny
posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji.

Wykonawca moze uzywac¢ publicznych urzadzen wagowych pod warunkiem, ze byly one
atestowane i posiadajg wazne $wiadectwa legalizacji.

Doktadnos$¢ stosowanych wag powinna wynosi¢ 0,5% uzywanego zakresu.

Jezeli kontrola wykaze, ze stosowana waga wskazuje zanizong mase, to zostanie ona
uregulowana i powtornie zalegalizowana.
Jezeli kontrola wykaze, ze stosowana waga wskazuje zawyzong mase, to zostanie ona
uregulowana i powtornie zalegalizowana, a masa wszystkich materiatbw wazonych z
zastosowaniem takiej wagi od czasu ostatniej zaakceptowanej kontroli zredukowana o
stwierdzony btad, pomniejszony o dopuszczalng tolerancje rowna 0,5%.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru
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Obmiary powinny by¢ przeprowadzone przed czesciowym lub koncowym odbiorem Robot,
a takze w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy
Robot.

Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar Robd6t podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia powinny by¢ wykonane w
Sposob zrozumialy i1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci powinny by¢ uzupelnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie Ksiggi Obmiaru. W razie braku miejsca
szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do Ksiggi Obmiaru, ktérego
Wzér zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. Odbior Robot

8.1. Rodzaje odbioréw Robdt

@)

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, Roboty podlegaja nastepujacym etapom
odbioru, dokonywanym przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

¢) odbiorowi koncowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu.

8.2. Odbior Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

@)

)
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(4)
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Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych Robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior Robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu powinien by¢ dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego
postgpu Robot.

Odbioru Roboét dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci Robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika
Budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbior powinien by¢
przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 7 dni od daty zgloszenia
wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ 1 ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawierajagcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu 0
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, SST 1 uprzednimi
ustaleniami.

W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan i innych wcze$niejszych
ustalen, Inspektor Nadzoru ustala zakres Robdt poprawkowych lub podejmuje decyzje
dotyczace zmian 1 korekt. W wyjatkowych przypadkach podejmuje decyzje dokonania
potracen.



()

Przy ocenie odchylen i podejmowaniu decyzji o Robotach poprawkowych lub Robotach
dodatkowych Inspektor Nadzoru uwzglednia tolerancje i zasady odbioru podane w SST
dotyczacych danej czesci Robot.

8.3. Odbior czesciowy

@)

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci Robot wraz z
ustaleniem naleznego wynagrodzenia. Odbioru czgéciowego Robdt dokonuje si¢ wg zasad
jak przy odbiorze koncowym Robot.

8.4. Odbior koncowy Robot

@)
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Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robdt w odniesieniu do
ich ilosci, jakos$ci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie Robot oraz gotowo$¢ do odbioru koncowego powinna byc
stwierdzona przez kierownika Robot wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbidér koncowy Robdt powinien nastgpi¢ w terminie ustalonym w warunakch kontraktu,
liczac od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia Robdt i kompletnosci oraz
prawidlowosci operatu kolaudacyjnego.

Odbioru koncowego Robot dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajacego przy
udziale Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja dokonujaca odbioru Robot dokonuje ich
oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiarow,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z Dokumentacjg Projektowa i SST.

W toku odbioru koncowego Robot komisja powinna si¢ zapoznaé¢ z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbiorow Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w
zakresie wykonania Robot uzupehiajacych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robo6t poprawkowych Iub Robot
uzupetiajacych w warstwie $cieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerywa
swoje czynnosci 1 ustala nowy termin odbioru koncowego.

W  przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych Robot w
poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacja
Projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokonuje potracen, oceniajagc
pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w
dokumentach kontraktowych.

We wszystkich sprawach nie objetych SST beda obowigzywaly przepisy "Instrukcji DP-T 14
o dokonywaniu odbiorow robot drogowych na drogach zamiejskich krajowych i
wojewodzkich" z dnia 14 lipca 1989 r. wraz z pdézniejszymi zmianami i uzupetieniami.

8.5. Dokumenty do odbioru koncowego Robdt

1)

)

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego Robot jest protokdt odbioru
koncowego Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

- Dokumentacj¢ Projektowg z naniesionymi zmianami,

- Szczegbélowe Specyfikacje Techniczne,

- uwagi i zalecenia Inspektora Nadzoru zwtaszcza przy odbiorze Robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, i udokumentowanie wykonania jego zalecen,



recepty i ustalenia technologiczne,

Dzienniki Budowy 1 Ksiegi Obmiaru,

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne z SST i
PZ],

atesty jako$ciowe wbudowanych materiatow,

opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiarow
zataczonych do dokumentéw odbioru, a wykonywanych zgodnie z PZJ 1 SST,
sprawozdanie techniczne,

inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

(3) Sprawozdanie techniczne powinno zawierac:

zakres 1 lokalizacje wykonywanych Robot,

wykaz wprowadzonych zmian a stosunku do Dokumentacji Projektowej przekazanej
przez Zamawiajacego,

uwagi dotyczgce warunkow realizacji Robot,

date rozpoczgcia i zakonczenia Robot.

(4) W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
sa gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznacza
ponowny termin odbioru koncowego Robot.

(5) Wszystkie zarzadzone przez Komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajace powinny byé
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

(6) Termin wykonania Robot poprawkowych i Robdt uzupetniajgcych wyznacza komisja.

8.6. Odbiér ostateczny
(10 Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych Robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

(2) Odbioér ostateczny powinien by¢ dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad odbioru koncowego.

9. Podstawa Platnosci

9.1. Ustalenia ogolne
(1) Podstawg platnosci jest stawka jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawcg za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji Slepego Kosztorysu.

(2) Cena jednostkowa pozycji powinna uwzglednia¢ wszystkie wymagania oraz czynnosci i
badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone w pkt. 9 SST dla tej Roboty.

(3) Cena jednostkowa powinna obejmowac:

robocizng bezposrednia,

warto$¢ zuzytych materiatlow wraz z kosztami ich zakupu,

warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzgtu na Plac
Budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

koszty posrednie, w sktad ktérych wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy,
wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, optaty za dzierzawe placow i
bocznic, ekspertyzy dotyczace wykonanych Robot, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu
przedsigbiorstwa Wykonawcy,



- zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych
wydatkéw mogacych wystapi¢ w czasie realizacji Robot,
- podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

(4) Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

(5) Uzgodniona cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawcg za dang pozycje w
kosztorysie ofertowym jest ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty za
wykonanie Robo6t objetych ta pozycja kosztorysowa za wyjatkiem przypadkéw omowionych
w warunkach kontraktu.

10. Przepisy zwigzane

1. Wytyczne zlecania robdt, ustug i dostaw w drodze przetargu. Zalacznik do zarzadzenia Nr 3
Generalnego Dyrektora Drég Publicznych a dnia 18 lutego 1994 r.

2. Instrukcja DP-T 14 o dokonywaniu odbioréw robot drogowych i mostowych realizowanych na
drogach zamiejskich krajowych i wojewodzkich, GDDP 1989 r.(z pdzniejszymi zmianami).



D.07.00.00. URZADZENIA BEZPIECZENSTWA

D.07.01.01 Oznakowanie poziome

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania szczegotowe dotyczace wykonania i odbioru Robot
zwigzanych z oznakowaniem poziomym na budowie instalacji sygnalizacji swietlnej na skrzyzowaniu
ulicy Starowiejskiej (DW802) z ulicami Piaski/Czarnockiego w m. Stara Wies, gmina Siennica.

1.2. Zakres stosowania ST
Zakres stosowania jest zgodny z ustaleniami zawartymi w ST D-M.00.00.00. "Wymagania
ogolne" pkt. 1.2.

1.3. Zakres Robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad wykonywania Robot zwigzanych z wykonaniem
oznakowania poziomego drogi.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST s3 zgodne z zamieszczonymi w ST D-M.00.00.00.
"Wymagania ogdlne" pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot
Ogolne wymagania dotyczace wykonania Robdt podano w ST D.00.00.00. "Wymagania og6lne"
pkt. 1.5.

2. Materialy
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-
M.00.00.00. "Wymagania og6lne" pkt. 2.

2.1. Biata farba drogowa na bazie rozpuszczalnikow, jednosktadnikowa stosowana na zimno. Farba
musi posiada¢ $wiadectwo dopuszczenia do stosowania w budownictwie drogowym wydane
przez Instytut Badawczy Drog 1 Mostow.

2.2. Rozpuszczalnik - do rozcienczania farby wolno uzywac tylko rozpuszczalnika wskazanego przez
producenta farby i wymienionego w $wiadectwie dopuszczenia do stosowania w budownictwie
drogowym 1 mostowym wydanym dla farby. Przy myciu Sprz¢tu do znakowania mogg by¢ uzyte
inne rozpuszczalniki.

2.3. Materiat odblaskowy - odblask farby uzyskuje si¢ przez posypanie jej powierzchni, bezposrednio
po naniesieniu, mikrokulkami szklanymi. Mikrokulki szklane powinny charakteryzowac si¢
uziarnieniem 100-600 mikrometrow lub 125-630 mikrometrow. Mikrokulki powinny by¢
powierzchniowo ulepszone w celu wyeliminowania trudnos$ci przy ich rozsypywaniu.

Mikrokulki muszg charakteryzowac si¢ nastepujgcymi cechami:
- wspotczynnik zatamania $wiatta - ponad 1,50,

- odpornoscig na wodg i chlorek sodowy,

- zawartos$cig kulek z defektami mniejsza od 25%.

3. Sprzet
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 3.

3.1. Znakowanie podtuzne musi by¢ wykonywane wylacznie sprzetem mechanicznym.
Znakowanie poprzeczne moze by¢ wykonywane przy uzyciu szablonow.



3.2. Sprzet musi by¢ zintegrowany z systemem zmechanizowanego posypywania mikrokulkami
szklanymi. Zestaw sprze¢tu powinien posiada¢ mozliwos¢ regulacji wydajnos$ci nanoszonych
materialow oraz gwarantowa¢ roéwnomierno$¢ ich podawania. Elementy oznakowania
wykonywane r¢cznie moga by¢ rgcznie posypywane materiatem odblaskowym.

Do oczyszczenia znakowanej powierzchni mozna uzy¢ szczotek mechanicznych.

3.3. Sprzet towarzyszacy
Wykonawca musi dysponowaé pojazdami do rozstawiania pachotkow, ktore zabezpieczaja
$wieze znakowanie przed rozjechaniem.

4. Transport

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogélne" pkt.
4.

4.1. Materialy do poziomego znakowania drog nalezy przewozi¢ w typowych, zapewniajacych
szczelnos$¢ opakowaniach handlowych, krytymi srodkami transportu.

4.2. Przy ruchu po drogach publicznych $rodki transportu powinny spetnia¢ wymagania podane w ST
D-M.00.00.00. "Wymagania ogélne" pkt. 1.5.9.

5. Wykonanie Robét
Ogolne zasady wykonywania Robot podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogélne" pkt.S.

5.1. Przygotowania podloza

5.1.1. Przed przystgpieniem do oznakowania poziomego Wykonawca dokona wytyczenia
malowanych linii, strzalek i innych elementow oznakowania zgodnie z Dokumentacja
Projektowa. Trasowanie wykonac nalezy farbg o niskiej zywotnosci.

5.1.2. Wykonawca Robot przed malowaniem wykona oczyszczenie powierzchni malowanej z pyhu,
kurzu 1 innych zanieczyszczen za pomoca szczotek mechanicznych, rgcznych a w razie
potrzeby sprezonym powietrzem.

5.1.3. Powierzchnia malowana musi by¢ sucha i czysta.

5.1.4. Temperatura powierzchni malowanej powinna by¢ > 10°C.

5.1.5. Wilgotnos¢ wzgledna powietrza bedzie zgodna z zaleceniami producenta farby lub ponizej
85%.

5.2. Wykonanie oznakowania poziomego

5.2.1. Bezposrednio przed naniesieniem farba musi by¢ bardzo dobrze rozmieszana i doprowadzona
do lepkosci roboczej, zgodnie z zaleceniami producenta. Przy rozkladaniu farby musi by¢
zagwarantowane roéwnomierne rozlozenie materialu znakujacego, utrzymanie grubosci
warstwy, ilosci mikrokulek szklanych jak i geometria oraz rowne krawedzie znakowania.

5.2.2. Wykonywane oznakowanie bedzie posiadatlo wymiary zgodne z "Instrukcja o znakach
drogowych poziomych" oraz bedzie wykonywane zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

5.2.3. Wszelkie niezgodnosci (dlugos¢ linii, szerokos$¢, niewlasciwe linie) w malowaniu
spowodowane btedami Wykonawcy zostang zatarte na jego koszt.



6. Kontrola jakosci Robot
Ogolne zasady kontroli jakosci Robdt podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt. 6.

6.1. Wykonawca Robot jest zobowigzany do prowadzenia stalej kontroli prowadzonych Roboét i
udostepniania jej wynikow Inspektorowi Nadzoru.

6.2. Wykonawca Robot bedzie pobieral do badahn minimum 1 szt. probek na kazde 500 m?
naniesionego oznakowania.

6.3. Wykonawca 3 razy (na zmiang roboczg) bedzie sprawdzal temperature i wilgotnos¢ wzgledng
powietrza.

6.4. W trakcie nanoszenia farby na powierzchni¢ malowang Wykonawca jest zobowigzany do
prowadzenia kontroli w zakresie:

a/
b/

c/

d/

f/

rodzaju i ilosci dodawanego rozpuszczalnika,
ilosci dozowane;j farby (g/m?) na mokro i sucho metodg wazenia ptytek kontrolnych o znanej

powierzchni, pomalowanych standardowo (bez zmiany predkosci malowarki i innych
parametrow),

pomiaru grubo$ci warstwy nalozonej farby na mokro przy pomocy grubosciomierza (tzw.
grzebien).

Pomiar wykonuje si¢ na plytce kontrolnej nie posypanej kulkami, na ktorej oznakowanie
naniesiono podczas przejazdu malowarki bez zmiany jej predkosci.

Grubos¢ mokrej warstwy nie powinna roézni¢ si¢ od wymaganej o wigeej niz 1+0,05mm.
sprawdzeniu 1ilosci kulek szklanych metoda rdéznicy cigzaru plytek kontrolnych
wymalowanych farbg bez kulek i z kulkami. Okreslona ilo$¢ kulek nie moze odbiega¢ od
uzgodnionej o wigcej niz 20%.

sprawdzeniu gestosci i rOwnomiernosci rozmieszczenia kulek szklanych wg oceny wizualnej,
sprawdzeniu czasu schnigcia, podanego w instrukcji producenta.

Za czas schnigcia przyjmuje si¢ czas uplywajacy migdzy wykonaniem oznakowania a jego
oddaniem do ruchu. Czas schnigcia nie powinien przekracza¢ czasu gwarantowanego przez
producenta, a w zadnym przypadku nie moze przekraczac¢ 2godz.

6.5. Dopuszcza si¢ nastepujace tolerancje w wykonaniu oznakowania poziomego:

a/

b/
c/

d/

e/

szeroko$¢ linii nie moze by¢ mniejsza od wymaganej, moze by¢ wigksza nie wigcej niz + 5
mm,

dhugos$¢ linii - 50 mm ,

dhlugos¢ cyklu ztozonego z linii 1 przerwy nie moze odbiega¢ od S$redniej liczonej z 10
kolejnych cykli o wigcej niz + 50 mm dtugosci wymagane;j,

rozstaw punktow naroznikowych (strzatki, litery, cyfry) - odchytki od wymaganego wzoru
nie moga przekracza¢ {+ 50 mm dla wymiaru dtugosci.

wspotczynnik luminacji (stopien jasnosci) w swiezym znakowaniu powinien wynosi¢ min.
0,55, a w znakowaniu uzywanym min. 0,30.

7. Obmiar Robot
Ogolne zasady obmiaru Robot podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania og6lne" p. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa roboét jest 1 m? pomalowanej powierzchni.

8. Odbiér Robét
Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 8.

8.1. W trakcie odbioru Robdt Inspektor Nadzoru ocenia:

a/

widocznos$¢ oznakowania poziomego w dzien - ocena wizualna,



8.2.

b/ widoczno$¢ oznakowania poziomego w nocy - ocena wizualna,

¢/ szorstko$¢ powtoki malarskiej - ocena wizualna,

d/ geometri¢ oznakowania poziomego (szeroko$¢ linii, dlugos¢ linii, dtugos¢ cyklu, rozstaw
punktow naroznikowych) - przez dokonanie pomiaroéw kontrolnych,

e/ wyniki badan uzyskane wg pkt. 6.4.16.5.

W przypadku uzyskania wynikow, ktore przekraczajg dopuszczalne tolerancje, Inspektor moze
wylaczy¢ z odbioru cz¢$¢ lub cato$¢ Robodt i poleci¢ ponowne ich wykonanie na koszt
Wykonawcy.

9. Podstawa platnosci

9.1

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania
ogo6lne" pkt. 9.

Cena jednostkowa 1 m? oznakowania poziomego obejmuije:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie materialow,

- oznakowanie Robot,

- oczyszczenie podtoza,

- wyznaczenie 1 pomalowanie na nawierzchni paséw 1 znakéw zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i ST,

- ochrona znakow przed zniszczeniem przez pojazdy

9.2. Projektowana liczba jednostek obmiarowych winna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa

1 kosztorysows..

10. Przepisy zwigzane

1.

o w

"System dopuszczenia do stosowania materiatow 1 wyrobow do poziomego znakowania drog" -
opracowanie IBDiM, zatwierdzony przez Generalnego Dyrektora Drog Publicznych
Zarzadzeniem z dnia 18.05.1992 r.

DIN 67520. Cz. 1. "Materialy retrorefleksyjne w bezpieczenstwie ruchu. Fotometryczna ocena,
pomiary i charakterystyka materiatow retrorefleksyjnych".

WP 98-606 "Pozioma sygnalizacja drogowa. Znakowanie jezdni. Retroodbicie.".

LCPC. "Skala wzorcow do oceny trwato$ci poziomego oznakowania.

Instrukcja o znakach drogowych poziomych. Zatacznik Nr 2 do Zarzadzenia Ministra Transportu
i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewngtrznych z dnia 14.02.1991 r. i Nr 4 z dnia 06.06.1990 r.



D.07.02.01. Oznakowanie pionowe

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania szczegdtowe wykonania i odbioru Robdt zwigzanych z
oznakowaniem pionowym na budowie instalacji sygnalizacji $wietlnej na skrzyzowaniu ulicy
Starowiejskiej (DW802) z ulicami Piaski/Czarnockiego w m. Stara Wies, gmina Siennica.

1.2. Zakres stosowania SST
Zakres stosowania niniejszej SST jest zgodny z ustaleniami zawartymi w SST D-M.00.00.00.
"Wymagania ogolne" pkt. 1.2.

1.3. Zakres Robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia Robot zwigzanych z wykonaniem
oznakowania pionowego drogi.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z zamieszczonymi w SST D-M.00.00.00.
"Wymagania ogdlne" pkt. 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace Robot
Ogolne wymagania dotyczace wykonania Robdt podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania
ogo6lne" pkt. 1.5.

2. Materialy
Ogodlne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i1 sktadowania podano w SST D-
M.00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 2.

2.1. Wszystkie materiaty uzyte do oznakowania pionowego muszg posiada¢ atesty producenta oraz
odpowiada¢ warunkom wyszczegdlnionym w przedmiotowych przepisach lub instrukcjach.

2.2. Oznakowanie pionowe be¢dzie wykonane przy uzyciu nastepujacych materiatow:
- tablic znakow drogowych,
- ocynkowanych uchwytow uniwersalnych do znakow,
- ocynkowanych stupkéw do znakdéw
- konstrukcji wsporczych,
- prefabrykatoéw betonowych z betonu B-20 dla zamocowania znakow w gruncie,
- §rub, nakretek, ksztalttownikow.

2.3. Wykonanie znakow

2.3.1. Wszystkie znaki wykazane w Dokumentacji Projektowej powinny by¢ zamowione u
producenta gwarantujacego wilasciwg jako$¢ ich wykonania, zapewniajagcego minimum 12-
miesieczny okres gwarancji i przedstawiajacego stosowne atesty na wyroby. Zamowienie
ztozone u producenta musi by¢ przedtem uzgodnione z Inzynierem.

2.3.2. Tla znakdéw powinny by¢ wykonane z folii odblaskowej I lub II generacji, a jej rodzaj
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

2.3.3.  Wszelkie rodzaje znakoéw powinny by¢ wykonane na blasze stalowej ocynkowanej lub
aluminiowej. Wykonawca uzgodni z Inspektorem Nadzoru rodzaj blachy na tablice znakow.



2.3.4. Stupki do zamocowania znakéw powinny by¢ ocynkowane o $rednicy i dlugosci zgodnej z
wymaganiami Dokumentacji Projektowej.

2.3.5. Wykonawca rob6t zamowi tablice drogowe w uktadzie segmentowym.

2.3.6. Drobne elementy jak $ruby, podktadki, katowniki mocujace, uchwyty powinny by¢ wykonane
z blachy ocynkowane;j.

2.3.7. Folie odblaskowe uzyte do wykonania tarczy znaku powinny wykazywac pelne zwigzanie z
plyta znaku przez caty czas deklarowanej trwatosci znaku. Niedopuszczalne sg lokalne
niedoklejenia, odklejenia, ztuszczenie lub odstawanie folii na krawegdziach tarczy znaku oraz
na jego powierzchni.

Sposob polaczenia folii z powierzchnig plyty znaku powinien uniemozliwia¢ jej odtaczenie od
plyty bez jej zniszczenia.

Przy malowaniu lub klejeniu symboli lub obrzezy znakow na folii odblaskowe;j, technologia
malowania lub klejenia oraz stosowane w tym celu materialty powinny by¢ uzgodnione z
producentem folii.

Tylna strona plyty znakéw odblaskowych musi by¢ zabezpieczona farbg nieodblaskowa
barwy ciemno-szarej. Grubo$¢ powtoki farby powinna wynosi¢ co najmniej 20 pum.

2.3.8. Symbole, kolorystyka, wymiary, wyokraglenie narozy, wysokosci liter powinny by¢ $cisle
zgodne z "Instrukcja o znakach i sygnatach na drodze".

2.3.9. Prefabrykaty betonowe na zamocowanie rur znakéw drogowych w gruncie nalezy wykonac
zgodnie z Dokumentacja Projektowa. Wariant zamocowania Wykonawca uzgodni z
Inspektorem Nadzoru.

Na dostarczone prefabrykaty nalezy uzyskac atest od producenta. Prefabrykat powinien by¢
wykonany w oparciu 0 wymagania normy PN-88/B-06250.

3. Sprzet
- nie wystepuje

4. Transport

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania og6lne"
pkt. 4.

4.1. Prefabrykaty betonowe powinny by¢ przewozone $rodkiem transportu zapewniajacym ochrong
prefabrykatow przed uszkodzeniami. Rozmieszczenie prefabrykatow na srodkach transportu
powinno by¢ symetryczne.

4.2. Transport gotowych znakéw drogowych, rur, uchwytow, osprzetu, itp. powinien si¢ odbywac
samochodami oplandekowanymi. Znaki, rury, osprzet powinny by¢ zamocowane w sposob
uniemozliwiajacy ich przesuwanie si¢ w czasie transportu i niszczenie.

4.3. Przy ruchu po drogach publicznych $rodki transportu powinny spetnia¢ wymagania podane w
SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 1.5.9.

5. Wykonanie Robot
Ogolne zasady wykonywania Robot podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania og6élne" pkt.5.

5.1. Przygotowanie podloza
Przygotowanie podloza dla umieszczenia prefabrykatow betonowych w gruncie polega na
wykonaniu wykopu o gltebokosci i w planie zgodnym z Dokumentacjg Projektowa.
Dno wykopu nalezy wyréownac i zaggscic¢ ubijakiem r¢cznym o masie 12-16 Kg.



5.2. Ustawienie znakow

5.2.1. W wykonanych wykopach utozy¢ prefabrykaty betonowe do zamocowania stupkdéw znakow
drogowych. Luz pomiedzy S$cianami gruntu a powierzchniami bocznymi prefabrykatow
wypehi¢ klincem i doktadnie zagesci¢ ubijakami recznymi. Powierzchni¢ terenu wokot
prefabrykatu wyréwnaé. Wierzch prefabrykatu powinien by¢é posadowiony réowno z
powierzchnig pobocza, gruntu lub chodnika.

5.2.2. W gotowym prefabrykacie umocowaé stupki znakéw drogowych zgodnie z Dokumentacja
Projektowa.

5.2.3. Umieszczenie znakéw od krawedzi jezdni, wysoko$¢ zamocowania znaku, lokalizacja
ustawienia znakéw powinny by¢ catkowicie zgodne z Dokumentacja Projektowa oznakowania
pionowego 1 "Instrukcjg o znakach 1 sygnatach na drodze".

6. Kontrola jako$ci Robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania og6lne" pkt. 6.

6.1. W trakcie wykonywania robot kontroli podlegaja nastepujace elementy wykonania:
- jakos¢ dostarczonych prefabrykatow,
- sposob 1 prawidlowos¢ zamocowania znakow,
- wysoko$¢ i prawidtowos$¢ zamocowania tablic znakow od powierzchni terenu,
- odlegtos¢ umieszczenia znakow od krawedzi jezdni,
- zgodno$¢ ustawienia znakow z lokalizacja wskazang w Dokumentacji Projektowej,
- pionowe ustawienie stupkow znakoéw drogowych,
- wymiary znakow, liter, symboli,
- zgodnos¢ kolorystyki znakow z instrukcja,
- widoczno$¢ znakow w dzien,
- widoczno$¢ 1 odblaskowos¢ znakdéw w nocy (wizualnie)
- zabezpieczenie antykorozyjne.

6.2. Dopuszczalne tolerancje:
- odchytka od pionu znakow + 1%
- wysoko$¢ zamocowania tablic znaku {+ 2 cm
- odlegtos¢ ustawienia od krawedzi jezdni ¢+ 5 cm.

7. Obmiar Robot
Ogolne zasady obmiaru Robo6t podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowag jest 1 szt. znaku.

8. Odbior Robot
Ogolne zasady odbioru Robot podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne™ pkt.8.

8.1. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa i SST jezeli wszystkie
badania i pomiary wg pkt. 6 niniejszej SST daty pozytywne wyniki.

9. Zasady platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania
ogo6lne" pkt. 9.

9.1. Cena jednostkowa 1 szt. znaku obejmuje:
- roboty przygotowawcze,



- dostarczenie materiatow,
- wykonanie wykopow,
- ustawienie stupkéw i1 zamocowanie znakow drogowych.

9.2. Projektowana liczba jednostek obmiarowych winna by¢ zgodna z dokumentacjg projektowa
1 kosztorysowa.

10. Przepisy zwigzane

1. PN-88/B-06250  Beton zwykly.



D.07.03.01. Sygnalizacja Swietlna

1. Wstep

1.1. Przedmiot Szczegélowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej SST s3 wymagania szczegdlowe dotyczace wykonania i odbioru Robot
zwigzanych z budowa instalacji sygnalizacji swietlnej na skrzyzowaniu ulicy Starowiejskiej (DW802)
z ulicami Piaski/Czarnockiego w m. Stara Wies, gmina Siennica.

1.2. Zakres stosowania SST
Zakres stosowania niniejszej SST jest zgodny z ustaleniami zawartymi w SST D-M.00.00.00.
"Wymagania ogolne" pkt. 1.2.

1.3. Zakres Roboét objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy niniejsza SST obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace 1 majace na
celu wykonanie, podtaczenie pod napigcie i uruchomienie sygnalizacji $wietlnej ostrzegawcze;.
W zakres rob6ot wehodzi:
e wykonanie wykopoéw punktowych pod fundamenty masztow typu MS MSL i sterownika,
e wykonanie wykopow liniowych ptytkich waskoprzestrzennych pod kable zasilajace, sterownicze
oraz rury oslonowe;
utozenie rur AROT DVK @ 110 mm oraz AROT PS @ 110 mm w gotowych wykopach;
wykonanie przepustow kablowych z rur AROT SRS @ 110 mm i rur stalowych;
montaz na gotowym fundamencie sterownika
utozenie linii kablowych sterowniczych w gotowych wykopach i wciggnigcie w rury ochronne;
ustawienie masztow MS i MSL wraz z montazem fundamentow prefabrykowanych;
zamocowanie gtowic i listew zaciskowych na masztach MS i MSL,;
podiaczenie kabli zasilajacych, sterowniczych;
zamocowanie konsol na masztach typu MS i MSL,;
zamocowanie latarn sygnalizacyjnych;
pomalowanie konstrukcji wsporczych, masztow i skrzynek;
wykonanie prob montazowych i pomiarow;
uruchomienie sygnalizacji.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Sygnalizator - zestaw urzadzen optyczno-elektrycznych (komor sygnatowych) stuzacych do
wys$wietlania sygnatow przeznaczonych dla uczestnikéw ruchu.

1.4.2. Konstrukcje wsporcze - elementy konstrukcyjne stuzace do zamocowania sygnalizatorow.

1.4.3. Maszt sygnalowy - stalowa konstrukcja wsporcza stuzaca do zamocowania sygnalizatora lub
sygnalizatorow, osadzona bezpo$rednio w gruncie lub na fundamencie prefabrykowanym.

1.4.4. Fundament - konstrukcja zelbetowa zaglebiona w ziemi, stuzgca do utrzymania masztu lub
sterownika w pozycji pracy.

1.45. Kabel sterowniczy - przewod wielozylowy izolowany, przystosowany do przewodzenia
pradu elektrycznego, mogacy pracowac pod 1 nad ziemia.

1.4.6. Ustdj - rodzaj fundamentu dla niskich masztéw typu MS.



1.4.7. Sterownik - urzadzenie techniczne zapewniajace realizacj¢ zalozonego sposobu sterowania
sygnatami $wietlnymi.

1.4.8. Szafka o$wietleniowa - urzadzenie clektryczne posiadajace pomiar energii elektrycznej,
bezposrednio zasilajagce obwody o§wietleniowe.

1.49. Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzacych dostepnych w
wypadku pojawienia si¢ na nich napigcia w warunkach zaktoceniowych.

1.4.10. Pozostale okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sg zgodne z zamieszczonymi w
SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogélne" pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce Robot
Ogolne wymagania dotyczace wykonania Robot podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania
ogolne” pkt. 1.5.

2. Materialy
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-
M.00.00.00. "Wymagania ogo6lne" pkt. 2.

2.1. Materialy podstawowe
Materiatami podstawowymi stosowanymi przy wykonywaniu sygnalizacji sterujacej izolowanej
wg niniejszej SST sa:

2.1.1.  Sterownik wraz ze ztagczem wykonane na zaméwienie.
2.1.2. Maszt MS.

2.1.4. Konsola

2.15. Glowica

2.16. Kable zasilajace typu YKY 3x6 mm?  sterownicze typu YKSY 24x1,5 mm?
XzTKMXpw 6 x 2 x 0,8 mm? oraz przewoéd DY 10 mm?.

2.1.8. Latarnie sygnalizacyjne o $rednicy soczewek 200 lub 300 mm,.
2.1.9. Rura ostonowa AROT SRS @ 110 mm, DVK ® 110 mm oraz PS® 110 mm”.

2.2. Materialy budowlane

2.2.1. Cement
Do wykonania ustojow betonowych zaleca si¢ stosowanie cementu portlandzkiego marki 25 bez
dodatkow, spehiajacego wymagania normy PN-88/B-30000 [1].
Cement powinien by¢ dostarczany w opakowaniach spetiajacych wymagania BN-88/6731-
08/24 [2] i sktadowany w dobrze wentylowanych, suchych i zadaszonych pomieszczeniach.

2.2.2. Piasek
Piasek do uktadania kabli w ziemi i wykonania ustojow powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-
87/6774-04 [3].



2.2.3. Woda
Woda do betonu powinna by¢ odmiany "1", zgodnie z wymaganiami PN-88/B-32250 [4]. Barwa
wody powinna odpowiada¢ barwie wody wodociggowej; woda nie powinna wydziela¢ zapach
gnilnego oraz nie powinna zawiera¢ zawiesiny, np. grudek.

2.2.4. Folia
Do ochrony kabli przed uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowa¢ foli¢ kalendrowang z
uplastycznionego PCW koloru niebieskiego grubosci 0,4-0,6 mm gat. I. Folia powinna spehnia¢
wymagania BN-68/6353-03 [5].

2.3. Elementy gotowe

2.3.1. Fundamenty prefabrykowane
Pod maszty MS zaleca si¢ stosowanie fundamentow prefabrykowanych. Prefabrykaty powinny
by¢ wykonane wg Dokumentacji Projektowej uwzgledniajacej parametry wytrzymatosciowe i
warunki w jakich beda pracowaty. Ogdlne wymagania okre$lone sa w PN-80/B-03322 [6].
W zaleznosci od konkretnych warunkoéw lokalizacyjnych, sktadu wod gruntowych, nalezy
wykona¢ zabezpieczenie antykorozyjne zgodnie z "Instrukcja zabezpieczen przed korozja
konstrukcji betonowych".
Sktadowanie prefabrykatéw powinno odbywaé si¢ na wyréwnanym, utwardzonych 1
odwodnionym podtozu na przektadkach z drewna sosnowego.

2.3.2. Przepusty kablowe
Przepusty kablowe powinny by¢ wykonane z materiatéw niepalnych, z tworzyw sztucznych lub
stali, wytrzymatych mechanicznie, chemicznie i odpornych na dziatanie tuku elektrycznego.
Rury uzywane na przepusty powinny by¢ dostatecznie wytrzymale na dzialanie obciazen
cisngcych, z jakimi nalezy si¢ liczy¢é w miejscach ich utozenia. Wngtrza Scianek powinny by¢
gladkie lub powleczone warstwa wygtadzajaca ich powierzchni¢ dla utatwienia przesuwania si¢
kabli.
Zaleca si¢ stosowanie na przepusty kablowe rur typu ,,AROT” o $rednicy zewnetrznej 110mm.
Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom BN-80/C-89203 [7].
Rury na przepusty kablowe nalezy przechowywa¢ na utwardzonym placu, w
nienastonecznionych miejscach zabezpieczonych przed dziataniem sit mechanicznych.

2.3.3. Kable

2.3.3.1. Kable sygnalizacyjne
Kable sygnalizacyjne uzywane do sygnalizacji §$wietlnej powinny spelnia¢ wymagania PN-76/E-
90304 [8]. Nalezy stosowac kable o napieciu znamionowym 0,6/1 kV, wielozylowe o zytach
miedzianych w izolacji poliwinitowej. Zaleca si¢ stosowanie kabli 7-zylowych o przekroju zyt
1,5 mm2,

2.3.3.2. Kable zasilajace
Kable zasilajace spelnia¢ wymagania PN-76/E-90301 [9]. Nalezy stosowac kable o napigciu
znamionowym 0,6/1 kV, cztero lub pigeciozytowe o zylach miedzianych w izolacji poliwinitowe;.
Przekroj zyt kabli powinien by¢ zgodny z Dokumentacja Projektows. Zaleca si¢ stosowanie kabla
0 przekroju 4 mm?.

2.3.4. Zrédta $wiatla
W sygnalizatorach jako Zrodla $wiatta nalezy stosowac specjalne zarowki do sygnalizacji
Swietlnej, spelniajace wymagania PN-83/E-06230 [11]. W komorach sygnalowych o $rednicy
soczewek 300 mm nalezy stosowac zarowki 100 W, 250 V; w pozostatych 75 W, 250 V.



2.3.5. Sygnalizatory

Sygnalizatory dla sygnalizacji §wietlnej ruchu drogowego powinny spelnia¢ wymagania zawarte

w "Instrukcji do drogowej sygnalizacji swietlnej". Podstawowym elementem sygnalizatora jest

komora sygnatowa; sygnalizator moze sktadac si¢ z 2 lub 3 komor sygnalizacyjnych.

Dla zapewnienia wlasciwej czytelnosci wyswietlanego sygnalu powierzchnia czotowa komory

powinna by¢ czarna.

Konstrukcja komory powinna umozliwia¢:

- ustawienie jej pod katem w plaszczyznie pionowej i poziome;j,

- potaczeniu kilku komor w zestaw.

Ponadto zaleca si¢, aby w komorach sygnalu czerwonego istniata mozliwo$¢ zastosowania

zarowki dwuwtdknowej.

Jezeli Dokumentacja Projektowa nie przewiduje inaczej, to soczewki w komorach sygnatowych

przeznaczonych dla pojazdow powinny mie¢ $rednice:

a) 300 mm w przypadku sygnalizatorow:

- kierunkowych, niezaleznie od ich lokalizacji i od dopuszczalnych predkosci na drodze,

- ogo6lnych podwieszonych nad jezdnig - niezaleznie od dopuszczalnej predkosci na drodze,

- ogolnych, umieszczonych obok jezdni - przy dopuszczalnej predkosci wigkszej niz 60
km/h, a takze wowczas, gdy sygnalizacja $wietlna jest jedyna sygnalizacja w danej
miejscowosci lub pierwsza na danej drodze od granicy tej miejscowosci,

b) 200 mm w przypadku sygnalizatorow og6lnych umieszczanych obok jezdni, gdy
dopuszczalna predkos¢ nie przekracza 60 km/h, oraz zawsze w przypadku komor jazdy
warunkowej;

c) 100 mm w przypadku sygnalizatordéw pomocniczych.

Soczewki powinny mie¢ daszki ochronne ostaniajace je przed kurzem, opadami atmosferycznymi

i podgladem ze strony innych uczestnikow ruchu, dla ktérych dany sygnat nie jest przeznaczony.

Zaleca si¢, aby wystajaca cze$¢ daszka miata dlugos$¢ co najmniej 200 mm. Zaleca si¢ stosowanie

soczewek przeciwodblaskowych.

Lokalizacja sygnalizatorow w stosunku do drogi powinna by¢ zgodna z Dokumentacjs

Projektowa.

2.3.6. Konstrukcje wsporcze

2.3.6.1. Maszty typu MS
O ile Dokumentacja Projektowa nie okresla inaczej, maszt nalezy wykona¢ ze stali rurowej R35
wg PN-80/H-74219 [12] o $rednicy 108 mm i dlugosci 3 m. W czgéci podziemnej maszt
powinien mie¢ dodatkowa rure tej samej srednicy o dhugosci 0,5 m, przyspawana pod katem 45°
dla wprowadzenia kabli.
W gobrnej czgsci maszt powinien posiadaé wywiercone otwory do mocowania konsol i
przepuszczenia przewodow oraz Srube do podtaczenia przewoddéw ochronnych.
Wszystkie krawedzie masztu powinny by¢ sfazowane lub zabezpieczone wktadkami z tworzywa
sztucznego aby wyeliminowa¢ uszkadzanie izolacji kabla podczas jego wciggania i pozniejsze]
pracy.
Powierzchnia masztu powinna by¢ zabezpieczona przed korozjg trzema warstwami farb:
antykorozyjna, podktadowa i nawierzchniowa. Farba nawierzchniowa powinna by¢ koloru
szarego.

2.3.7. Konsole
Konsole powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa i zapewniaé trwale
polaczenie sygnalizatorow z konstrukcjami wsporczymi. Elementy potaczeniowe konsol
powinny by¢ tak uksztattowane aby doktadnie przylegaty do konstrukcji wsporczej masztu MS
sygnalizatora oraz zapewnialy odpowiedni wysieg.
Powierzchnie zewnetrzne i wewnetrzne konsol powinny by¢ zabezpieczone powtokami
antykorozyjnymi.



2.3.8. Glowice masztowe

Glowice dla masztow typu MS nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektows. Glowice

powinny spetnia¢ nast¢pujace wymagania:

- powinny posiada¢ zaciski na napigcie 500 V przystosowane do podigczenia dwoch zyt kabla
lub przewodoéw o przekroju 1,5 mm? w ilosci przekraczajacej liczbe zyt kabla uzytego w
danym rozwigzaniu,

- zaciski powinny by¢ montowane na materiate elektroizolacyjnym niepalnym odpornym na
zmiany temperatury i umiarkowane udary mechaniczne,

- konstrukcja glowic powinna by¢ dopasowana do wymiaréw masztow typu MS oraz
zapewnia¢ wygodny ich montaz i dostep do stykow.

2.3.9. Oslona glowicy
Ostona glowicy powinna by¢ elementem rurowym, nasadzanym od goéry na maszt typu MS.
Zaleca si¢ wykonanie oston z rury PCW wg PN-80/C-89203 [14] koloru szarego, zakonczonej
denkiem z tego samego materiatu.

2.3.10. Sterownik, zlacze.
Sterownik powinien zapewnia¢ pelng realizacj¢ zadan przewidywanych w programie sygnalizacji
przy zachowaniu warunkow bezpieczenstwa ruchu drogowego. Urzadzenie to powinno byc¢
niezawodne, proste W oprogramowaniu i tatwe w eksploatacji, posiada¢ solidng nierdzewna
obudowe i1 zamki zabezpieczajace przed wltamaniem. Wymaga si¢ wyposazenie sterownika w
dostepne z zewnatrz, lecz odpowiednio zabezpieczone przed osobami niepowotanymi,
przetaczniki umozliwiajace wylaczenie i zalaczenie sterownika, wprowadzenie go w tryb pracy
awaryjnej (sygnat zotty migajacy) lub zmiane programu w zalezno$ci od potrzeb.
Sterownik powinien spetnia¢ wymagania okreslone w PN-71/E-05160 [15] i "Instrukcji o
drogowej sygnalizacji swietlnej".
Sterownik powinien by¢ wyposazony w nastgpujace uktady kontrolno-zabezpieczajace:
- nadzoru sygnatow czerwonych, co najmniej w grupach sygnatowych dla pojazdow,
- wykrywania kolizji sygnatow zielonych w grupach kolizyjnych,
- nadzoru dtugosci cyklu (w sygnalizacjach cyklicznych),
- nadzoru napigcia zasilania,
- nadzoru pracy zdalnej.
Sterownik, ztacze sktadowane powinny by¢ w zamknigtym pomieszczeniu zabezpieczonym
przed dostawaniem si¢ kurzu oraz powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami mechanicznymi.

2.4. Skladowanie materialow
Sposob sktadowania materialdbw w magazynach jak i konserwacje tych materialdow powinny by¢
dostosowane do rodzajow tych materiatow.
Sktadowanie materialow, aparatow i urzadzen elektrycznych powinno odbywac¢ si¢ w warunkach
zapobiegajacych zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ ich wlasciwos$ci technicznych.
Kable elektroenergetyczne NN i kable sterownicze bedace na bgbnach oraz prefabrykowane
fundamenty zelbetowe mozna sktadowac na placu sktadowym.

3. Sprzet
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne"
pkt. 3.



3.1. Sprzet do wykonania sygnalizacji $wietlnej
Wykonawca przystepujacy do wykonania sygnalizacji §wietlnej winien wykaza¢ si¢ mozliwoscig
korzystania z nastepujacych maszyn i sprzgtu, gwarantujacych wlasciwa jakos¢ Robot:
- zurawia samochodowego,
- podnosnika z balkonem,
- spawarki transformatorowej do 500 A,
- zageszczarki wibracyjnej spalinowej 70 m%/h,
- recznego zestawu $widrow do wiercenia poziomego otwordéw do 15 cm,
- sprezarki,

4. Transport

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne"
pkt. 4.

4.1. Transport materialow i elementow
Wykonawca przystepujacy do wykonania sygnalizacji $wietlnej winien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastepujacych srodkéw transportu:
- samochodu skrzyniowego,
- samochodu dostawczego,
- przyczepy do przewozenia kabli.
Urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materiatow,
elementow, konstrukcji, urzadzen, itp. niezb¢dnych do wykonywania robot przy budowie
sygnalizacji $wietlnej.
W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przewozone przedmioty w sposob zapobiegajacy ich
uszkodzeniu zgodnie z zaleceniami wytworcow.
Prace tadunkowe 1 wyladunkowe cigzkich 1 wielogabarytowych urzadzen np. masztow,
fundamentoéw, bebnow z kablami i przewodami, powinny by¢ wykonane przez specjalnie
przeszkolone do tego celu brygady przy uzyciu dzwigdéw, podnosnikow hydraulicznych 1
korbowych lub innych urzadzen dzwignicowych.
Zaleca si¢ dostarczenie urzadzen i ich konstrukcji oraz aparatdbw na stanowiska montazowe
bezposrednio przed montazem, w celu unikni¢cia dodatkowego transportu wewnetrznego z
magazynu budowy.

5. Wykonanie Robot
Ogolne zasady wykonywania Robot podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania Ogolne" pkt. 5.
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
Robdt uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane budowa i1 odbior
sygnalizacji sterujacej izolowanej

5.1. Wykopy pod fundamenty
Przed przystapieniem do wykonywania wykopéw Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia
zgodno$ci rzednych terenu z danymi w Dokumentacji Projektowej oraz oceny warunkoéw
gruntowo-wodnych.
Metoda wykonywania robot ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznosci od glgbokosci
wykopu, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu.
Pod fundamenty prefabrykowane zaleca si¢ wykonanie wykopow waskoprzestrzennych rgcznie.
Ich obudowa i zabezpieczenie przed osypaniem powinno odpowiada¢ wymaganiom BN-
83/8836-02 [16].
Wykopy pod maszty typu MS nalezy wykonywac r¢cznie bez zabezpieczenia Scianek bocznych z
zastosowaniem bezpiecznego nachylenia skarp.
Wykopy powinny by¢ wykonane bez naruszenia naturalnej struktury dna wykopu zgodnie z PN-
68/B-06050 [17].

5.2. Montaz fundamentow prefabrykowanych



Montaz fundamentéw prefabrykowanych nalezy wykona¢ zgodnie z wytycznymi montazu dla
konkretnego fundamentu zamieszczonymi w Dokumentacji Projektowe;.

Fundament powinien by¢ ustawiany przy pomocy dzwigu na 10 cm warstwie ubitego zwiru.
Przed jego zasypaniem nalezy sprawdzi¢ rzedne posadowienia, stan zabezpieczenia
antykorozyjnego $cianek i poziom gornej powierzchni, do ktorej przytwierdzona jest ptytka
mocujaca. Maksymalne odchylenie gornej powierzchni fundamentu od poziomu nie powinno
przekroczy¢ 1:1500 z dopuszczalng tolerancja rzednej posadowienia 2cm. Ustawienie
fundamentu w planic powinno by¢ wykonane z dokladnos$cia do 10 cm. Wykop nalezy
zasypywac ziemig bez kamieni ubijajac ja warstwami do 20 cm.

5.3. Montaz masztéw typu MS

Miejsca usytuowania masztow MS powinny by¢ wytyczone przez WPG lub inng uprawniong

jednostke geodezyjna. Wykopy punktowe pod maszty MS powinny mie¢ glebokos¢ o 10 cm

wigksza od dlugosci zaglebionej czesci masztu (80 cm) i Srednice S0cm.

Wykopy w miejscach dostgpnych dla 0sob nie zatrudnionych przy robotach nalezy zabezpieczy¢

porgczami ochronnymi, a w nocy - czerwonymi $wiattami ostrzegawczymi.

Przy montazu masztu typu MS nalezy zachowa¢ nastepujace wymagania dotyczace wymiaréw

skrajni drogowej:

- skrajnia pozioma - tzn. odleglo$¢ od kraweznika do najdalej wysunietego elementu
sygnalizacji (masztu, latarni) w rzucie poziomym - na drogach o dopuszczalnej predkosci
mniejszej lub réwnej 60 km/h nie moze by¢ mniejsza niz 0,5 m, zalecana wynosi 0,7 m,
natomiast maksymalna 2,0 m;

- skrajnia pionowa - tzn. odlegto$¢ od poziomu jezdni do najnizszego elementu sygnalizacji
wystajacego poza obrys masztu w rzucie pionowym nie moze by¢ mniejsza niz 2,0 m,
zalecana wynosi 2,2 m, natomiast maksymalna 2,7.

W wykopie nalezy wykona¢ 10 cm warstwe stabilizacyjna z chudego betonu (Rw=90 at) lub

utozy¢ ptyte chodnikowa o grub. 7 cm. Podczas obsypywania masztu nalezy zwroci¢ uwage na

otwory dla kabli. Maszty nalezy mocowa¢ w sposob trwaty zapewniajacy pelne bezpieczenstwo
uzytkownikow drog.

Po wprowadzeniu kabli do rur maszt nalezy zasypywaé ziemia ubijajac ja warstwami co 20 cm.

Jezeli maszt zlokalizowany jest w chodniku, to jego goérna cze$¢ podziemna nie wymaga

dodatkowo utwierdzenia; w innych przypadkach nalezy wykona¢ wokdot masztu wzmocnienie

warstwg tlucznia lub gruzu betonowego. Warstwa ta po ubiciu powinna mie¢ grubos¢ 15 cm,
srednice 0,5 m i znajdowac si¢ na glebokosci 10 cm od powierzchni gruntu. Podziemna cze$¢
masztu powinna by¢ zabezpieczona antykorozyjnie farbg bitumiczna.

Maszt nalezy ustawia¢ tak, aby otwory do mocowania sygnalizatorow wypadaly na

odpowiednich kierunkach a wychylenie jego od pionu nie przekraczato 0,001 wysokos$ci masztu.

5.4. Montaz konsol
Konsole nalezy montowa¢ na masztach typu MS przy pomocy przynajmniej 4 $rub MS
zabezpieczonych przed odkreceniem podktadkami sprezystymi.
Wiasciwy moment dokrecenia $rub wynosi 30 Nm.

5.5. Montaz glowic masztowych
W masztach typu MS glowice nalezy montowaé w gornej wewnetrznej jego €zesci w sposob
zalezny od ich wykonania. Zaleca si¢ stosowanie konstrukcji mocowanej w rurze masztu "na
weisk" bez uzycia Srub.
Do zaciskow, w ktore wyposazone s3 glowice, nalezy podiaczy¢é wszystkie zyly kabli
wchodzacych 1 wychodzacych z masztu oraz wszystkie przewody odchodzace od sygnalizatorow.
Zaleca si¢ wykonanie trwaltego oznakowania poszczegolnych zyt przy podejsciu do zaciskow.
Zestyki powinny by¢ zabezpieczone przed erozja preparatem typu Elektrosol lub innym o
podobnych wtasciwosciach.



5.6. Montaz oston glowic
Ostony nalezy naklada¢ na gorne czeSci masztow typu MS 1 mocowac je w zaleznosci od
przyjetego rozwiazania.
Ostona po zamontowaniu powinna zabezpiecza¢ glowicg przed dostawaniem si¢ kurzu 1 wilgoci.
Zaleca si¢ stosowanie oston wykonanych z polichlorku winylu.
W przyapdku zastosowania oston stalowych nalezy oddzieli¢ je od glowicy przeszponowa
przektadka 1 izolacje zabezpieczy¢ przed korozja malujac conajmniej dwukrotnie farba
antykorozyjna.

5.7. Montaz latarn sygnalizacyjnych

Przed zamontowaniem latarn na masztach nalezy sprawdzi¢ ich dziatanie pod wzgledem

mechanicznym i elektrycznym oraz prawidtowos¢ potaczen wewnetrznych.

Latarnie nalezy montowac po ustawieniu masztéw, na uprzednio zamontowanych konsolach lub

na specjalnych konstrukcjach zamontowanych na wysiggniku masztu MSL..

Konsole nalezy mocowac za pomoca $rub na masztach typu MS bezposrednio do masztdw.

Latarnie sygnalizacyjne nalezy mocowac¢ w sposob trwaty. Przez mocowanie trwate rozumie si¢

skrecanie na $ruby z podktadkami sprezystymi lub w podobny sposéb réwnorzgdny pod

wzgledem mechanicznym, umozliwiajacy wymiang latarn.

Przy montazu latarn, konsol i konstrukcji pod nie nalezy zachowa¢ wymagania dotyczace

wymiarow skrajni drogowej oraz trwato$ci mocowania przedstawione w pkt 5.3. niniejszej SST.

Zgodnie z Instrukcja o Drogowej Sygnalizacji Swietlnej, Zatacznik Nr 2 do Zarzadzenia

Ministrow: Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych z dnia 06.06.90 r. poz.

184 opublikowana w Monitorze Polskim Zatgcznik do Nr 24 poz. 184 z dnia 18.06.90 r. nalezy

stosowa¢ nastepujace katy ustawienia latarn sygnalizacyjnych:

- kat ustawienia latarn (dla pojazdow) umieszczonych na masztach typu MS wynosi 5 do 10
stopni (jest to kat zawarty miedzy osia jezdni a osig latarni);

- kat pochylenia latarn umieszczonych na wysiggnikach wynosi 5 do 10 stopni (jest to kat
zawarty migdzy pltaszczyzng pionowa prostopadta do osi jezdni, a osig pionowa latarni);

- latarnie dla pieszych nalezy ukierunkowac na $rodek przeciwlegltej krawedzi przejscia dla
pieszych.

Od zaciskéw glowic do oprawek zarowek znajdujacych si¢ w komorach sygnatowych nalezy

poprowadzi¢ przewody miedziane jednozylowe z izolacja wzmocniong o przekroju zyly nie

mniejszym niz 1,5 mm?,

Przewody zasilajace powinny by¢ przylaczone do zaciskow oprawek. Przewdd neutralnych

powinien mie¢ potaczenie z czgscig boczng oprawki zrodla Swiatta, natomiast przewdd fazowy ze

stykiem $rodkowym.

Przewody powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami izolacji w trakcie ich przeciggania

przez rury i podczas pozniejszej eksploatacji, gdy narazone beda na tarcie o krawedzie

wewnetrznej konstrukci.

Po catkowitym zainstalowaniu latar sygnalizacyjnych na masztach nalezy zatozy¢ zrodta swiatta

do latarn. Instalowane latarnie powinny by¢ czyste - w szczego6lnosci soczewki 1 odblys$niki.

5.8. Ukladanie kabli

5.8.1. Wykonywanie przejs$¢ pod jezdniami - przeciski.
Przeciski nalezy wykona¢ w miejscu wytyczonym przez upowaznione przedsigbiorstwo
geodezyjne.
Przed przystgpieniem do wykonania przecisku nalezy ustali¢ miejsce ustawienia urzgdzenia
przeciskowego biorac pod uwagg nastep. czynniki:
- zageszezenie urzadzen podziemnych w miejscu przewidywanego jego ustawienia,
- ucigzliwo$¢ prowadzonych robot dla ruchu.
Wykop punktowy pod urzadzenie przeciskowe nalezy wykona¢ na przedtuzeniu osi
projektowanego przecisku. Ziemi¢ na odktad nalezy usypywa¢ w miejscach powodujacych



najmniejsze zaktdcenie w ruchu pieszym i nie powodujacym jakichkolwiek zaktocen w ruchu
kotowym. Wykopy w miejscach dostepnych dla 0s6b nie zatrudnionych przy robotach nalezy
zabezpieczy¢ porgczami ochronnymi, a w nocy - czerwonymi $wiattami ostrzegawczymi.

Z uwagi na prowadzenie robot w bezposrednim sgsiedztwie ruchu kotowego, powyzsze roboty
nalezy prowadzi¢ ze szczego6lng ostroznos$cia, a zabezpieczenia wykopow kontrolowaé w sposob
ciagly.

Wymiary wykopdéw uzaleznione s3 od typu zastosowanego urzadzenia przeciskowego. Dno
wykopu powinno by¢ wyrdwnane 1 prowizorycznie utwardzone, za$ urzadzenie przeciskowe
wypoziomowane i ustawione precyzyjnie w osi projektowanego przecisku.

Minimalna gleboko$¢ wykonania przecisku powinna wynosi¢ 1,5 m, przy czym nie nalezy
naruszac¢ istniejacej konstrukeji toréw. Wiasciwe prace przy wykonywaniu przecisku prowadzi¢
zgodnie z instrukcjg obstugi urzadzenia przeciskowego.

Po wykonaniu przecisku o projektowanej dtugosci nalezy wykonac przekop kontrolny po drugiej
stronie jezdni w celu odnalezienia "wyjs$cia" przecisku.

Wszystkie odchylenia od projektowane;j trasy przecisku nalezy zgtosi¢ Inspektorowi Nadzoru w
celu sprawdzenia 1 podjecia przez niego decyzji, czy wykonany przecisk moze pozostaé, czy tez
nalezy wykona¢ ponowny przecisk.

W przecisk wykonany w prawidlowej trasie (lub zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru)
nalezy wcisna¢ rur¢ ostonowag AROT ® 110. Polaczenia rur ostonowych wykonaé¢ za pomoca
dwuztaczek lub kielichow. W rurg weiggnaé drut stalowy wyzarzony Fe ér. 2 mm. Wiot i wylot
przecisku nalezy prowizorycznie uszczelnic.

Wszelkie braki gruntu rodzimego pod konstrukcja jezdni, powstale podczas wykonywania
przecisku, nalezy uzupetic i zaggsci¢ do gestosci nie mniejszej niz gestos¢ gruntu rodzimego.

Po wykonaniu przecisku i zdemontowaniu urzadzenia przeciskowego, wykop pod urzadzenia
przeciskowe zasypa¢ gruntem rodzimym zaggszczajac go warstwami (np. wibratorem) do
wymaganej gestosci.

5.8.2. Wykopy kablowe
Trasy wykopow kablowych wytyczy¢ powinno upowaznione przedsigbiorstwo geodezyjne.
Wykopy pod kable nalezy wykonaé recznie w miejscach o duzym zaggszczeniu uzbrojenia
terenu.
Szeroko$¢ dna rowu nie powinna by¢ mniejsza niz 0,4 m.
Zmiane kierunku rowu nalezy wykonywac po tuku, z tym, ze minimalne promienie lukéw nie
powinny by¢ mniejsze niz minimalne zgigcia danego typu kabla ukladanego w rowie.
Jednoczesnie wymaga si¢, by minimalne promienie tukoéw - dla kabli o izolacji i powtoce z PCV
o napigciu do 1 kV - nie byly mniejsze niz 0,5m.
Glebokos¢ rowu powinna by¢ taka, aby po uwzglednieniu warstwy piasku (0,1 m) oraz $rednicy
kabla, odlegto$¢ gornej powierzchni gruntu nie byta mniejsza niz 0,70m.
Wykopy w miejscach dostepnych dla osob nie zatrudnionych przy robotach nalezy zabezpieczy¢
porgczami ochronnymi (w miejscach krzyzowania si¢ wykopow z ciggami pieszymi - kladkami
dla pieszych z porgczami), a w nocy - czerwonymi $wiattami ostrzegawczymi.



5.8.3. Ukladanie kabli w ziemi
Kable nalezy uktada¢ w trasach wytyczonych przez fachowe stuzby geodezyjne. Uktadanie kabli
powinno by¢ zgodne z normg PN-76/E-05125 [18] i BN-76/8984-17 [19].
Kable powinny by¢ uktadane w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie przez zginanie, skrecanie,
rozciagnie, itp.
Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie powinna by¢ mniejsza niz 0°C.
Kabel zgina¢ nalezy jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym promien zgigcia powinien
by¢ mozliwie duzy, jednak nie mniejszy niz 10-krotna zewnetrzna jego $rednica.
Bezposrednio w ziemi kable uktada¢ na glebokosci 0,7 m na warstwie piasku 0 grubosci 10 cm z
przykryciem rowniez 10 cm warstwa piasku. Pozostalg czes¢ wykopu nalezy wypehic¢ gruntem
rodzimym (miejscowym) i ubija¢ (np. za pomocg wibratoréw). Kable powinny by¢ utozone w
wykopie linig falista z zapasem wystarczajagcym do skompensowania mozliwych przesunigc
gruntu, nie mniejszym niz 1% dlugosci wykopu. Zapasy dla kazdego kabla na obydwu krancach
przy wprowadzeniu go do masztow, ztacza i sterownika powinny wynosi¢ minimum 3,5 m.

Po ulozeniu kabli nalezy zaopatrzy¢ je w trwale oznaczniki zawierajgce co najmnie;j:

- symbol i numer ewidencji linii,

- oznaczenie kabla wg odpowiedniej normy,

- znak uzytkownika kabla,

- rok ulozenia kabla.
Zaleca si¢ wykonanie oznacznikow z tworzyw sztucznych.
Odlegtos¢ miedzy oznacznikami nie powinna przekracza¢ 10 m. Ponadto oznaczniki nalezy
umiesci¢ w miejscach charakterystycznych, np. przy skrzyzowaniu z innymi kablami, w
wejsciach do przepustow kablowych rurowych, itp.
Trasa kabli ulozonych w ziemi powinna by¢ na calej dlugosci i szerokosci oznakowana za
pomoca pasa folii z tworzywa sztucznego utozonego co najmniej 250mm nad kablem, przy czym
barwa folii powinna by¢ trwata; niebieska - w przypadku kabli o napig¢ciu do 1 kV. Folia powinna
mie¢ grubo$¢ co najmniej 0,5mm a szerokos$¢ pasa powinna by¢ taka, aby przykryte byly
wszystkie kable ulozone w wykopie, przy czym szerokos¢ ta nie moze by¢ mniejsza niz 200 mm.
Po wulozeniu nalezy pomierzy¢ rezystancj¢ izolacji poszczegdlnych odcinkow kabli
energetycznych induktorem o napigciu nie mniejszym niz 2,5 KV, przy czym rezystancja nie
moze by¢ mniejsza niz 20 Omow/m.

5.8.4. Skrzyzowania i zblizenia kabli miedzy soba i innymi urzadzeniami podziemnymi.
W miejscach skrzyzowania si¢ kabli z drogami, ulicami i innymi kablami oraz urzadzeniami
podziemnymi kable nalezy prowadzi¢ pod katem zblizonym do 90° w stosunku do osi
urzadzenia, w miar¢ mozliwosci w najwezszym jego miejscu. Kazdy z krzyzujacych si¢ kabli,
utozony bezposrednio w ziemi, nalezy chroni¢ rurami AROT @ 110 mm przed uszkodzeniem w
miejscu skrzyzowania i na dhugos$ci po 0,5 m w obie strony od miejsca skrzyzowania (od
krawedzi). Najmniejsze dopuszczalne odleglosci miedzy kablami przy zblizeniach i
skrzyzowaniach:
- kabli elektroenergetycznych do 1 kV z kablami tego samego rodzaju:
- odlegtos¢ pozioma przy zblizeniu - 100 mm
- odlegtos¢ pionowa przy skrzyzowaniu - 250 mm
- kabli elektroenergetycznych z kablami telekomunikacyjnymi:
- odleglo$¢ pozioma przy zblizeniu - 500 mm
- odlegto$¢ pionowa przy skrzyzowaniu - 500 mm.
Przy skrzyzowaniu kabli z rurociggami podziemnymi zaleca si¢ uktadanie kabli nad rurociggiem.
Najmniejsze dopuszczalne odleglosci przy skrzyzowaniach i zblizeniach kabli z rurociggiem
podziemnym:
- rurociagi gazowe przy $rednicy do 250 mm - 800 mm
- rurociagi gazowe przy $rednicy > od 250 mm - 1000 mm.



Po zastosowaniu ostony z rur dlug. po 500 mm w kazda strong od miejsca (krawedzi)
skrzyzowania dopuszcza si¢ zmniejszenie powyzszych odlegtosci odpowiednio do 500 mm i do
800 mm.

Miejsce skrzyzowania 1 zblizenia kabli =zasilajacych 1 sterowniczych przedstawiono w
dokumentacji projektowe;j. L.aczenia rur ostonowych nalezy wykonac za pomocg dwuztaczek lub
Kielichow. Wyloty rur po wprowadzeniu kabli nalezy uszczelni¢ i zabezpieczy¢ przed wnikaniem
wilgoci.

Tablica 1. Odlegtosci kabla sygnalizacyjnego od innych urzadzen podziemnych.
Lp Rodzaj urzadzenia podziemnego Najmniejsza dopuszczalna odleglos¢ w
cm
pionowa przy pozioma przy
skrzyzowaniu zblizeniu
1. | Kable elektroenergetyczne na napigcie
znamionowe sieci do 1 kV 25 10
2. | Kable elektroenergetyczne na napigcie
znamionowe sieci wyzsze niz 1 kV 50 10
3. | Kable telekomunikacyjne 50 50
4. | Rurociggi wodociggowe, Sciekowe, cieplne,
gazowe z gazami niepalnymi i rurociagi z gazami 50" 50
palnymi o ci$nieniu do 0,5 at
5. | Rurociagi z cieczami palnymi 50" 100
6. | Rurociagi z gazami palnymi o ci$nieniu wyzszym
niz 0,5 at i nieprzekraczajacym 4 at 50" 100
7. | Rurociagi z gazami palnymi o ci$nieniu wyzszym BN-80/8976-31 [20]
niz 4 at
8. | Czgsci podziemne linii napowietrznych (ustoj, -
podpora, odcigzka) 80
9. | Sciany budynkéw i inne budowle, np. tunele,

kanaty - 50

*) nalezy zastosowac przepust kablowy

5.8.5. Montaz kabli sygnalizacyjnych.

Zgodnie z Dokumentacja projektowg kable sygnalizacyjne nalezy wprowadzi¢ do sterownika

oraz masztow MS - rozszywac na listwach zaciskowych sterownika, na listwach zaciskowych

w masztach typu MS. Z odpowiednich zaciskoéw na listwach zaciskowych masztow

wyprowadzi¢ przewody YDY 5(3)x1,5 mm?2 Przewody te wprowadzi¢ do latarn

sygnalizacyjnych i podiaczy¢ pod ich kostki zaciskowe.

Przewody w miejscach narazonych na mechaniczne uszkodzenie ostoni¢ koszulkami

izolacyjnymi.

W czasie montazu kabli sygnalizacyjnych nalezy przestrzega¢ nast¢pujacych zasad:

- powierzchnia stykow przewodow, ziaczek, =zaciskéw, przekladek 1 podktadek
przewodzacych prad w polaczeniach musi by¢ dobrze oczyszczona (np. szczotka druciana,
papierem $ciernym) i przemyta odpowiednio rozpuszczalnikiem;



- powierzchnia styku powinna by¢ mozliwie duza (wigksza liczba zlaczek i $rub; nie nalezy
wyrzucac przektadek fabrycznych);

- nalezy stosowa¢ wilasciwy i prawidtlowo zmontowano osprzet laczeniowy (ztaczki i zaciski
odpowiednie do przekrojow i materialu przewodow, ewentualnie stosowaé przektadki
metalowe);

- potaczenia musza by¢ mocne (pewne dokrgcenie, dobry docisk $rub; przeciwnakretki 1
podktadki sprezyste wyregulowane;

- potaczenia muszg by¢ zabezpieczone przed korozjg i utlenianiem na powietrzu - wazeling
bezkwasowa pochodzenia mineralnego o topliwoéci powyzej + 50°C, np. smarem £ T.

5.9. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciporazeniowej

System dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej dla instalacji - szybkie wylaczanie przy
zastosowaniu wytacznikow réznicowo-pradowych.
Ochrong przed dotykiem posrednim zapewni samoczynne wylaczanie zasilania oraz jako ochrone

dodatkowa zastosowanie wylacznika roznicowo-pradowego o dziataniu bezposrednim i pradzie zadzialania
100 mA.  Uktad sieci: TN-C - zasilanie, TN-S -odbior.

Ochrong przed dotykiem posrednim zapewni:

- zastosowanie obudowy w wykonaniu izolacyjnym,

- izolacja robocza czesci czynnych obwodu

- odpowiednia konstrukcja urzgdzenia sterowniczego,

Siec odbiorcza sygnalizacji swietlnej ze wzgledow funkcjonalnych zasilana jest niskim napigciem (.50V
AC) obwod FELV.

Zapewnione jest to przez zastosowanie urzadzen w obudowach o stopniu ochrony IP 54 oraz kabli i
przewodéw na napigcie min. 500 V.

Ochrona przed dotykiem pos$rednim w obwodach FELV powinna by¢ zapewniona przez potaczenie czesci
przewodzacych przewodem ochronnym obwodu pierwotnego. Wszystkie maszty sygnalizacji $wietlnej
(czes¢ przewodzaca) nalezy potgczy¢ izolowang linkg LgYd 10 mm? i potgczy¢ z punktem PE.

Po zrealizowaniu projektu nalezy sprawdzi¢ w terenie skuteczno$¢ dziatania ochrony przeciwporazeniowej,
a stosowne protokoty przedstawi¢ przed oddaniem instalacji do eksploatacji Inwestorowi.

6. Kontrola jakosci Robét

Ogo6lne zasady kontroli jakosci Robot podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne"
pkt. 6.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ zastosowanych materialdow i wykonanych robot
oraz ich zgodno$¢ z wymaganiami SST, Dokumentacji projektowej, PZJ i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

6.1. Proby montazowe i pomiary

Po zakonczeniu rob6t nalezy, w ramach prob montazowych, wykonaé nastgpujace czynnosci:

- ogledziny kabli w ziemi przed zasypaniem rowdw kablowych,

- wizualne sprawdzenie stanu osprzgtu, latarn i masztow,

- sprawdzenie ciggtosci zyt kabli 1 przewodow oraz sprawdzenie zgodnos$ci faz za pomocg
urzadzenia o napigciu nie przekraczajagcym 24 V. Wynik sprawdzenia nalezy uznaé za
dodatni, jezeli poszczegdlne zyly nie majg przerw oraz jesli poszczegolne fazy na obu
koncach linii sg jednakowo oznakowane,

- sprawdzenie wzrokowe prawidtowosci wykonania instalacji dodatkowej ochrony przed
porazeniem oraz sprawdzenie cigglo$ci przewodow w tej instalacji.

Nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce pomiary linii:

- pomiar poszczegblnych odcinkéw kabla,

- pomiar skutecznos$ci ochrony przeciwporazeniowe;j,

- pomiar rezystancji wszystkich oddzielnych uziomow ochronnych oraz roboczych linii lub,
jesli cata linia jest przylagczona do jednej magistrali uziemiajgcej, pomiar rezystancji



uziemienia przy maszcie potozonym najdalej od sterownika. Pomiaru rezystancji izolacji
nalezy dokona¢ za pomocg induktora (megaomomierza) 0 napieciu nie mniejszym niz 2,5
kV, dokonujac odczytu po czasie niezbednym do ustalenia si¢ mierzonej wartosci. Wynik
pomiaru nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli rezystancja izolacji przeliczona na 1 km dlugosci
jest zgodna z odpowiednimi normami dla danego rodzaju kabla.
Proby montazowe nalezy przeprowadza¢ po ukonczeniu montazu, a przed zgloszeniem do
odbioru. Z préob montazowych nalezy sporzadzi¢ odpowiedni protokét. W zakres tych prob
wchodza nastepujace czynnosci:
- sprawdzenie trasy linii kablowej,
- sprawdzenie ciggtosci zyt oraz zgodnos¢ faz,
- pomiar rezystancji izolacji.
Po zakonczeniu prob montazowych nalezy przeprowadzi¢ probny rozruch sygnalizacji celem
sprawdzenia prawidtowos$ci jej pracy. Probny rozruch nalezy przeprowadzi¢ w godzinach
najmniejszego natezenia ruchu, najlepiej w godzinach 23% -5%. Nalezy zwrocié¢ szczegdlna
uwage na realizacj¢ programow sygnalizacji w zatozonych okresach oraz na czgstotliwosé
sygnaléw migowych, ktéra - zgodnie z Instrukcja o Drogowej Sygnalizacji Swietlnej,
Zatacznik Nr 2 do Zarzadzenia Ministrow: Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw
Wewngtrznych z dnia 18.06.90 r. - powinna wynosi¢ 1,5 Hz ¢0,25, tzn. w ciagu 1 minuty
winno nastgpi¢ 90 zmian sygnatu (z tolerancja gl5 zmian), przy czym stosunek czasu
wyswietlania sygnatlu do czasu braku sygnatu powinien wynosi¢ 6/4.

6.2. Wykopy pod fundamenty
Lokalizacja, wymiary i zabezpieczenie $cianek wykopu powinno by¢ zgodne z Dokumentacija
Projektowa. Po ustawieniu fundamentow lub wykonaniu ustoju sprawdza si¢ stopien
zaggszczenia gruntu i usuni¢cia nadmiaru ziemi. Wskaznik zageszczenia gruntu powinien
osiggna¢ warto$¢ co najmniej 0,85 wg BN-72/8932-01 [21].

6.3. Fundament i ustoje
Program badan powinien obejmowa¢ sprawdzenie ksztaltu 1 wymiardw, wygladu
zewngtrznego oraz wytrzymatosci. Parametry te powinny by¢ zgodne z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej oraz wymaganiami PN-80/B-03322 [6], PN-88/B-
30000 [1]. Ponadto nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ ustawienia w planie oraz rzedne
posadowienia.

6.4. Maszty z sygnalizatorami
Elementy masztoéw powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa i SST.
Maszty z sygnalizatorami po ich montazu podlegaja sprawdzeniu pod wzgledem:
- dokladnosci ustawienia pionowego konstrukcji (zgodnie z pkt. 5.2 1 5.3),
- prawidlowosci ustawienia sygnalizatorow,
- jakosci potaczen kabli i przewodow na glowicach masztowych i w komorach
sygnalizatorow,
- jakosci potaczen srubowych masztow, wysiggnikow, konsol i sygnalizatoréw,
- jako$ci montazu ostony gltowicy,
- stanu antykorozyjnego powtoki ochronnej wszystkich elementow metalowych.

6.5. Linia kablowa
W czasie wykonywania i po zakonczeniu rob6ot kablowych nalezy przeprowadzi¢ nastepujace
pomiary:
- glebokosci zasypania kabla,
- grubosci podsypki piaskowej pod i nad kablem,
- odlegtosci folii ochronnej od kabla,
- rezystancji izolacji i ciggtosci zyl kabla.



Ponadto nalezy sprawdzi¢ stopien zaggszczenia gruntu nad kable (jak w pkt. 6.2) i
rozplantowanie nadmiaru ziemi.

6.6. Instalacja przeciporazeniowa
Podczas wykonywania uziomow tasmowych nalezy wykona¢ pomiar glgbokosci utozenia
bednarki oraz sprawdzi¢ stan potgczen spawanych, a po jej zasypaniu - sprawdzi¢ stopien
zageszezenia i rozplantowania gruntu.
Po wykonaniu instalacji przeciporazeniowej nalezy sprawdzi¢ jakos$¢ potaczen przewodow
ochronnych, wykona¢ pomiary rezystancji uziomdw oraz pomierzy¢ (przy zerowaniu)
impedancje petli zwarciowych dla stwierdzenia skutecznosci zerowania.

7. Obmiar Robot
Ogolne zasady obmiaru Robdt podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania og6lne: pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiaru dla wykonania:

wykopow ziemnych i fundamentéw jest 1 m?,

montazu i ustawienia masztow, latarn, tabliczek zaciskowych i bezpiecznikowych,
wykonania przepustow o okreslonej dtugosci, podtaczenia i obrobki zyt kabli, oraz badania
linii kablowej 1 skuteczno$ci ochrony od porazen jest 1 szt.,

utozenia rur ochronnych i kabli w rurach oraz kabli w ziemi, utozenia ptaskownika
stalowego, wciggnigcie przewodow w stupy i otwory fundamentowe jest 1 mb.

8. Odbioér Robét
Ogolne zasady odbioru Robo6t podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 8.

8.1. Rodzaje stosowanych odbiorow podane sg w SST S.00.00.00. pkt. 8.
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

wykop pod fundament,

ustawienie fundamentu

wykonanie przepustéw kablowych przed zasypaniem,
maszty przed ustawieniem,

utozone lecz nie zasypane kable,

uziomy - przed ich zasypaniem.

8.2. Dla przeprowadzenia odbioru koncowego Wykonawca powinien przedtozy¢:

Dokumentacj¢ projektowa, wg ktorej obiekt byt zrealizowany, z naniesionymi zmianami
dokonanymi w czasie budowy,

geodezyjna dokumentacje powykonawcza,

protokoty z dokonanych pomiaréw linii, w tym ochrony przeciwporazeniowe;j,
o$wiadczenia Wykonacy o zakonczeniu robot i gotowosci sygnalizacji do eksploatacji,
inne dokumenty wymienione w SST. S.00.00.00. pkt. 8,

protokoty odbioru Roboét podpisane przez Inspektora Nadzoru.

9. Podstawa platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania
ogolne" pkt. 9.

10. Przepisy zwiazane

SAEIE R

Pn-88/B-30000  Cement portlandzki

BN-88/6731-08  Cement. Transport i przechowywanie.

BN-87/6774-04  Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych. Piasek.
PN-88/B-32250  Materialy budowlane. Woda do betonow i zapraw.

BN-68/6353-03  Folia kalendrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu.
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10.

11.
12.
13.
14.
15.

16.
17.
18.
19.
20.
21.
22,

23.

PN-80/B-03322

PN-80/C-89205
PN-76/E-90304

PN-76/E-90301
PN-83/T-90331
PN-83/E-06230
PN-80/H-74219
PN-75/E-05100
PN-80/C-89203
PN-71/E-05160
BN-83/8836-02
PN-68/B-06050
PN-76/E-05125
BN-76/8984-17
BN-80/8976-31
BN-72/8932-01
BN-55/E-05201

PN-90/B-03200

Inne dokumenty
Instrukcja o drogowej sygnalizacji $wietlnej. Zalacznik Nr 2 do zarzadzenia Ministrow
transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych z dn. 6 czerwca 1990 r. (poz.

1.

N

184)

Fundamenty Obliczanie
projektowanie.

Rury z nieplastycznego chlorku winylu.

Kable sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw termoplastycznych 1 powloce
poliwinitowej na napigcie znamionowe 0,6/1 kV.

Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i
powtoce poliwinitowej na napigcie znamionowe 0,6/1 kV.
Telekomunikacyjne kable miejscowe z wigzkami czwérkowymi, peczkowe
0 izolacji polietylenowej.

Zaroéwki. Ogélne wymagania i badania.

Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogdlnego zastosowania.
Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa.

Ksztaltki i nieplastycznego polichlorku winylu.

Rozdzielnice prefabrykowane niskonapigciowe. Ogo6lne wymagania 1
badania.

Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.

Roboty ziemne budowlane.

Elektroenergetyczne linie kablowe. Przepisy budowy.

Telekomunikacyjne sieci kablowe miejscowe. Ogdlne wymagania |
badania.

Odlegtosci poziome gazociagdw wysokiego cisnienia od obiektow
terenowych.

Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

konstrukcji  wsporczych. statyczne 1|

Urzadzenia elektroenergetyczne. Wyznaczanie obcigzalno$ci przewodow i
kabli.
Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i projektowanie.

Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. Warszawa 1980 r.

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa 1 Przemystu Materiatow Budowlanych w sprawie
robdt budowlano-montazowych i rozbiérkowych. Dz. Ustaw nr 13 z dn. 10.04.1972 1.
Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowych - Cze$¢ V
Instalacje elektryczne 1973 r.

Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dn. 26.11.1990 r. w sprawie warunkow technicznych,

jakim  powinny

odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w  zakresie ochrony

przeciporazeniowej. Dz. Ustaw nr 81 z dn. 26.11.1990 r.
Instrukcja zabezpieczen przed korozja konstrukcji betonowych. Nr 240 wyd. przed ITB w

1982 r.



