D-07.06.01 Urzadzenia zabezpieczajgce ruch pieszych

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z realizacja urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych.

1.2. . Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy wykonaniu robét wymienionych w pkt 1.1

ninigjszej SST.

1.3.. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z urzadzeniami

zabezpieczajgcymi ruch pieszych, do ktérych naleza:

»  ogrodzenia ochronne sztywne, takie jak: barierki rurowe, barierki z ksztattownikéw, plotki panelowe

1.4.. Okresélenia podstawowe

1.4.1. Ogrodzenia ochronne sztywne - przegrody fizyczne chronigce ruch pieszy od ruchu kotowego lub przed
upadkiem z wysokosci wykonane z ksztaltownikéw stalowych, szczeblin lub panelami np. z tworzyw
sztucznych.

1.4.2. Bariery z rur stalowych - przegrody fizyczne oddzielajace ruch pieszy od ruchu kotowego wykonane z rur
stalowych — min. bariery oznaczone symbolem Ulla lub U-12 wg ,,Szczegélowych warunkdw technicznych
dla [...] urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego [...]”.

1.4.3. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w

SST

D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace rob6t

Ogolne wymagania dotyczace robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. . Ogdblne wymagania dotyczace materiatlow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania

ogoblne” pkt 2.

2.2. . Dokument dopuszczajacy do stosowania materiatow

Kazdy material do wykonania urzadzer bezpieczenistwa ruchu i ich mocowania musi posiada¢ aprobate techniczng
wydang przez uprawniong jednostke oraz certyfikat bezpieczefistwa (znak ,,B”) nadany przez uprawniong jednostke.
Powyzsze wymagania dotycza elementéw sktadowych oraz urzadzenia jako calosei.

2.3.. Rury stalowe dla ogrodzen sztywnych i stupkéw

Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-74219, PN-H-74220 lub innej zaakceptowanej przez Inspektora.
Powierzchnia zewnetrzna i wewnetrzna rur nie powinna wykazywa¢ wad w postaci lusek, peknigé, zawalcowan i
naderwan. Dopuszczalne sa nieznaczne nieréwnosci, pojedyncze rysy wynikajace z procesu wytwarzania, mieszczace
si¢ w granicach dopuszczalnych odchylek wymiarowych.

2.4. Powloki metalizacyjne cynkowe

Powloka metalizacyjna cynkowa na konstrukcjach stalowych, powinna by¢ z cynku o czystosci nie mniejszej niz
99,5 % i odpowiada¢ wymaganiom BN-89/1076-02. Minimalna grubos¢ powloki cynkowej powinna nie by¢
mniejsza niz 160 mm. Powierzchnia powloki powinna by¢ jednorodna pod wzgledem ziarnistosci. Nie moze ona
wykazywaé widocznych wad jak rysy, peknigcia, pecherze lub odstawanie powtoki od podtoza.

2.5. . Materialy do malowania powlok malarskich

Do malowania urzadzen ze stali, zeliwa lub metali niezelaznych nalezy uzywac materialy zgodne z PN-B-10285 lub
stosownie do ustalen Inspektora. Nie dopuszcza si¢ stosowania wyrobéw lakierowanych o nieznanym pochodzeniu,
niemajacych uzgodnionych wymagan oraz niesprawdzonych zgodnie z postanowieniami norm. W przypadku, gdy
barwa i potysk odgrywaja istotng rolg, a nie sa ujete w normach, powinny by¢ ustalone odpowiednie wzorce w
porozumieniu z dostawca.

3.SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogoblne wymagania dotyczgce sprz¢tu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
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5.1. Ogélne zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2.. Zasady wykonania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych
Przed wykonywaniem robot nalezy wytyczy¢ lokalizacje barier, plotkéw i innych urzadzen liniowych
zabezpieczajacych ruch pieszych na podstawie dokumentacji projektowej, SST lub zalecen Inspektora. Do
podstawowych czynnosci objetych niniejsza SST przy wykonywaniu ww. robét naleza:
«  wykonanie dotéw pod stupki,
= wykonanie fundamentéw betonowych pod stupki,
»  ustawienie stupkow,
¢ zamontowanie elementoéw zabezpieczen.
5.3. Wykonanie shupkéw, osadzenie barier w podlozu gruntowym
5.3.1. Wykonanie doléw pod stupki, bariery
Jesli dokumentacja systemu zabezpieczenia pieszych nie podaje inaczej, to doty pod stupki powinny mie¢ wymiary
w planie co najmniej o 20 cm wigksze od wymiaréw stupka, a glgbokosé od 0,8 do 1,2 m. Dla wykonaniu dotu pod
fundament betonowy - wymiary przekroju poprzecznego moga wynosi¢ 30 x 30 cm, a glteboko$¢ otworu co najmniej
0,75 m przy wypehianiu betonem otworu gruntowego lub wymiary powinny by¢ ustalone indywidualnie
w przypadku stosowania prefabrykowanego fundamentu betonowego.
5.3.2. Ustawienie stupkéw wraz z wykonaniem fundamentow betonowych pod stupki

Jesli systemu zabezpieczenia pieszych nie podaje inaczej, to shupki moga by¢ osadzone w betonie utozonym w dotku
albo oprawione w bloczki betonowe i dostarczane do miejsca budowy urzadzenia zabezpieczajacego ruch pieszych.
Stupek nalezy wstawi¢ w gotowy wykop i napeni¢ otwér mieszanka betonowa. Do czasu stwardnienia
betonu stupek nalezy podeprze¢.
Shupki, bez wzgledu na rodzaj i sposéb osadzenia w gruncie, powinny sta¢ pionowo w linii urzadzenia
zabezpieczajacego ruch pieszych, a ich wierzchotki powinny znajdowa¢ si¢ na jednakowej wysokosci. Stupki z rur
powinny mie¢ zaspawany gorny otwér rury. Stupki koricowe, narozne oraz stojace na zalamaniach wygrodzenia o
kacie wickszym od 150 nalezy zabezpieczy¢ przed wychylaniem si¢ uko$nymi shupkami wspierajacymi, ustawiajgc
je wzdluz biegu ogrodzenia pod katem okoto 30 do 450. 5.3.3.
Stupki wbijane lub wwibrowywane bezposrednio w grunt
Dopuszcza si¢ bezposrednie wbijanie lub wwibrowywanie stupkéw w grunt z zachowaniem wymogéw co do
sposobu wykonania, zapewniajacego zachowanie osi shapka w pionie i niepowodujacy odksztatcefi lub uszkodzen
shupka.
5.4. Wykonanie urzgdzen zabezpieczajacych ruch pieszych w formie porgczy
Porecze zabezpieczajacy ruch pieszy winny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja systemu zabezpieczenia
pieszych. Konstrukcja ta musi posiada¢ odpowiednie aprobaty techniczne.

Dlugos¢ segmentéw: dla porgezy ze szczeblinami 1,0 m dla pozostatych 2,0 m. Wysoko$¢ porgczy wynosi 1,0 m.
Porecze powinny odpowiadaé wymaganiom ,Szczegélowych warunkéw technicznych dla [..] urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego [...]”. Maksymalna dtugo$¢ porgczy nie dylatowanych okresla si¢ na 25 m.
5.5. Malowanie metalowych urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych
Zaleca si¢ przeprowadzaé¢ malowanie wylgcznie w dni pogodne, przy zalecanej temperaturze powietrza od 15 do
200C; nie nalezy malowa¢ podczas wystepujacej mgly i rosy. Nalezy przestrzega¢ nastgpujacych zasad przy
malowaniu urzadzen:
« powierzchnia stali powinna by¢ starannie oczyszczona,
» do malowania mozna stosowaé farby ogélnego stosowania przeznaczone do uzytku zewnetrznego, dobrej
jakosci, z nieprzekroczonym okresem gwarancji,
+  malowanie nalezy wykona¢ min. dwuwarstwowo: farbg do gruntowania i min. 1 raz farba nawierzchniowa, przy
czym kazdg nastepna warstwe mozna natozy¢ po catkowitym wyschnieciu farby poprzedniej.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6. 6.2.
Badania przed przystgpieniem do robét
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyskac¢ od producentow zaswiadczenia o jakosci (atesty).
Do materiatéw, ktérych producenci sa zobowiazani (przez wlasciwe normy PN i BN) dostarczy¢ zaswiadczenia
o jakos$ci (atesty) naleza: liny stalowe, rury i ksztaltowniki, gotowe elementy konstrukeji urzadzen
zabezpieczajacych. 6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania robot

6.3.1. Badania materialéw w czasie wykonywania robét
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Wszystkie materialy dostarczone na budowe z za$wiadczeniem o jako$ci (atestem) producenta powinny by¢
sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiaréw. Czestotliwo$¢ badan i ocena ich wynikéw powinna

by¢ zgodna z zaleceniami tablicy 1.
Tablica 1. Czestotliwo$éé badan przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobéw dostarczonych przez

producentoéw

’Tp. Rodzaj badania Liczba badan Opis badan Ocena wynikow badan
1 Sprawdzenie Od 5 do 10 badan z Powierzchnie zbadac Wyniki badan powinny

powierzchni wybranych losowo nieuzbrojonym okiem. Do by¢ zgodne z
elementéw w kazdej ew. sprawdzenia gleboko$ci wymaganiami punktu 2

dostarczone;j partii wyrobéw | wad uzy¢ dostgpnych
liczacej do 1000 elementéw | narzedzi (np. linialéw z
czujnikiem, suwmiarek,
mikrometrow itp.)

2 | Sprawdzenie Przeprowadzi¢ uniwersalnymi
wymiaréw przyrzadami  pomiarowymi
lub sprawdzianami

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robot
W czasie wykonywania urzadzen zabezpieczajacych ruch pieszych nalezy zbada¢:

+  zgodno$¢ wykonania urzadzen z dokumentacjg projektowa (lokalizacja, wymiary),

«  zachowanie dopuszczalnych odchylek wymiaréw,

»  prawidlowos¢ wykonania dotéw pod stupki,

«  poprawno$¢ wykonania fundamentéw pod stupki,

= poprawno$¢ ustawienia shupkow,

«  prawidlowo$¢é montazu gotowych elementéw zgodnie z instrukcja przekazang przez Producenta.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogblne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D—00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.
7.2. . Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jak w przedmiarze robot.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. . Ogoblne zasady odbioru robdt
Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D—-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. . Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.PN-B-10285 Roboty malarskie budowlane farbami, lakierami i emaliami na spoinach bezwodnych

2.PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogolnego zastosowania

3.PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciagnione i walcowane na zimno ogélnego
przeznaczenia

4 PN-H-82200 Cynk

5.PN-H-84023-07 Stal okre$lonego zastosowania. Stal na rury

6. PN-H-97052 Ochrona przed korozja. Ocena przygotowania powierzchni stali, staliwa i zeliwa do malowania

7. PN-H-97053 Ochrona przed korozjg. Malowanie konstrukeji stalowych. Ogélne wytyczne

8. BN-89/1076-02 Ochrona przed korozjg. Powloki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na konstrukcjach

stalowych, staliwnych i zeliwnych. Wymagania i badania

10.2 . Inne dokumenty

9. ,Szczegdtowe warunki techniczne dla znakow i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunki ich umieszczania na drogach” - zalacznik do rozporzadzenia Ministra Transportu i
Gospodarki Morskiej z dnia 3 lipca 2003 r. (Dz.U. Nr 220, poz. 2181 z dnia 23.12.2003r.

UWAGA: WSZELKIE ROBOTY UJETE W SPECYFIKACJI NALEZY WYKONAC W OPARCIU O

AKTUALNIE OBOWIAZUJACE NORMY I PRZEPISY Obowiazuja wydania przywotanych powyzej norm i

innych dokumentéw na dzien zlozenia przez Wykonawce oferty. Wprowadzenie nowszego wydania normy ¢zy
innego dokumentu wymaga uzgodnienia przez strony kontraktu.
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