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Wszedzie, gdzie w dokumentacji opisujacej przedmiot zaméwienia przekazanej oferentowi (projekt budowlany, przedmiar,
specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych) wystapia nazwy materialow, znaki towarowe, patenty,
pochodzenie lub inne szczegdtowe dane, Zamawiajacy dopuszcza uzycie innych materiatdw, o rownowaznych ze wskazanymi
parametrach.



1  WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej wykonania i odbioru robét

Przedmiotem opracowania jest budynek nr 58 znajdujacy sie w kompleksie wojskowym nr K-0044 przy
ul. Zwirki i Wigury 9/13 w Warszawie. Budynek objety opracowaniem znajduje sie na dziatce nr 73/160,

obreb 2-04-04, Dzielnica Wtochy, na terenie zamknietym.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej wykonania i odbioru robot

Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

Zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
Wspdlny Stownik Zamowien:

45314320-0 — Instalowanie okablowania komputerowego

1.3 Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng wykonania i odbioru robot
Budowa obejmuje prowadzenie robot zwigzanych z wykonaniem instalacji sieci teleinformatycznej.

Szczeqgodtowy zakres robot zostat ujety w czesci kosztorysowej oraz w projekcie technicznym.

Realizacja w/w robét winna byé przeprowadzona z uwzglednieniem okreséw przygotowawczych
zwigzanych z zakupami materiatéw, transportem na miejsce budowy, przygotowaniami do prac

motazowych, aby nie spowodowac¢ zadnych opd6znien w realizacji inwestycji.

2 Materialy i urzadzenia

2.1 Ogodlne wymagania dotyczgce robét

Przy wykonywaniu rob6ot mogg by¢ stosowane wytacznie wyroby o wiasciwosciach uzytkowych
umozliwiajgcych spetnienie wymagan podstawowych, okreslonych w art. 5 ust 1 pkt. 1 Ustawy Prawo
Budowlane — dopuszczenie do obrotu powszechnego lub jednostkowego stosowania w budownictwie, a
takze powinny by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w dokumentacjach technicznych oraz w
szczegotowych specyfikacjach technicznych. Wykonawca robét powinien przedstawi¢ inspektorowi
nadzoru inwestorskiego szczegétowe informacje o zZrddle produkcji, zakupu materiatéw i urzadzen
przewidywanych do realizacji robét wiasciwie oznaczonych, posiadajgcych certyfikat na znak
bezpieczenstwa, certyfikat zgodnosci, deklaracje zgodnosci z Polskg Norma, a takze inne prawnie
okreslone dokumenty. Kierownik budowy jest zobowigzany przez okres wykonywania robét
przechowywa¢ dokumenty stanowigce podstawe ich wykonania, a takze oswiadczenia dotyczace

wyrobow budowlanych jednostkowo zastosowanych w obiekcie budowlanym.



Zamawiajacy dopuszcza mozliwosé sktadania ofert réwnowaznych, pod warunkiem, ze

zaproponowane materialy i urzadzenia beda posiadaly parametry nie gorsze niz te, ktére sa

przedstawione w dokumentacji technicznej.

2.2

Materiaty do wykonania robot stosowaé zgodnie z projektem systemu sieci teleinformatycznej — opis

Stosowane materiaty

techniczny i rysunki.

Lp P/N Opis
1| POZYCJA Szafa GPD-LAN
SZAFA RAMOWA STOJACA, 42U/800/800 DRZWI
2 | SRS-42-8/8-S04-B BLACHA/SZKLO, TYL PELNY RAL 9005
(KONSTRUKCJA SKRECANA - NOSNOSC 1000 KG)
COKOL 100 MM, DO SZAFY O SZER 800 | GLEB 800
3| CKS-8/8-S04-B MM, SCIANY COKOLU PEENE RAL 9005
T ) Panel wentylacyjny 4-wentylatorowy z termostatem,
4| WTD-4T-504-B 230V AC, 50Hz, 88W, 660m3/h
LISTWA ZASILAJACA 19" 9 GNIAZD Z BOLCEM,
5|PDU-9BB WTYK UNISCHUKO
6 | XPS00 PANEL KROSOWY 1U SHILDED NOT EQUIPPED
FIBRAIN KASETA SPL WYPOSAZONA CZARNA 6X
7| XMG1021GA LC DX SM OS2 G652D GOLD
8 | XMSO00 UCHWYT HD 6XRJ45/S, EKRANOWANY, CZARNY
9| XR200 FIBRAIN DATA MODUL KAT. 6A EKRANOWANY,
BEZ ADAPTERA
FIBRAIN ZASLEPKA SLOTU 0.5U CZARNA DO
101 XBCS0 PRZELACZNIC HD
11 | XLOO LISTEK OPISOWY DO PRZELACZNICY HD
BN, i Koryto kablowe pionowe ze zdejmowang ostong
12| ORG-PN-42-504-B przednig 42U, RAL9005
FIBRAIN ORGANIZATOR POZIOMY KABLI 19" - Z
13 | ORG-VP-1U-B-V2 ZAMYKANYMI PLASTIKOWYMI UCHWYTAMI
CZARNY RAL9005 1U
14 G-LC-LC-S-002.0-DX-D- | FIBRAIN PATCHCORD 2M LC/LC G657A12,8
28-Y DUPLEX GOLD
15 PATCHCORD CAT.6A S/FTP, 2M, kolor niebieski,
z0tty, szary (nalezy uzgodni¢ z uzytkownikiem)
16 Panel telefoniczny 1U, 50 portow
17| POZYCJA Gniazda
18 | XB-45KA45D-02 Fibrain 2port 45D PLASTIC ADAPTER 45x45mm
19 | XB-45KA45D-01 Fibrain 1port 45D PLASTIC ADAPTER, 45x45mm
FIBRAIN DATA MODUL KAT. 6A EKRANOWANY,
20 | XR200 BEZ ADAPTERA
ADAPTER TYPU KEYSTONE DO MODULOW
21| XA-HDKS-0-SET FIBRAIN RJ45 HD SET 10SZT.
29 PATCHCORD CAT.6A S/FTP, 3M, kolor niebieski,

z0Mty, szary (nalezy uzgodni¢ z uzytkownikiem)

POZYCJA

Kable




FIBRAINDATA KABEL INSTALACYJNY CAT.6A
23| XR1431048130 S/FTP 4PR LSFRZH CPR CLASS B2CA 650 MHZ
500MB TURKUSOWY
24 | EXO-E03-24SM Swiattowdd SM 24J B2ca
25 Swiatlowdd SM 24J zewnetrzny
26 YTKSY 53x2x0,5
27 XzTKMXpw 50x4x0,6

Materialy, urzadzenia i osprzet nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknietych i suchych,
przystosowanych do tego celu, przewietrzanych i dobrze oswietlonych, zgodnie z zaleceniami producenta

zawartymi w odpowiednich dokumentacjach technicznych.

3  Sprzet

Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji robot. Roboty elektroenergetyczne mogg by¢ wykonywane recznie lub przy uzyciu
sprzetu mechanicznego. Przy mechanicznym wykonywaniu rob6t wykonawca powinien dysponowac

sprzetem sprawnym technicznie, przewidzianym do wykonania tego typu robot.
Roboty elektryczne prowadzone bedg przy uzyciu nastepujgcego sprzetu mechanicznego:
- mierniki elektryczne

- elektronarzedzia

4  Transport

Materiaty przewidziane do wykonania rob6t mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu z
zachowaniem zasad kodeksu drogowego. W czasie transportu i przechowywania materiatéw
elektroenergetycznych nalezy zachowaé wymagania wynikajace ze specjalnych wiasciwosci tych

urzadzen, zastrzezonych przez producenta.

W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej i urzadzen
rozdzielczych nalezy przestrzega¢ zalecehn wytworcow, a w szczegoélnosci: transportowane urzgdzenia
zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzgsami oraz przesuwaniem sig, aparature i urzgdzenia

ostroznie zatadowywac i zdejmowadé, nie narazajgc ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia powiok.

W czasie transportu konce wszystkich rodzajow kabli powinny by¢ zabezpieczone przed zawilgoceniem

i innymi wptywami srodowiska.



5 Wymagania szczegétowe dotyczace wykonania robét

- Ogdlne zasady wykonania robot

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa lub kontraktem, za ich zgodnosé
z dokumentacjg projektowg i wymaganiami specyfikacji technicznych, projektem organizacji robot oraz

poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego

- Kolejno$¢ wykonywania robot

Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru inwestorskiego do akceptaciji projekt organizacji i

harmonogram robdét.

- Roboty przygotowawcze

Przed uktadaniem przewodéw w Scianach lub natynkowo nalezy wytyczy¢ ich trase. Trasowanie nalezy
wykonac¢ uwzgledniajgc bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta,

prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji i remontow.

- Montaz instalacji (uktadanie przewodow)

Przewody nalezy uktadaé w sposdb zgodny z dokumentacjg techniczng.
* przewody uktadaé w trasach kablowych dedykowanych;

Prace te nalezy wykonywa¢ po zakonczeniu prac zwigzanych z utozeniem tynkow i po wstepnym

pomalowaniu powierzchni $cian i sufitow. Wyszczegdlnienie robét:
- trasowanie otworéw pod kotki rozporowe ,

- podigczenie zasilania sprzetu mechanicznego,

- wiercenie otwordw,

- montaz kotkdw rozporowych,

- przymocowanie listew do powierzchni scian i sufitow,

- demontaz zasilania sprzetu mechanicznego.
Wyszczegolnienie robot:

- rozwiniecie przewodow,

- sprawdzenie, odmierzenie i uciecie,

- oznaczenie koncoéw kabla,



- ulozenie w podstawach listew (nalezy pamieta¢ o prawidtowym promieniu

»giecia" przewodoéw oraz ich ,swobodnym" uktadaniu - bez naprezen),
- przypiecie przewoddéw opaskami do koryt metalowych i drabinek,
zapiecie pokryw listew.

Wszystkie elementy instalacji nalezy montowa¢ wg obowigzujgcych norm, z uwzglednieniem zasad

zawartych w dokumentaciji technicznej oraz w instrukcjach montazu producenta.

- Elementy mocujgce

Wszystkie elementy mocujace, korytka kablowe, listwy instalacyjne, rurki instalacyjne, uchwyty, wsporniki
itp. powinny by¢ systemowe. Nie dopuszcza sie elementéw wykonywanych na budowie z przypadkowego
materiatu. Mocowania i otwory w elementach konstrukcji budowlanych muszg by¢ koordynowane z

Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego robét budowlanych.

Ewentualne, robocze, systemowe rozwigzania mocowan dla instalacji sygnalizacji pozarowej muszg by¢
opracowane rysunkowo i przedstawione do zatwierdzenia przez zespot projektowy lub inspektora

nadzoru inwestorskiego

6 Kontrola, badania i odbior

- Ogdlne zasady kontroli jako$ci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét, jakos¢ materiatéw i urzadzen. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli oraz mozliwos¢ ewentualnego pobierania probek i badania
materiatéw i robét. Do obowigzkdéw wykonawcy nalezy przedstawienie do aprobaty inspektorowi nadzoru
inwestorskiego programu zapewnienia jakosci zawierajgcego wykaz uzywanego sprzetu i narzedzi,

sposob i procedure przeprowadzania pomiaréw i badan, sposéb postepowania z materiatami, itp.

- Czynnosci kontrolne etapowe

Czynnosci kontrolne etapowe obejmujg sprawdzenie jakosci wykonania czesci instalacji, a zwlaszcza

robot zanikajgcych. Nalezy uwzgledni¢ miedzy innymi:
- sprawdzenie ciggtosci zyt przewodow,
- pomiar poziomow i jakosci sygnatow.

W miare postepu rob6t wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich niezbednych préb
i pomiaréw dla kolejnych fragmentdw instalacji. Wykonanie odno$nych préb powinno byé niezwtocznie

odnotowane w dzienniku budowy.



- Czynnosci kontrolne koricowe

Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzic:

- zgodnos$¢ wykonania instalacji z dokumentacjag techniczng oraz z ewentualnymi zmianami zapisanymi
w dzienniku budowy, a takze zgodno$¢ z przepisami szczegdtowymi, instrukcjami producentéw,

odpowiednimi Polskimi Normami oraz wiedzg techniczng,

- jakos¢ wykonania instalacji,

- spehnienie przez instalacje wymagan w zakresie minimalnych dopuszczalnych pozioméw sygnatu oraz
jego jakosci,

- zgodnos$¢ oznakowania z Polskimi Normami.

W przypadku nie zadowalajgcej jakosci robét lub uzytych materiatdw wykonawca bedzie musiat wykonaé
na witasny koszt niezbedne poprawki i wymiany instalacji. Przed oddaniem do uzytku wykonawca
powinien dokona¢ uruchomienia instalacji i zademonstrowa¢ jej prawidiowe dziatanie zgodnie z

dokumentacjg techniczng i specyfikacjg techniczna.

7 Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét

Zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. w sprawie szczegoétowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych, wykonania i odbioru robdét
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego, przedmiar rob6t powinien zawieraé zestawienie
przewidzianych do wykonania robdt podstawowych, z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek
przedmiarowych. Spis dziatéw przedmiaru robot powinien przedstawia¢ podziat robdt w danym obiekcie
wedtug Wspdlnego Stownika Zamoéwien. Dalszy podziat przedmiaru robot nalezy opracowaé wedtug
systematyki ustalonej indywidualnie lub na podstawie systematyki stosowanej w publikacjach
zawierajgcych normy nakladéw rzeczowych. Tabele przedmiaru robdt powinny zawiera¢ pozycje

przedmiarowe odpowiadajgce robotom podstawowym.

Ogodlne zasady obmiaru robét dotyczg umoéw z wynagrodzeniem kosztorysowym wykonawcy. Obmiar
robot bedzie okreslaé faktyczny zakres robét wykonywanych zgodnie z dokumentacjg projektows i
specyfikacjg techniczng, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robét dokonuje Wykonawca
po pisemnym powiadomieniu inspektora nadzoru inwestorskiego o terminie i zakresie obmierzanych
robot. Powiadomienie powinno nastgpi¢ na co najmniej 3 dni przed tym terminem. Wszystkie wyniki
obmiaru wpisywane sg do ksigzki obmiaréw. Ksigzka obmiaréw jest niezbedna do udokumentowania
wykonanych robét ulegajgcych zakryciu lub zanikajgcych. Jakikolwiek btgd lub opuszczenie (przeoczenie)
w ilosciach w podanym przedmiarze lub w specyfikacji technicznej nie zwalnia wykonawcy od obowigzku
ukonczenia wszystkich robét. Korekta ewentualnych bteddéw lub pominietych pozycji w przedmiarze

wymaga pisemnego wystgpienia wykonawcy i akceptacji przez inspektora nadzoru inwestorskiego, po



porozumieniu z zamawiajgcym, jezeli zawarta umowa o wykonaniu robét nie stanowi inaczej. Obmiaru

wykonanych robét dokonuje kierownik budowy.

Podstawg dokonywania obmiardéw, okreslajgcg zakres prac wykonywanych w ramach poszczegdinych

pozycji, jest przedmiar robét, bedacy integralng czescig dokumentacji projektowe;j.
Jednostkg obmiarowg jest :
m —dla przewoddw, rur itp.

szt — dla osprzetu, opraw itp.

8 Odbior robot

- Ogdlne zasady odbioru robot

Wystepujg nastepujace rodzaje odbiorow: odbiér czesciowy, odbiér etapowy, odbidr robot zanikajgcych
lub ulegajgcych zakryciu, odbiér koncowy, odbidr po okresie rekojmi, odbiér ostateczny (pogwarancyjny).
Ponadto wystepuje odbiodr instalacji i urzgdzen technicznych. Zasady odbioréw robét moze okreslac

umowa o roboty budowlane.

- Odbiér robét zanikajgcych ulegajgcych zakryciu

Wszystkie czesci robot zanikajgcych oraz ulegajacych zakryciu takie jak ukfadanie przewodoéw pod
tynkiem, pod podtogg lub podsufitowe itp. muszg by¢ zgtaszane przez wykonawce do odbioru przez

inspektora nadzoru inwestorskiego.

- Zasady ostatecznego odbioru robot

Przy odbiorze robét powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty:
* Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami w trakcie
wykonywania robot,
* Dziennik Budowy,
+ Dokumenty uzasadniajgce uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania robot,
» Dokumenty dotyczgce jakosci wbudowanych materiatow,
* Protokoty czesciowych odbioréw poprzednich faz robot,
» Protokoly i zaswiadczenia z dokonanych préb montazowych,
» Protokoty badan technicznych i pomiaréw kontrolnych,
* Protokét pomiaréw rezystancji uziemien,

+ Swiadectwa jako$ci wydane przez dostawcdw urzadzen i materiatéw, 10



+ Dokumentacja fabryczna zamontowanych urzgdzen,

+ Dokumentacja Techniczno Ruchowa urzgdzen.

- Rozliczenie robot

Rozliczenia za wykonane roboty dokonywane bedag na podstawie $wiadectw ptatnosci wystawionych
przez wykonawce i akceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego. Przejsciowe swiadectwa
pfatnosci sg wystawiane przez wykonawce i akceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego na
podstawie ,Wykazu robdét wykonanych czesciowo". Podstawg pfatnosci bedg ceny jednostkowe
poszczegolnych pozycji zawarte w kosztorysie ofertowym, bedgcym zatgcznikiem do umowy. Zasady
rozliczania i ptatnosci za wykonane roboty okreslone zostang w umowie na wykonanie robét. Podstawag
rozliczenia robot (ptatnosci) jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke
obmiarowg dla danej pozycji kosztorysu. Cena ta bedzie petnym wynagrodzeniem za dostarczenie i
utozenie wszystkich materiatéw uzytych do budowy instalacji alarmowej objetej dokumentacjg techniczna,

uzycie sprzetu i wszystkie inne czynnosci niezbedne do nalezytego wykonania robot.
Cena budowy obejmuje:

- roboty pomocnicze i przygotowawcze

- dostarczenie materiatow

- montaz przewodoéw

- montaz osprzetu (elementoéw instalacii)

- montaz osprzetu instalacyjnego, montazowego (mocujacego)

- montaz kompletnej aparatury

-wykonanie wszelkich badan i pomiaréw

9 Dokumenty odniesienia

e Ustawa Prawo Budowlane z dnia 7 lipca 1994r. (Dz. U. z 1994r. nr 89, poz. 414 ze zm.);

o Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002 r. w sprawie warunkéw technicznych,

jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2002 r. Nr 75, poz. 690 ze zm.);

o Rozporzgdzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. W
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw (Dz. U. z
2010 Nr 109 poz. 719);

e PN-EN 50173-1: 2011 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego — Czes¢
1: Wymagania ogdlne

e |SO/IEC11801:2002/Am2:2010 - Information technology - Generic cabling for customer premises
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PN-EN 50173-2: 2008/A1: 2011 Technika Informatyczna — Systemy okablowania strukturalnego
— Czes¢ 2: Budynki biurowe;

PN- EN 50173-5: 2009; Al: 2011 Technika informatyczna - Czes¢ 5: Centra danych,

PN-EN 50173-5: 2009/A2: 2013-07 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Czes$¢ 1-
Specyfikacja i zapewnienie, jakosci

PN-EN 50174-2: 2010/Al: 2011 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cze$¢ 2-

Planowanie i wykonawstwo instalacji wewnagtrz budynkéw

PN-EN 50174-3: 2014-02 Technika informatyczna. Instalacja okablowania — Cze$¢ 3 —

Planowanie i wykonawstwo instalacji na zewnatrz budynkow
TIA-942: Data Centre Cabling captures IT, power, resilience, HVAC, security published in 2005

PN-EN 50600-1: 2013-06 — Technika Informatyczna, Wyposazenie i infrastruktura centréw
przetwarzania danych (EN 50600-2-1 do -2-6)

PN-EN 50346: 2004/A2: 2010 Technika informatyczna. Instalacja okablowania - Badanie

zainstalowanego okablowania;

PN-EN 50288-4-1: 2014-02 Przewody wielozytowe stosowane w cyfrowej i analogowej technice
przesytu danych -- Czes¢ 4-1: Wymagania grupowe dotyczgce przewoddéw ekranowanych,
testowanych do czestotliwosci 600 MHz -- Przewody przeznaczone do poziomego i pionowego

uktadania w budynkach

PN-EN 60332-1-2: 2010/A1: 2016-02, PN-EN 60332-3-24: 2009, PN-EN 60332-3-22: 2009, PN-
EN 60754-1: 2014-11, PN-EN 60754-2: 2014-11, PN-EN 61034-2: 2010 - Normy

miedzynarodowe zwigzane z palnoscig powtoki kabla.
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