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1.0. WSTEP.

1.1.

Zakres Szczego6towych Specyfikacji Technicznych.

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robot. Tematem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji
Technicznej sa warunki wykonania, kontroli i odbioru robdét zwigzanych
realizacjg inwestycji polegajacej na oraz budowie nowego nabrzeza oraz
umocnienia brzegu w Porcie Dartowo.

1.2.

1.3.

Uktad Specyfikacji Technicznych dla Robét hydrotechnicznych.

OST - Ogolna specyfikacja techniczna. Wymagania ogolne.
SST - 1.1 Roboty ziemne i rozbiorkowe.

SST - 1.2 Roboty kafarowe.

SST - 1.3 Kotwy mikropalowe.

SST - 1.4 Konstrukcje i roboty betonowe i zelbetowe.
SST - 1.5 Wyposazenie hydrotechniczne nabrzeza.

SST - 1.6 Roboty czerpalne i umocnienie dna.

Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji SST-1.2 sa zgodne z
nomenklatura, stosowang w przywotanych normach oraz stosownych klauzulach.

a)

b)

Zagtebianie / zapuszczanie Scianki - dziatanie techniczne pozwalajace na
wprowadzenie brusow do wymaganej gtebokosci w podtoze gruntowe, z
korona na rzednej okreslonej w Projekcie,

Metoda zagtebiania - wszystkie metody zagtebiania, takie jak:
zagtebianie panelowe, zagtebianie ciagte, zagtebianie etapowe za
pomoca wbijania, wwibrowywania, wciskania lub kombinacja tych
metod,

Wspomaganie zagtebiania - metoda majaca na celu zmniejszenie oporu
zagtebiania podczas zagtebiania, np. wptukiwanie lub wstepne wiercenie,

Scianka szczelna - $ciana ciagta sktadajaca sie z bruséow. W przypadku
stalowych grodzic ciagtos¢ scianki zapewniona jest poprzez wzajemne
potaczenie zamkow, spasowanie podtuznych wypustow lub poprzez
specjalne taczniki.

Brus / grodzica - jednostkowy element Scianki szczelnej jako pojedynczy
element,

Kleszcz - poziome ciagte ksztattowniki mocowane wzdtuz korony sScianki
szczelnej, zamocowane do $cianki za pomoca potaczen Srubowych i
2



dodatkowo (w zaleznosci od potrzeby) roboczo przyspawane, stosowane
w celu réwnomiernego roztozenia dziatajacych sit na catg scianke
szczelna.

g) Podparcie - zestaw technologicznych elementéw podporowych
utrwalajacych roboczo scianke.

h) Sitownik hydrauliczny - urzadzenie do wciskania grodzic, osadzane na
gtowicy kilku pierwszych bruséw scianki, dziatajace sitownikiem
hydraulicznym powodujac wciskanie kolejnych bruséw scianki szczelnej,
bezwibracyjnie, bezwstrzasowo, bez powodowania hatasu, co ma
rozstrzygajace znaczenie w bezposrednim sasiedztwie istniejacych
budowli,

i) Wibrator - urzadzenie stuzace do zagtebiania i wyrywania bruséw scianek
szczelnych. W przypadku istniejacych budowli w bezposrednim
sasiedztwie zapuszczanej S$cianki szczelnej - jednoznacznie mowa o
wibratorze nierezonansowym o wysokiej czestotliwosci regulowanej
liniowo oraz regulowanemu liniowo momentowi mimosrodowemu,

j) Szakla - osprzet do podnoszenia grodzic z podtoza i ustawiania ich w
pozycji pionowej,

k) Monitorowanie - prowadzenie obserwacji w ramach kontroli
bezpieczenstwa i jakosci technicznej procesu zapuszczania S$cianki
szczelnej,

1.4. Zakres Robot objetych Specyfikacja SST-1.2.

Specyfikacja niniejsza obejmuje i uszczegdtawia problemy i warunki
realizacji oraz kontroli:
- prac przygotowawczych i pomiarowych,
- pograzania scianki w gruncie,

- wykonanie a nastepnie rozbiérka zabezpieczen podczas zapuszczania scianki
szczelnej,

- skleszczenie stalowej Scianki szczelnej przez zastosowanie kleszczy stalowych

Lokalizacja obiektu, szczegotowe warunki hydrologiczne i geotechniczne sg
omowione w projekcie budowlanym robot hydrotechnicznych.

1.4.1.Roboty kafarowe.
Omawiane roboty obejmuja zapuszczanie i skleszczenie stalowej scianki
szczelnej typu ,,AZ” oraz typu ,,PU”.

llosci poszczegolnych asortymentow robot sa podane w projekcie
budowlanym i wykonawczym oraz w przedmiarze robot.

Gtebokos¢ oraz sposob zapuszczenia Scianki jak rowniez jej profil zaleza od
usytuowania w planie:



a) scianka szczelna o profilu AZ28-700 i wskazniku wytrzymatosci
Wx=2760cm3/mb, do rzednej -17,50 mKr. na odcinku dtugosci ok. 61,10m
(skrzydto zamykajace | nowoprojektowanego nabrzeza - odcinek A-C).

b) scianka szczelna o profilu AZ37-700 i wskazniku wytrzymatosci
Wx=3705cm3/mb, do rzednej -18,50 mKr. na odcinku dtugosci ok.
120,00m (nowoprojektowane nabrzeze - odcinek C-D).

c) scianka szczelna o profilu AZ24-700 i wskazniku wytrzymatosci
Wx=2430cm3/mb, do rzednej -14,50 mKr. na odcinku dtugosci ok. 50,90m
(skrzydto zamykajace Il nowoprojektowanego nabrzeza - odcinek D-E).

d) sScianka szczelna o profilu PU18-1 i wskazniku wytrzymatosci
Wx=1670cm3/mb, do rzednej -13,00 mKr. na odcinku dtugosci ok. 35,30m
(proj. umocnienie brzegu- odcinek przejsciowy E-F).

e) scianka szczelna o profilu PU12 i wskazniku wytrzymatosci
Wx=1200cm3/mb, do rzednej -10,00 mKr. na odcinku dtugosci ok. 34,40m
(proj. umocnienie brzegu- odcinek przejsciowy F-G).

f) Scianka szczelna o profilu PU12 i wskazniku wytrzymatosci
Wx=1200cm3/mb, do rzednej -10,00 mKr. na odcinku dtugosci ok. 10,20m
(proj. umocnienie brzegu- odcinek G-G1).

g) Scianka szczelna o profilu PU12 i wskazniku wytrzymatosci
Wx=1200cm3/mb, do rzednej -4,00 mKr. na odcinku dtugosci ok. 125,40m
(proj. umocnienie brzegu- odcinek G1-G2).

h) scianka szczelna o profilu PU12 i wskazniku wytrzymatosci
Wx=1200cm3/mb, do rzednej -7,50 mKr. na odcinku dtugosci ok. 29,70m
(proj. umocnienie brzegu- odcinek G2-H).

i) Scianka szczelna o profilu PU12 i wskazniku wytrzymatosci
Wx=1200cm3/mb, do rzednej -7,70 mKr. na odcinku dtugosci ok. 9,50m
(proj. umocnienie brzegu- odcinek H-1).

j) 1 sztuka profilu tacznikowego typu C14 o dtugosci 18,0m oraz 6 sztuk C9 o
tacznej dtugosci 83,0m.

Skleszczenie stalowej Scianki szczelnej typu ,,AZ” oraz typu ,,PU” przez
zastosowanie kleszczy stalowych z ksztattownikow typu C240 (na odcinku
nowoprojektowanego nabrzeza oraz skrzydet zamykajacych) oraz C200 (na
odcinku umocnienia brzegu oraz na odcinku przejsciowym).

1.5. 0Ogoélne wymagania wobec Wykonawcy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ilos¢ i jakos¢ wykonania Robot objetych
Kontraktem za ich terminowos¢ oraz zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacjami Technicznymi, normami PN, przywotanymi normami PN-EN oraz
poleceniami Inzyniera Budowy.



2.0. MATERIALY.

2.1. Roboty kafarowe.

Wymagaja zastosowania :

a) stalowej scianki szczelnej o profilu AZ28-700 i wskazniku wytrzymatosci
Wx=2760cm3/mb, ze stali A690 wg ASTM Re 390MPa.

b) stalowej scianki szczelnej o profilu AZ37-700 i wskazniku wytrzymatosci
Wx=3705cm3/mb, ze stali A690 wg ASTM Re 390MPa.

c) stalowej scianki szczelnej o profilu AZ24-700 i wskazniku wytrzymatosci
Wx=2430cm3/mb, ze stali A690 wg ASTM Re 390MPa.

d) stalowej scianki szczelnej o profilu PU18-1 i wskazniku wytrzymatosci
Wx=1670cm3/mb, ze stali A690 wg ASTM Re 390MPa.

e) stalowej scianki szczelnej o profilu PU12 i wskazniku wytrzymatosci
Wx=1200cm3/mb, ze stali A690 wg ASTM Re 390MPa.

Brusy stalowej scianki szczelnej sa zabezpieczone antykorozyjnie,
strukturalnie, tzn. odpowiednim gatunkiem stali - jak dla srodowiska morskiego
oraz dodatkowo farba epoksydowo-bitumiczng na odcinku od géry (poziom
oczepu) az do projektowanego pograzenia scianki w dno + 1,0m.

Brusy S$cianki powinny by¢ komisyjnie odebrane na placu budowy przez
Inspektora Nadzoru Zleceniodawcy. Moze byc rowniez zastosowana inna stalowa
scianka o identycznych parametrach technicznych i wytrzymatosciowych, po
uzyskaniu zgody Nadzoru Autorskiego i po akceptacji Inzyniera.

Kazdy brus powinien by¢ zaopatrzony w fabryczny otwor ¢ 50mm, stuzacy do
podnoszenia tego elementu na placu budowy.

Roboty podczas skleszczania $cianki szczelnej wymagaja zastosowania:
kleszczy stalowych ze stali gatunku $355J2G3 wraz z nakretkami i podktadkami.
Elementy stalowe nalezy zabezpieczy¢ antykorozyjnie jednym z atestowanych
zestawow malarskich dla srodowiska morskiego.



3.0. SPRZET.

3.1.

Do wykonania roboét kafarowych.

Nalezy dobraé¢ taki sprzet do pograzania Scianki, ktorego uzycie nie
spowoduje uszkodzenia sasiadujacych z placem budowy budynkéw, konstrukcji i
instalacji podziemnych, dlatego na odcinku proj. umocnienia brzegu na odcinku
przejsciowym oraz dla nowoprojektowanego nabrzeza wraz ze skrzydetkami
zamykajacymi zaleca sie zapuszczanie Scianki szczelnej z uzyciem wibratora
nierezonansowego lub metoda wciskania. Pograzenie scianki szczelnej moze
odbywac sie z ladu lub z wody. Specyfikacja nie narzuca konkretnego modelu
sprzetu ani technologii wykonania robot. Wykonawca powinien przedstawic
Inspektorowi Nadzoru charakterystyke sprzetu, ktorym zamierza zapuszczac
scianke szczelng, celem sprawdzenia wymaganych parametrow i uzyskania
akceptaciji.

Przewiduje sie uzycie nastepujacych urzadzen i sprzetu:

—
—

3.2.

a)

b)

wibratora nierezonansowego,

wciskarki/prasy hydraulicznej do statycznego wciskania brusow,
dzwigu ptywajacego,

pontonu o wypornosci 100 ton,

holownika,

motorowki,

bazy nurkowej,

warsztatu do taczenia bruséw, przygotowania kleszczy,

agregatu spawalniczego,

Warunki ogoélne.

Sprzet budowlany zastosowany podczas wykonywania robét kafarowych
objetych realizacja zadania inwestycyjnego powinien umozliwiac
wykonania tych robét, w petnym zakresie i terminie umownym.

Sprzet ten powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw, parametrow
technicznych oraz ilosci, wymaganiom zawartym w opisie technicznym
Robot oraz w Specyfikacjach Technicznych i by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera Budowy.

Ilos¢ poszczegdlnych rodzajow urzadzen musi by¢ adekwatna do
intensywnosci i zakresu Robot.

W/w sprzet powinien mie¢ aktualne swiadectwa i certyfikaty,
dopuszczajace go do eksploatacji oraz zeglugi po akwenach portowych.

Nie wyklucza sie zastosowania innego rodzaju sprzetu, niezbednego

zdaniem  Wykonawcy do realizacji Robot  kafarowych, niz
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k)

wyspecyfikowany powyzej. Wymaga to uzgodnienia z Inzynierem
Budowy.

Sprzet stosowany do kafarowych robot fundamentowych powinien
odpowiada¢ warunkom podanym w normie PN-EN996:1995 pt. ,Sprzet
do palowania”. Norma ta okresla scisle i precyzyjnie warunki i
wymagania dotyczace bezpiecznego stosowania wszelkich urzadzen
stuzacych do pograzania pali scianek, paloscianek i scian szczelinowych.
Warunki pracy sprzetu, okreslone w w/w normie PN-EN, musza byc
scisle stosowane przez Wykonawce i kontrolowane przez Inzyniera
Budowy.

W w/w normie omdwiono zagrozenia, zwigzane z:

1. transportem sprzetu,

2. montazem i demontazem sprzetu,

3. praca sprzetu,

4. przestawianiem sprzetu,

5. przechowywaniem sprzetu kafarowego,

Sprzet do pograzania scianki obejmuje:

1. Wibratora nierezonansowego,

2. wciskarki/prasy hydraulicznej do statycznego wciskania brusow,
Sprzet powinien by¢ wyposazony w tabliczki znamionowe.

Z kazdym egzemplarzem sprzetu do palowania powinna byc¢ dostarczona
nastepujaca dokumentacja:

instrukcja obstugi w jezyku polskim,
instrukcja przeprowadzania przegladow,
wykaz czesci zamiennych,

instrukcja konserwaciji,

instrukcja transportu i montazu,

oS v AW

certyfikat,

Instrukcja obstugi musi zawierac ograniczenia uzytkowe dotyczace:
1. predkosci wiatru,

2. najwiekszego nacisku na grunt,

3. najwiekszego pochylenia terenu podczas pracy i jazdy,

4. najwiekszej sity wyciagajacej,

5. najwiekszej wysokosci spadu mtotow wolnospadowych,

Dopuszczenie sprzetu do pracy na placu budowy wymaga akceptacji
Inzyniera Budowy, po ogledzinach tego sprzetu i sprawdzenia
dokumentacji oraz waznosci certyfikatu.
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m)

n)

P)

q)

Praca sprzetu kafarowego musi by¢ przez caty czas kontrolowana przez
Inspektorow Nadzoru.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia Dziennika Robot
Kafarowych, ktory bedzie podstawowym dokumentem podczas Odbioru
Robot Zanikajacych i podczas Koncowego Odbioru Robot.

Statecznosc¢ pontonu lub barki, na ktérym zainstalowany jest sprzet do
palowania, musi by¢ zapewniona zgodnie z krajowymi przepisami oraz
odpowiada¢ warunkom koryta rzeki, w tym pojawienia sie wysokich
stanow wody i zwiekszonego przeptywu w rzece.

Przy ustawianiu bruséw i ich wbijaniu catkowity kat odchylenia
spowodowany przez wywazenie i pochylenie ptywajacego obiektu nie
powinien przekraczac 2,5°.

Kryteria statecznosci sprecyzowane w normie PN-EN996:1995, powinny
by¢ spetnione w kazdych warunkach pracy i przemieszczania.

4.0. TRANSPORT.

4.1.

Do transportu materiatow.

Do transportu materiatow i urzadzen, niezbednych do zapuszczania stalowej
scianki szczelnej przewiduje sie uzycie nastepujacych ladowych lub ptywajacych
srodkéw transportu:

a)
b)
c)
d)
e)
f)

4.2.

samochdd ciezarowy, z przyczepa dtuzycowa,
ciagnik kotowy,

holownik,

ponton gorno poktadowy,

dzwig ptywajacy,

dzwig kotowy,

llos¢ i rodzaj sprzetu transportowego.

Ilos¢ i rodzaj sprzetu transportowego musi by¢ adekwatna do akceptowanej
przez Inzyniera Budowy technologii robdt oraz ich intensywnosci.

4.3.

Sprzet transportowy

Sprzet transportowy, ladowy, poruszajacy sie po drogach publicznych oraz
sprzet ptywajacy po wodach portowych i otwartych musi posiadaé stosowne
uprawnienia i certyfikaty, ktore nalezy przedtozy¢ Inzynierowi Budowy.



5.0. WYKONANIE ROBOT.

Nalezy dobra¢ taki sposob pograzania Scianki szczelnej, ktorego
oddziatywanie takie jak wstrzasy i drgania byty minimalnei nie powodowaly
uszkodzenia sasiadujacych z placem budowy budynkow, konstrukcji i instalacji
podziemnych. Na odcinku proj. umocnienia brzegu oraz na odcinku
przejsciowym jak réwniez na nabrzezu nowoprojektowanym wraz ze skrzydtami
zamykajacymi zaleca sie zapuszczanie $cianki szczelnej z uzyciem wibratora
nierezonansowego lub metoda wciskania. Sposob zapuszczania $cianki szczelnej
moze odbywac sie z ladu lub z wody.

Przebieg robot w celu zapuszczenia scianki szczelnej powinien by¢ zgodny z
projektem (usytuowanie przebiegu w planie oraz zachowanie rzednych) i scisle
skorelowany z przyjeta szczegbétowa technologia wykonawcy. Jezeli ustalony
przebieg robdét nie moze by¢ zachowany, nalezy opracowal rozwigzanie
alternatywne spetniajace podstawowe wymagania projektu i przedtozy¢ je do
rozwazenia celem akceptacji przez Nadzor Inwestorski i Autorski.

5.1. Roboty przygotowawcze na placu budowy.

a) Po komisyjnym przejeciu placu budowy nalezy wykonac prace
geodezyjne zwigzane z wyznaczeniem zakresu robot oraz gabarytow
projektowanego nabrzeza oraz umocnienia brzegu.

b) Na podstawie w/w ustalen pomiarowych, nalezy wykonac¢ sondaz
akwenu, w linii projektowanej stalowej scianki.

c) Prace geodezyjne musza oprocz usytuowania projektowanych obiektow i
obejmowac rowniez uksztattowanie istniejgcego terenu budowy.

d) Roboty przygotowawcze obejmujg rowniez inwentaryzacje oraz
usuniecie istniejacych umocnien brzegu kolidujacych z projektowanymi
obiektami.

e) Na zapleczu terenu budowy, Wykonawca powinien wykonac plac
sktadowy, o utwardzonej nawierzchni odpowiednio ogrodzony i
wyposazony, wyposazenie techniczne tego placu musi byc
przystosowane do wykonywania prac zbrojarskich, spawalniczych oraz
malarskich.

f) Wytyczenie linii osi wbicia scianek szczelnych musi by¢ wykonane przez
uprawnionego geodete i trwale oznaczone.

W/w usytuowanie scianek powinno byc¢ skontrolowane i odebrane przez
Inzyniera przed przystapieniem Wykonawcy do wtasciwych robot pograzania
Scianki.



5.2. Elementy stalowej scianki szczelnej.

a) Brusy beda zabezpieczone antykorozyjnie przez malowanie farbg
bitumiczno-epoksydowa, po oczyszczeniu ich powierzchni, przez
piaskowanie, do 2% stopnia czystosci. Malowanie musi by¢ wykonane w
zaktadzie produkcyjnym.

b) Warunki techniczne, tolerancje ksztattu i wymiarow oraz wykonawstwo
musza odpowiadac warunkom, sprecyzowanym w normach:

-PN-EN12063:2001 - Scianki szczelne(dodatkowo precyzuje warunki: spawania i
ciecia elementéw stalowych, tolerancji wymiarowych, procedury kontrolne
dotyczace warunkow gruntowych i wodnych oraz wpedow i przemieszczen
Scianki)

- PN-EN10248-1:1999 - Grodzice walcowane ,,na goraco“ ze stali niestopowych.
Warunki dostawy

-PN-EN10248-2:1999 - Grodzice walcowane ,na goraco“ ze stali niestopowych.
Tolerancje.

c) Sktadowanie i transportowanie brusow powinno odbywaé sie w sposob
nie powodujacy znacznych ugie¢ brusow uszkodzen zamkéw i powtok.
Przy sktadowaniu izolowanych elementow scianek nalezy obowiazkowo
stosowac przektadki drewniane.

d) Na przeprowadzenie kotew mikropalowych przez korone stalowej
$cianki szczelnej nalezy wywierci¢ na wskazanych poziomach fali brusa
zapuszczonej Scianki otwory technologiczne dla przeprowadzenia kotew
- zgodnie z projektem.

5.3. Zapuszczenie stalowej scianki szczelnej.

Szczegbtowa metode zagtebiania scianki szczelnej z uzyciem konkretnego
sprzetu oraz ewentualng metode wspomagania zagtebiania Wykonawca wybierze
na podstawie doswiadczen uzyskanych w porownywalnych warunkach, przy czym
szczegotowa metoda powinna odpowiadac istniejacej sytuacji oraz uwzgledniac
dopuszczalne obcigzenie naziomu.

a) Przewidziang w dokumentacji scianke szczelna, mozna zapuszczaé przy
pomocy wibratora nierezonansowego o0 wysokich, regulowanych
czestotliwosciach lub przy uzyciu wciskarki hydraulicznej - zapuszczanie
odbywac sie bedzie przy pomocy sprzetu ptywajacego umieszczonego na
pontonie, lub przy pomocy sprzetu ladowego po uzyskaniu akceptacji
tego sprzetu przez Inzyniera.

b) Transport i ustawienie elementow stalowej Scianki pod wibrator i
wciskarke hydrauliczng nalezy przeprowadzi¢ w sposob gwarantujacy, ze

elementy nie beda przecigzone i trwale odksztatcone, a zamki ani
izolacje nie zostang uszkodzone. W miejscach wigzania lin nalezy
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d)

podktadac na zamki, drewniane podktadki. Podczas zagtebiania
obowiazkowo, nalezy stosowac kotpaki (podbabniki) dostosowane do
wbijanego elementu i uzywanego urzadzenia, pograzajacego scianke.

Lokalne podptukiwanie jako metody wspomagajace zagtebianie mozna
wykonywacé wytacznie po uprzedniej akceptacji Projektanta i moze by¢
traktowane tylko jako wyjatkowe, lokalnie wystepujace przypadki.
Metody wspomagajace nalezy przy tym prowadzi¢ tak, aby niemozliwe
byto wystgpienie zagrozen co do uszkodzen sasiednich budowli.

Uzycie smarow na potaczeniach w zamkach powinno byc¢ zgodne z
zaleceniami producenta bruséw i zasadami wybranej technologii
zapuszczania scianki szczelnej.

Zapuszczanie $cianki i jej szczelnos¢ nalezy kontrolowa¢ na biezace.
Inzynier Budowy lub Inzynier Kontraktu, moze zdyskwalifikowac¢ kazdy
element scianki szczelnej, ktora jest odchylona wzdtuz lub w poprzek od
linii wyréownania lub od pionu, czy tez niedostatecznie wbita. Na
polecenie Inzyniera, Wykonawca zobowiagzany jest usuna¢ element, aby
wbi¢ go ponownie, o ile takie postepowanie zostanie zaakceptowana
przez Nadzor, a element nie ulegnie znieksztatceniu.

Sposob taczenia elementow stalowej sScianki szczelnej na ztaczach i
zatamaniach przedstawiono w Dokumentacji Projektowej. Szczelnosé
$cianki musi by¢ sprawdzona przez ekipe nurkowa po wykonaniu robét
czerpalnych. Atest nurkowy, stwierdzajacy szczelnos¢ Scianki,
Wykonawca powinien przekazac Inzynierowi.

Na budowie nalezy obowiazkowo prowadzic¢ ,,Dziennik wbijania scianek
szczelnych”, ktory powinien zawierac rowniez, charakterystyke urzadzen
uzytych do pograzania scianki szczelnej. Dziennik ten wraz z atestem
nurkowym musi by¢ przedtozony Komisji Odbioru Robot Zanikajacych,
podczas czesciowego odbioru Robot.

Roboty czerpalne prowadzone w celu pogtebienia akwenu oraz inne
roboty zwiagzane z usunieciem mas ziemnych wzdtuz scianki szczelnej jak
rowniez roboty zasypowe, moga by¢ prowadzone dopiero po zakotwieniu
$cianki szczelnej.

Scianki szczelne spinaja kleszcze(5355J2G3) [240 oraz [200, ciagte.

dokumentacja powykonawcza, powinna zawierac: doktadne usytuowanie
wykonanej scianki szczelnej, w nawiazaniu do statych reperéow lub linii
odniesienia, wykaz waznych informacji dotyczacych kontroli procesu
wbijania scianki, informacje dotyczace stanéw wody gruntowej i w
rzece, wpedy Scianki szczelnej, rzedne gtowic brusow, rzedne zakotwien
Scianki.
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5.4. Tolerancje.
Nalezy zwrdci¢ szczeg6lng uwage na zachowanie wymaganego potozenia w
planie i pionowosci grodzic.

Dopuszczalna odchytka potozenia gtowicy brusa wedtug planu zagtebiania w
kierunku prostopadtym do Scianki na wodzie wynosi 10 cm.

Dopuszczalna odchytka pionowosci brusa we wszystkich kierunkach wynosi na
wodzie 1,5%. W wyjatkowych przypadkach moze by¢ zwiekszona do 2,0%.

Jezeli poziomy gtowic grodzic oraz elementow nosnych po zagtebieniu roznia
sie wiecej niz o0 5 cm od poziomu okreslonego w projekcie, nalezy wykazaé, ze
projektowe wymagania eksploatacyjne (np. potaczenie z innymi elementami)
zostang spetnione.

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Wymagania.

a) Statej kontroli Inzyniera Budowy podlega caty proces prowadzenia
robot, od momentu przejecia placu budowy przez Wykonawce, do
odbioru pogwarancyjnego.

b) Kontroli podlega:
1. jakos¢ wbudowanych materiatow,
2. sposob prowadzenia robét,

3. jakos¢ finalna wykonanego obiektu i jego elementéw,

6.2. Roboty kafarowe.

a) Kontrola jakosci elementow obejmuje:
1. taczenie brusow,
2. stan powierzchni i prostoliniowosc brusow,
3. sposob sktadowania i transportu brusow,
4. stan powierzchni i prostoliniowos¢ profili stalowych na kleszcze,
5. sposob sktadowania i transportu profili stalowych,
b) Kontrola jakosci wykonania robét obejmuje:

1. kontrole polegajaca na sprawdzeniu zgodnosci wykonania Robét z
Dokumentacja Projektowa oraz Specyfikacjami Technicznymi,

2. poprawno$¢ wytyczenia osi Scianki, prostoliniowos¢ na biezaco
powinien kontrolowac geodeta a niewielkie odchytki nalezy prostowad
przy pomocy kleszczy,
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3. szczelnos¢ zamkéw ktora powinna by¢ potwierdzona przez nurka.
Protokét z badan nurkowych, musi by¢ przekazany Inzynierowi i
przedtozony Komisji Ostatecznego Odbioru nabrzeza. Wszelkie
nieszczelnosci muszg by¢ natychmiast usuniete przez Wykonawce po
uzgodnieniu sposobu naprawy z Nadzorem Inwestorskim i Autorskim.
Wykonana naprawa podlega sprawdzeniu przez nurka.

4. gtebokos¢ wbicia powinna byc¢ potwierdzona w Dzienniku Robot

Kafarowych,

5. ewentualne kolizje $cianki z istniejacym uzbrojeniem terenu,

Roboty kafarowe, jako zanikajace, podlegaja procedurze odbioru
czesciowego i wymagaja pisemnej zgody Inzyniera Budowy na prowadzenie
robot betonowych, zwigzanych z wykonaniem nadbudowy.

7.0. OBMIAR ROBOT.

a)

Przy rozliczaniu robot kafarowych nalezy uzywac nastepujacych
jednostek:

1. mb - dla wbicia stalowej scianki szczelnej

2. tony i kg - dla kleszczy i scianki stalowej

8.0. ODBIOR ROBOT.

a)

b)

d)

Celem kazdego odbioru jest komisyjna ocena rzeczywistego wykonania
obiektu lub Robét.

Gotowosc¢ do odbioru Robot, Wykonawca zgtasza Inzynierowi Budowy,
wpisem do Dziennika Budowy, przedktadajac do oceny i zatwierdzenia,
powykonawcza dokumentacje techniczna.

Odbioru dokonuje Komisja pod przewodnictwem Inzyniera Budowy, przy
udziale Wykonawcy i Podwykonawcy oraz branzowych Inspektorow
Nadzoru.

Odbiodr jest komisyjnym i protokolarnym potwierdzeniem rzeczywistego
wykonania Robét, zgodnie z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami
Technicznymi, przywotanymi normami, przepisami i poleceniami
Inzyniera Budowy.
Odbidér moze byc:

1. Miedzyoperacyjny

2. Czesciowy

3. Robét zanikajacych
4. Koncowy

5. Pogwarancyjny
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8.1. Odbiér miedzyoperacyjny.

Przeprowadzenie tego odbioru polega na komisyjnym sprawdzeniu zgodnosci
wykonanych Robét przygotowawczych z Dokumentacjg Projektowa, normami,
Specyfikacjami Technicznymi oraz wpisami w Dzienniku Budowy.

W czasie odbioru miedzyoperacyjnego nalezy sprawdzic:

a) wytyczenie i trwate oznakowanie linii zapuszczenia stalowej Scianki
szczelnej,

b) wykonanie sondazu kontrolnego i usuniecia przeszkod,
c) przygotowanie prowadnic,
d) przygotowanie sprzetu do zapuszczania brusow,

Odbior miedzyoperacyjny nalezy wykonywa¢ Komisyjnie z udziatem
Wykonawcy oraz Inzyniera Budowy. Z odbioru miedzyoperacyjnego nalezy
sporzadzi¢ protokot wykonanych Roboét przygotowawczych oraz wniosek o
dopuszczeniu do rozpoczecia zapuszczania Scianki. Do protokotu nalezy dotaczyc
wyniki pomiaru geodezyjnego zawierajacego rzedne i odlegtosci oraz wymiary
geometryczne uktadu scianki.

Nalezy dokona¢ odpowiedniego wpisu do Dziennika Budowy.

O planowanym terminie odbioru migedzyoperacyjnego Wykonawca powinien
powiadomic z wyprzedzeniem Inzyniera Budowy.

8.2. O0Odbiodr czesciowy.
Odbiodr czesciowy Robot dotyczy z reguty Robot Kafarowych, ktore ulegaja
zakryciu w toku dalszych prac budowlanych.
Bedzie to:
a) stalowa scianka szczelna
b) spiecie scianki kleszczami
c) atest kontrolny szczelnosci scianek

Odbior ten powinien by¢ dokonany Komisyjnie w sposdb analogiczny do
odbioru miedzyoperacyjnego.

Nalezy sprawdzi¢ jakos¢ wykonanych Robét, ilos¢ oraz ich zgodnos¢ z
Dokumentacja Techniczna, normami, Specyfikacjami oraz poleceniami Inzyniera
Budowy.

Wyniki odbioru czesciowego, ujete w protokole odbioru podpisanym przez
wszystkich cztonkéw Komisji powinny konczyc sie zezwoleniem na przystapienie
do dalszego etapu realizacji obiektu.
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8.3. 0Odbiér koncowy.

Celem odbioru koncowego jest komisyjne dokonanie finalnej i
wszechstronnej oceny rzeczywistego wykonania Robot, objetych kontraktem, w
aspekcie ich ilosci, jakosci i wartosci.

Gotowos¢ do koncowego odbioru Robot zgtasza Wykonawca wpisem do
Dziennika Budowy, przedktadajac jednoczesnie Inzynierowi Budowy do oceny i
zatwierdzenia Dokumentacje Powykonawcza.

Odbior Koncowy jest formalnym potwierdzeniem wykonania Robot w petnym
zakresie objetym Kontraktem, zgodnie 2z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacjami Technicznymi oraz normami (PN).

W czasie odbioru catego obiektu musi by¢ przedtozona cata dokumentacija,
wykorzystana podczas odbioru czesciowego wraz z protokotem i potwierdzeniem
usuniecia stwierdzonych usterek.

Odbiér Robét zanikajacych jest rownoznaczny z Odbiorem Koncowym danego
asortymentu robot.

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ogolne warunki i wymagania dotyczace ptatnosci ustala Inwestor.

9.1. Cena za jednostke obmiarowa Roboét kafarowych.

Cena za jednostke obmiarowa robot kafarowych, przyjmowana zgodnie z
dokumentacja projektowa, obmiarem robdt, oceng jakosci materiatow i robot
powinna obejmowac:

a) roboty geodezyjne, zwigzane z wytyczaniem i trwatym oznakowaniem
osi wbicia Scianek stalowych,

b) roboty przygotowawcze na placu budowy,

c) zakup, dostarczanie i sktadowanie brusow scianki szczelnej, kleszczy, i
tacznikow,

d) scalanie brusow,
e) piaskowanie powierzchni brusow,
f) zabezpieczenie antykorozyjne,
) sprowadzenie i montaz sprzetu do zapuszczania scianki szczelnej,
h) zapuszczanie brusow scianki stalowej,
zakotwienie Scianek, przy pomocy kleszczy,

obciecie gtowic bruséw scianki, na projektowanej rzednej, wykonanie
otworow pod zakotwienia,

k) kontrola szczelnosci scianek,
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10.0. NORMY | PRZEPISY.

a) Przy realizacji w/w zadania nalezy stosowa¢ normy przywotane w
Dokumentacji Projektowej i Specyfikacjach Technicznych.

b) Przywotane normy polskie (PN) i normy europejskie wprowadzone do
stosowania, na obszarze Polski (PN-EN), sa obowiazkowe do stosowania
przez Wykonawce, na danej budowie.

c) Normy:

1.0.

2.0.

3.0.

4.0.

5.0.
6.0.

7.0.

8.0.

9.0.

PN-EN12063:2001 ) Wykonawstwo specjalnych robot
geotechnicznych. Scianki Szczelne.

PN-EN 10248-1:1999 Grodzice walcowane ,na goraco“. Warunki
dostawy.

PN-EN  10248-2:1999 Grodzice walcowane ,na goraco“.
Tolerancje.

PN-86/B-02480Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i
opis gruntow.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

PN-60/B-04493Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarnosci
biernej.

PN-81/B-03020Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia
statyczne i projektowanie.

PN-90/B-03200Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i
projektowanie.

PN 1SO12944-1-8:1998 Farby i lakiery. Ochrona przed korozja.

d) Inne dokumenty:

[1] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2002 r. Nr 106
poz. 1126) z pozniejszymi zmianami.

[2]Ustawa z dnia 18 lipca 2001r. -Prawo Wodne ( Dz. U z 2005, poz. 2019 ze

Zmianami).

[3] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia
zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.
U. 22002 r. Nr 108 poz. 953).

[4] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych
(Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).
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