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1.0. WSTEP.

1.1. Zakres Szczegoétowych Specyfikacji Technicznych .

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robot. Tematem niniejszej Szczegoétowej Specyfikacji
Technicznej sa warunki wykonania, kontroli i odbioru robdét zwigzanych
realizacja inwestycji polegajacej na oraz budowie nowego nabrzeza oraz
umocnienia brzegu w Porcie Dartowo.

1.2. Uktad Specyfikacji Technicznych dla Robét hydrotechnicznych.
OST - Ogolna specyfikacja techniczna. Wymagania ogolne.
SST - 1.1 Roboty rozbiorkowe i ziemne
SST - 1.2 Konstrukcje i roboty kafarowe
SST - 1.3 Kotwy mikropalowe
SST - 1.4 Konstrukcje i roboty betonowe, zelbetowe
SST - 1.5 Wyposazenie hydrotechniczne nabrzeza

SST - 1.6 Roboty czerpalne

1.3. Zakres Robot objetych Specyfikacja SST-1.6.

Specyfikacja niniejsza obejmuje i uszczegdtowia problemy:

Robot czerpalnych zwiazanych z pogtebieniem akwenu przylegtego do
nabrzeza lezacego nad rzeka Wieprza w Porcie Darlowo, do gtebokosci
technicznej Ht = 6,10m przy nabrzezu nowoprojektowanym oraz do Ht = 1,50m
przy nowoprojektowanym umocnieniu brzegu.

Roboty czerpalne, wykonane w pasie rozciggajacym sie od krawedzi nowej
stalowej scianki szczelnej do toru wodnego oraz obrotnicy.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji SST-1.6 sa zgodne z
nomenklatura, stosowang w przywotanych normach oraz stosownych klauzulach.

a) Gtebokos¢ akwenu - jest to pionowa odlegtos¢, mierzona pomiedzy
charakterystycznym poziomem zwierciadta wody, a dnem akwenu,

b) Dno akwenu - konfiguracja powierzchni dna, danego akwenu okreslona
na podstawie planow sondazowych



d)

Tolerancja bagrownicza - dopuszczalne przegtebienie dna w czasie
robot czerpalnych, oznaczane jako t,=0,25m, dla gruntow
zroznicowanych

Sondaz - pomiar gtebokosci akwenu, przy pomocy sondy recznej lub
echosondy

1.5. Ogoélne wymagania wobec Wykonawcy.

Wykonawca w/w Roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych Robot
oraz za zgodnos¢ tych Robot z Dokumentacja Projektowa, normami,
Specyfikacjami Technicznymi. Ponadto Wykonawca jest zobowiazany do
respektowania polecen Inzyniera Budowy.

2.0. MATERIALY.

Wykonanie roboét czerpalnych nie wymaga uzycia zadnych materiatow.

3.0. SPRZET.

a)

Do wykonania Robot pogtebiarskich przewiduje sie uzycie nastepujacego
sprzetu, umozliwiajacego realizacje w/w Robét zgodnie z zakresem i
technologia zatozona w Dokumentacji Projektowej:

pogtebiarki chwytakowo-czerpakowej,

szaland,

motorowki portowej,

koparki chwytakowej,

pontonu,

dzwigu ptywajacego,

bazy nurkowej,

oznakowania nawigacyjnego,

zastosowanie pogtebiarki ssaco-refulacyjnej jest mozliwe, po
uzgodnieniu tego problemu z Inzynierem Budowy, ale nie zalecane,
ze wzgledu na ograniczony zakres robét czerpalnych i trudnos¢ w
zachowaniu dopuszczalnych tolerancji wynoszacych t=0,25m,

o N hwdN-=

Sprzet ptywajacy powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci,
wymaganiom zawartym w Opisie Dokumentacji projektowej oraz w
Specyfikacjach. Sprzet powinien mie¢ aktualne uprawnienia i
certyfikaty oraz musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera Budowy.



4.0. TRANSPORT.
a) Do transportu urobku pochodzacego z Robot czerpalnych nalezy uzyc:

1. szaland samobieznych,

2. holownikow petnomorskich i portowych,
3. pontonodw,

4. samochodow wywrotek

Ilos¢ poszczegdlnych rodzajow i Srodkow transportu powinna odpowiadac
przyjetej technologii Robot, w zaleznosci od ich intensywnosci, w danym okresie
czasu.

Srodki transportu musza byé sprawne, posiadaé wazne certyfikaty,
upowazniajace do poruszania sie po drogach publicznych i akwenach portowych
oraz uzyskac¢ akceptacje Inzyniera Budowy.

5.0. WYKONYWANIE ROBOT.

5.1. Zakres Robot.

Roboty czerpalne zwigzane z pogtebieniem akwenu przylegajacego do
nowoprojektowanego nabrzeza oraz nowoprojektowanego umocnienia brzegu
lezacego nad rzeka Wieprza w Porcie Dartowo, do gtebokosci technicznej Ht =
6,10m przy nabrzezu nowoprojektowanym, do Ht = 1,50m przy
nowoprojektowanym umocnieniu brzegu, na odcinku przejsciowym oraz na
9,50m odcinku przy nabrzezu remontowanym nalezy wyprofilowac skarpy
podwodne.

5.2. Kolejnosc¢ robot.

Wykonawca zobowiazany jest wykonac i uzgodni¢ z Inzynierem Budowy,
doktadny harmonogram prowadzenia catosci robot, objetych kontraktem, ze
szczegolnym uwzglednieniem robét branzy hydrotechnicznej.

Wszelkie roboty czerpalne majace na celu pogtebienie akwenu oraz
wszelkie roboty zwigzane z usuwaniem mas ziemnych wzdtuz s$cianki
szczelnej nalezy wykona¢ po zapuszczeniu oraz zakotwieniu s$cianki
szczelnej.



5.3. Stany wody.

Charakterystyczne z wielolecia stany wody na podstawie notowan stacji
IMGW przedstawiaja sie nastepujaco:

BEZWZGLEDNIE NAJWYZSZY POZIOM MORZA  W.W.W 659 cm, tj. +1,59 m.Kr.
NAJWYZSZY POZIOM MORZA W.W 648 cm, tj. +1,48 m.Kr.
WYSOKI SREDNI POZIOM MORZA ~ S.W.W. 552 cm, tj. +0,52 m.Kr.
SREDNI POZIOM MORZA  S.W. 503 cm, tj. +0,03 m.Kr.
NISKI SREDNI POZIOM MORZA  S.N.W. 463 cm, tj. —0,37 m.Kr.
NAJNIZSZY POZIOM MORZA  N.W. 409 cm, tj. —0,91 m.Kr.
BEZWZGLEDNIE NAJNIZSZY POZIOM MORZA  N.N.W. 393 cm, tj. —1,07 m.Kr.

Stan Sredni wg Locji Battyku wynosi 507 cm. Majac na uwadze stopniowy
wzrost stanow wod, do projektu przyjeto jako stan sredni S.W = +0,10 m Kr.

5.4. Badania refulatu.

Badania refulatu wykonane zostaty przez doc. dr Rajmunda Dubrawskiego.

Na podstawie badan probek osadéw dennych portu stwierdzono, ze nie sg
one zanieczyszczone.

5.5. Realizacja robot czerpalnych.

Szczegbtowy opis warunkow gruntowych podano w projekcie budowlanym,
na potrzeby wykonawstwa dokumentacja geotechniczna pozostaje do wgladu.

Tolerancje bagrownicza, okreslajaca wartos¢, o jaka dopuszcza sie
przegtebienie dna, w czasie prowadzenia omawianych robot czerpalnych,
okresla sie na tb = 0,25m.

Roboty czerpalne nalezy wykonywaé pogtebiarka chwytakowa, ptywajaca lub
pogtebiarka chwytakowa umieszczong na pontonie.

W miare mozliwosci refulat ma by¢ wykorzystany do podniesienia terenu
objetego projektem lub terendw sasiednich oraz moze by¢ odtozone na terenie
Zarzadu Portu Morskiego zlokalizowanego na dziatkach1/8, 1/10, 1/9, 3/2, 1/7
obreb 5 Gminy Miasto Dartowo.

W czasie realizacji robot czerpalnych objetych projektem nalezy bazowac na
aktualnym w danym czasie planie batymetrycznym. Roznice w rzednych dna
nalezy uwzgledni¢ celem ewentualnej korekty dla zakresu i ilosci robdt
czerpalnych i zasypowych.

Ze wzgledu na mate tolerancje bagrownicze do realizacji robot czerpalnych,
przy nabrzezu nie zaleca sie stosowania pogtebiarek ssaco-refulujacych.



5.6. Warunki wykonania robét czerpalnych.

a)

b)

c)

d)

k)

Do robot czerpalnych mozna przystapi¢ dopiero po catkowitym
wykonaniu podwodnej i nadwodnej konstrukcji nabrzeza,

Przed rozpoczeciem prac czerpalnych nalezy zaktualizowac¢ plan
sondazowy catego akwenu przewidywanych Roboét czerpalnych,

Po catkowitym ukonczeniu prac czerpalnych, nalezy wykonac sondazowy
plan powykonawczy,

Plany te beda podstawa do okreslenia ilosci faktycznie wykonanych
Robot czerpalnych,

Miejsce prowadzenia Robot czerpalnych nalezy oznakowac przy pomocy
ptaw w sposob widoczny,

Oznakowane tez musza by¢ obszary, w ktorych nie wolno pogtebiaé dna,
ze wzgledu na statecznosc sasiednich obiektow hydrotechnicznych,

Oznakowanie nalezy wykona¢ przy pomocy ptaw, ktorych wyglad
zewnetrzny rozni sie od wygladu ptaw normalnego oznakowania
nawigacyjnego,

Rodzaj ptaw i ich rozmieszczenie powinno by¢ uzgodnione z
Regionalnym Zarzadem Gospodarki Wodnej,

W nocy ptawy powinny by¢ oswietlone,

Okres prowadzonych prac nalezy dostosowac¢ do wytycznych zawartych
w Raporcie o oddziatywaniu na S$rodowisko dotyczacym remontu
istniejacych nabrzezy oraz budowy nowych nabrzezy w Porcie Dartowo
oraz decyzji srodowiskowej. Nie nalezy prowadzi¢ Robot pogtebiarskich
w okresie i sztormow,

Urobek pogtebiarski nalezy sktada¢ na szalandzie samobieznej,
przetransportowac na miejsce wskazane przez Inzyniera Budowy i tam
wytadowac,

6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

Kontrola jakosci wykonania Robot polega na sprawdzeniu zgodnosci
wykonania Robdét z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi,
przywotanymi normami oraz poleceniami Inzyniera Budowy.

6.1. Kontrola jakosci wykonania Robot czerpalnych.

Kontrola jakosci wykonania Robot czerpalnych polega na kontroli:

a)

wykonania pogtebienia dna z tolerancja bagrownicza t,=0,25m,

b) wyprofilowania skarp podwodnych,

6



6.2. Pomiary gtebokosci.

W czasie wykonywania Robot czerpalnych ich jakos¢ powinna by¢
kontrolowana poprzez prowadzenie systematycznych pomiarow gtebokosci w
celu sprawdzenia:

a) czy Roboty czerpalne sa prowadzone zgodnie z wymogami projektu,
b) czy osiagnieto zamierzong gtebokos¢ i doktadnos¢ wykonania,

c) czy sposoby prowadzenia Robét pogtebiarskich i wykonywania skarp nie
naruszaja statecznosci istniejacych budowli hydrotechnicznych,

Po zakonczeniu Robdét czerpalnych nalezy wykonac tratowanie dna oraz
kontrolny sondaz powykonawczy przy pomocy echosondy. Dokumentacja
powykonawcza powinna byc¢ przekazana Inzynierowi Budowy do akceptacji.

7.0. OBMIAR ROBOT.

Roboty czerpalne, zwiazane z pogtebieniem akwenu oraz zwiagzane z
umocnieniem dna, obmierza sie¢ w jednostkach miary, podanych w niniejszej
Specyfikacji.

a) llosci Robot oblicza sie w/g pomiarow sporzadzonych przez stuzby
geodezyjne, udokumentowanych operatem powykonawczym,
uwzgledniajagcym wymagania techniczne, zawarte w Dokumentacji
Projektowej oraz Specyfikacjach.

b) Obmiar Robot czerpalnych powinien by¢ dokonany przy uwzglednieniu
sondazu przedroboczego i powykonawczego, wykonanego w siatce 2,5 x
2,5m

c) W rozliczeniu robot czerpalnych nalezy uzywacé obmiaru:
1. m? dla wydobycia, przetransportowania, wytadowania refulatu,

2. rozliczanie koncowe powinno nastapi¢ na podstawie dokumentacji i
planow sondazowych przedwykonawczych i powykonawczych,

d) Sondaz przedwykonawczy powinien byc¢ przeprowadzony nie wczesniej
niz 1 miesiagc przed rozpoczeciem Robot natomiast sondaz
powykonawczy nie pdzniej niz 10 dni po zakonczeniu Robot,

8.0. ODBIOR KONCOWY.

8.1. 0Odbiér Roboét czerpalnych.

Odbidr Robét czerpalnych obejmuje ocene:

a) Prawidtowosci pogtebienia dna wykonang na podstawie
powykonawczego planu sondazowego, w skali 1:500,



b)

c)

Prawidtowosci wyprofilowania skarp. Ocene dokonuje sie na podstawie
planu sondazowego, w skali 1:500,

Czystosci dna dokonanej na podstawie atestu, wystawionego przez ekipe
nurkowa. W/w atest powinien stwierdzaé, ze dno na badanym obszarze
jest wolne od przeszkdd nawigacyjnych,

9.0. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci, podane zostang przez Inwestora.

Roboty czerpalne obejmuja:

a)

b)

c)

pogtebienie akwenu przylegajacego do nowoprojektowanego nabrzeza
oraz nowoprojektowanego umocnienia brzegu az do toru wodnego oraz
obrotnicy do gtebokosci technicznej Ht = 6,10m przy nabrzezu
nowoprojektowanym, do Ht = 1,50m przy nowoprojektowanym
umocnieniu brzegu,

na odcinku przejsciowym oraz na 9,50m odcinku przy nabrzezu
remontowanym wyprofilowanie skarp podwodnych,

odtransportowanie urobku, na wskazane sktadowisko,

9.1. Cena jednostkowa za roboty czerpalne.

Cena jednostkowa wykonania Robot obejmuje:

a)
b)

c)
d)
e)
f)
g)
h)
i)

roboty przygotowawcze i pomiarowe w tym sondaze,

transport wodny i ladowy sprzetu pogtebiarskiego i srodkow transportu
na miejsce pracy,

prace pogtebiarki,

zatadunek urobku pogtebiarskiego na szalandy,

zatadunek urobku pogtebiarskiego na srodki transportu ladowego,
transport urobku pogtebiarskiego na miejsce odktadu,

wytadowanie urobku,

sondowanie powykonawcze,

niezbedne prace geodezyjne oraz laboratoryjne,



10.0. NORMY | PRZEPISY.

a)

b)

Przy realizacji w/w zadania nalezy stosowa¢ normy przywotane w
Dokumentacji Projektowej i Specyfikacjach Technicznych.

Wykonawca zobowiagzany jest rowniez do przestrzegania innych norm
krajowych, zwigzanych z Robotami a nie wymienionych w
Specyfikacjach Technicznych

Inne dokumenty:

[1] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2002 r. Nr
106 poz. 1126) z pozniejszymi zmianami.

[2]Ustawa z dnia 18 lipca 2001r. -Prawo Wodne ( Dz. U z 2005, poz. 2019
ze zmianami).

[3] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w
sprawie dziennika budowy, montazu i rozbidrki tablicy informacyjnej
oraz ogtoszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i
ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 poz. 953).

[4] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).



