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1.0. WSTEP.

1.1. Zakres Szczegoétowych Specyfikacji Technicznych.

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji robdot. Tematem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji
Technicznej sa warunki wykonania, kontroli i odbioru robét zwiagzanych realizacja
inwestycji polegajacej na oraz budowie nowego nabrzeza oraz umocnienia brzegu w
Porcie Dartowo.

1.2. Uktad Specyfikacji Technicznych dla Robét hydrotechnicznych.

OST -Ogolna specyfikacja techniczna. Wymagania ogolne.
SST -1.1 _Roboty rozbidrkowe i ziemne.

SST -1.2 Konstrukcje i roboty kafarowe.

SST -1.3 Kotwy mikropalowe.

SST -1.4 Konstrukcje i roboty betonowe, zelbetowe.
SST -1.5 Wyposazenie hydrotechniczne nabrzeza.
SST -1.6 Roboty czerpalne .

1.3. Zakres Robét objetych Specyfikacjg SST-1.1.

Specyfikacja niniejsza obejmuje i uszczegoétawia problemy i warunki realizacji
oraz kontroli:
-robét rozbiérkowych,
-robét ziemnych,

Lokalizacja obiektu, szczegétowe warunki hydrologiczne i geotechniczne sa
omowione w projekcie budowlanym robét hydrotechnicznych.

1.3.1.Roboty rozbiérkowe.

a) Po przejeciu placu budowy i wykonaniu robot przygotowawczych,
Wykonawca moze przystapi¢ do pierwszego etapu robét, ktérymi sa roboty
rozbiérkowe. O fakcie przystgpienia do prac rozbiorkowych oraz ich
zakresu, Wykonawca powinien powiadomi¢ na pismie Inzyniera Budowy.

b) Roboty rozbiérkowe musza by¢ prowadzone, przy zachowaniu srodkow
bezpieczenstwa pracy (BHP) oraz $cistym przestrzeganiu warunkéw ochrony
srodowiska.

c) Roboty rozbiorkowe i przygotowawcze obejmuja nastepujace elementy:

1. rozbidrka istniejacej palisady drewnianej z pali . Pale kolidujace z nowa
Scianka szczelng oraz kotwami gruntowymi nalezy catkowicie usunac.

2. usuniecie ewentualnie istniejacej geowtokniny za palisada oraz
ewentualnego narzutu kamiennego.

3. rozkucie zelbetowej nadbudowy istniejacej budowli hydrotechnicznej.



d) llosci robét rozbiorkowych nalezy przyjmowaé zgodnie z projektem
budowlanym oraz przedmiarem robot.

e) Wywdz zdemontowanych elementow.

Zdemontowane elementy umocnienia brzegu oraz istniejacego oczepu nalezy
odwiesc, droga wodng lub ladowa na sktadowisko wskazane przez Inzyniera Budowy.
Nie zezwala sie na wyrzucanie tych elementow lub gruzu, na plac budowy lub do
akwenu.

Po ukonczeniu robdt rozbiorkowych, Wykonawca zobowigzany jest sporzadzi¢
atest nurkowy czystosci dna, na szerokosci 6,0 m (wzgledem osi proj. Scianki
szczelnej). W/w atest nalezy przedtozy¢ Inzynierowi Budowy, przed rozpoczeciem
robot kafarowych, zwiazanych z zapuszczeniem stalowej scianki szczelnej.

1.3.2.Roboty ziemne.

Roboty ziemne beda realizowane w nastepujacych etapach:

a) Etap | obejmuje usuniecie istniejacej warstwy darniny na skarpach, wycinke
zinwentaryzowanych drzew,

b) Etap Il obejmuje tyczenie wykopow (ich gtebokos¢ oraz szerokos¢ powinna
by¢ zgodna z projektem) oraz wykonanie wykopow pod projektowane
oczepy zelbetowe.

c) Etap lll obejmuje wykonanie zasypow filtracyjnych za scianka szczelna.

d) Etap IV obejmuje zasypanie wykopdéw (po wybetonowaniu zelbetowych
oczepow) powstatych po zapuszczeniu Scianki szczelnej, pospotka
frakcjonowana do rzednej +2,40 m Kr. na odcinku nowoprojektowanego
nabrzeza oraz skrzydet zamykajacych oraz do rzednej £1,20 m Kr. i +2,20 m
Kr. na odcinku umocnienia brzegu. Zasyp nalezy zagesci¢ do Is=0,98.

e) Etap czwarty obejmuje uformowanie projektowanych skarp.

Kazdy z zasypow, w zaleznosci od swego usytuowania w planie oraz potozenia w
pionie, musi spetnia¢ inne, specyficzne warunki i parametry, okreslone w dalszej
czesci Specyfikacji oraz Dokumentacji Projektowej.

Poszczegolne odcinki nowoprojektowanego nabrzeza oraz nowoprojektowanego
umocnienia brzegu charakteryzuja sie roznymi ilosciami robét ziemnych, wynika to
z usytuowania projektowanego obiektu w stosunku do istniejacego brzegu.

Roboty ziemne powinny by¢ prowadzone zgodnie z przygotowanym przez
Wykonawce i zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru Harmonogramem.

1.4. 0Ogoblne wymagania wobec Wykonawcy.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ilos¢ i jakos¢ wykonania Robot objetych
Kontraktem za ich terminowos¢ oraz zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacjami Technicznymi, normami PN, przywotanymi normami PN-EN oraz
poleceniami Inzyniera Budowy.



2.0. MATERIALY.

2.1.

Roboty rozbiérkowe.

Nie wymagaja uzycia zadnych materiatow.

2.2. Roboty ziemne.

Wymagaja uzycia:

a) pospotka frakcjonowana, jako mieszanka piasku i Zwiru o nastepujacym

sktadzie:

frakcja (I) piasek d1 =0,01 +2,0 mm 75+85%
frakcja (Il) zwir d2=2,0+32mm 25+15%
b) zasyp filtracyjny zwirowy o nastepujacym sktadzie:

<)

frakcja grubego zwiru d = 32 + 63 mm

geowtoknina dla zasypu zwirowego: separacyjno-filtracyjna, z wtokien
poliero-pylenowych o strukturze ciagtej, wzmacniana mechanicznie

wytrzymatosc na rozciagganie R > 14 kN/m (w obu kierunkach)

wytrzymatosc na przebicie dynam. max. 25 mm (wg metody opadajacego
stozka)

wodoprzepuszczalnosé >90 mm/s
gramatura geowtokniny g > 180 g/m2

Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego
zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania materiatow i odpowiednie
Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania,
ze materiaty uzyskane z dopuszczalnego zrodta w sposob ciagty spetniajag wymagania
SST w czasie postepu robot.

Rodzaj gruntu oraz wynik badan musi by¢ zaopiniowany i zaakceptowany przez
Inzyniera Budowy.



3.0. SPRZET.

3.1,

Roboty rozbiérkowe.

Przewiduje sie uzycie nastepujacych urzadzen i sprzetu:

3.2.

Urzadzenia spetniajace technike bezudarowego diamentowego ciecia,
mechaniczne i gazowe urzadzenia do ciecia metalu

motordwka

dzwig samochodowy

samochody skrzyniowe i samowytadowcze wywrotki

Roboty ziemne.

Przewiduje sie zastosowanie nastepujacego zestawu sprzetu:

koparka chwytakowa, ptywajaca
koparka kotowa podsiebierna

szalandy

holownik

refuler

wibrator ptytowy do zageszczania gruntu
motordwka

UWAGA

Zakres i wielkos¢ oddziatywania uzytego sprzetu na konstrukcje nabrzeza musi
odpowiadac wartosciom dopuszczalnym podanym w Dokumentacji Projektowej.

3.3.

a)

b)

Warunki ogélne.

Sprzet budowlany zastosowany podczas wykonywania robot rozbiorkowych i
ziemnych objetych realizacjg zadania inwestycyjnego powinien umozliwiac
wykonania tych robot, w petnym zakresie i terminie umownym.

Sprzet ten powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow parametrow
technicznych oraz ilosci wymaganiom zawartym w opisie technicznym Robot
oraz w Specyfikacjach Technicznych i by¢ zaakceptowany przez Inzyniera
Budowy.

Ilos¢ poszczegolnych rodzajow urzadzen musi by¢ adekwatna do
intensywnosci i zakresu robot.

W/w sprzet powinien mie¢ aktualne S$wiadectwa i certyfikaty,
dopuszczajace go do eksploatacji oraz zeglugi po akwenach portowych.



e)

h)

Nie wyklucza sie zastosowania innego rodzaju sprzetu, niezbednego
zdaniem Wykonawcy do realizacji Robot niz wyspecyfikowany powyzej.
Wymaga to uzgodnienia z Inzynierem Budowy.

Sprzet powinien by¢ wyposazony w tabliczki znamionowe.

Z kazdym egzemplarzem sprzetu powinna byc¢ dostarczona nastepujaca
dokumentacja:

1. instrukcja obstugi w jezyku polskim
instrukcja przeprowadzania przegladow
wykaz czesci zamiennych

instrukcja konserwacji

instrukcja transportu i montazu

A T

certyfikat

Instrukcja obstugi musi zawierac ograniczenia uzytkowe dotyczace:
1. predkosci wiatru

2. najwiekszego nacisku na grunt

3. najwiekszego pochylenia terenu podczas pracy i jazdy

4. najwiekszej sity wyciagajacej

5. najwiekszej wysokosci spadu mtotow wolnospadowych

Dopuszczenie sprzetu do pracy na placu budowy wymaga akceptacji
Inzyniera Budowy, po ogledzinach tego sprzetu i sprawdzenia dokumentacji
oraz waznosci certyfikatu



4.0. TRANSPORT.
Metody i srodki transportu wynikaja z konkretnych technologii i potrzeb danego
rodzaju i asortymentu Robot.

4.1. Roboty rozbiérkowe.

Wymagaja nastepujacego sprzetu transportowego:
a) pontony

b) szalandy

¢) holowniki

d) dzwigi ptywajace i samochodowe

e) ptywajacy ponton platformowy

f) samochody cigzarowe-samowytadowcze

4.2. Roboty ziemne.

Wymagaja nastepujacego sprzetu transportowego:
a) szalandy

b) holownika

c) samochodu wywrotki

d) refulera

e) koparki ptywajacej

f) dzwigu samochodowego

4.3. llos¢ i rodzaj sprzetu transportowego.

Transport zasypow, moze odbywac sie droga ladowa, droga wodna lub metoda
mieszang, w zaleznosci od usytuowania wyrobiska, w stosunku do placu budowy i
miejsca wbudowania. Przy transporcie wodnym zatadunek na szalande i wytadunek
na placu budowy powinien odbywac sie przy pomocy koparki chwytakowej.

Ilos¢ i rodzaj sprzetu transportowego musi by¢ adekwatna do akceptowanej
przez Inzyniera Budowy technologii robot oraz ich intensywnosci.

4.4, Sprzet transportowy.

Sprzet transportowy, ladowy, poruszajacy sie po drogach publicznych oraz
sprzet ptywajacy po portowych musi posiada¢ stosowne uprawnienia i certyfikaty,
ktore nalezy przedtozyc Inzynierowi Budowy.



5.0. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Roboty rozbiérkowe.

Roboty rozbiorkowe beda realizowane w pierwszej kolejnosci i polegaja na:

a) rozbiorce istniejacej palisady drewnianej. Pale kolidujace z nowa
Scianka szczelng oraz kotwami gruntowymi nalezy catkowicie usunac.

b) usuniecie ewentualnie istniejacej geowtdkniny oraz ewentualnego
narzutu kamiennego za palisada.

c) rozkucie zelbetowej nadbudowy istniejacej budowli hydrotechnicznej.

Kolejnos¢ robdt rozbidrkowych jest uzalezniona od harmonogramu prac,
uzgodnionego z Inzynierem Budowy i jest w duzej mierze niezalezna od siebie.
Bedzie ona okreslona w Projekcie Organizacji Robot, ktory przygotowuje Wykonawca
robot.

5.2. Roboty ziemne.

Technologia robdt zasypowych, nawigzana do lokalnych warunkéow i miejsca
wbudowania oraz harmonogramem tych prac, podlega akceptacji Inzyniera Budowy i
statej Kontroli Inspektora Nadzoru.

Po wbudowaniu filtrow odwrotnych zabezpieczajace je ptaty geowtokniny nalezy
odpowiednio wywinac.

Geowtoknina powinna by¢ uktadana od scianki szczelnej na catej szerokosci dna
wykopu oraz na jego skarpie. Uktadanie geowtokniny pasmami z zaktadami o
szerokosci ~0,5m, na stoku skarpy nalezy szpilkowac zaktady geowtdkniny z uwagi
na tendencje zsuwania sie zasypow podczas ich zageszczania.

Sposob i stopien zageszczenia zasypow jest uzalezniony od miejsca wbudowania
tego gruntu.

a) Wykop powstaty po usunieciu nasypu niekontrolowanego, gruntéw
nienosnych oraz istniejacego umocnienia brzegu po wbudowaniu filtra
zwirowego zasypac¢ do rzednych projektowanych pospotka o kacie tarcia
wewnetrznego ¢ > 36°, zageszczang warstwami przy uzyciu wibratoréw
powierzchniowych do stopnia zageszczenia 1s=0,98.

b) Nastepnie maja by¢ wykonane warstwy podbudowy pod projektowane
nawierzchnie drogowe, betonowe pasmo $ciezki cumowniczej oraz pod
umocnienie skarp z ptyt betonowych.



6.0. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Wymagania.

a) Statej kontroli Inzyniera Budowy podlega caty proces prowadzenia robét, od
momentu przejecia placu budowy przez Wykonawce, do odbioru
pogwarancyjnego.

b) Kontroli podlega:
1. sposob prowadzenia robét
2. jakos¢ wbudowanych materiatow
3. jakos¢ uzyskanych parametrow przewidzianych projektem
4. jakos¢ finalna wykonanych robot i jego elementow

Ze wzgledu na przesuniecie i wzajemne przenikanie sie linii istniejagcego brzegu i
projektowanego nabrzeza oraz umocnienia brzegu, realizacja robot zasypowych
staje sie skomplikowana i zroznicowana, w zaleznosci od usytuowania danego
odcinka w planie. W tym aspekcie, roboty zasypowe musza spetnia¢ rozne
wymagania, w zaleznosci od miejsca ich wbudowania.

6.2. Roboty rozbiérkowe.

Kontrola ich polega na:

a) przestrzeganiu przepiséw BHP,

b) przestrzeganiu ochrony Srodowiska,

c) miejsca ich sktadowania i potwierdzenia wywozu,

6.3. Roboty ziemne.

W tym aspekcie, roboty zasypowe muszg spetnia¢ rézne wymagania, w
zaleznosci od miejsca ich wbudowania:

a) cechy fizyko-mechaniczne materiatu przeznaczonego na zasypy,

b) sposob transportu, przetadunku i wbudowania zasypow,

c) sposob i stopien zageszczenia, wymagany dla danego rodzaju zasypu,

Roboty zasypowe wymagaja kontroli stosowanej pospotki ¢ > 36° oraz kontroli
zageszczania zasypow do stopnia Is = 0,98.
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7.0. OBMIAR ROBOT.

a)

b)

W rozliczeniu robot rozbiorkowych nalezy uzywaé obmiaru:
mb - dla rozbiorki palisady drewnianej

2. m3 - usuniecie gruntu
3. m2 - dla geowtokniny

Przy rozliczeniu robét zasypowych ilosci wykonanych robot obmierza sie w
m3 urobku, wg pomiarow sporzadzonych z natury przez stuzby geodezyjne i
na podstawie dokumentacji.

8.0. ODBIOR ROBOT.

a)

b)

8.1.

Celem kazdego odbioru jest komisyjna ocena rzeczywistego wykonania
obiektu lub Robot.

Gotowos¢ do odbioru Robot, Wykonawca zgtasza Inzynierowi Budowy,
wpisem do Dziennika Budowy, przedktadajac do oceny i zatwierdzenia,
powykonawcza dokumentacje techniczna.

Odbioru dokonuje Komisja pod przewodnictwem Inzyniera Budowy, przy
udziale Wykonawcy i Podwykonawcy oraz branzowych Inspektorow Nadzoru.

Odbior jest komisyjnym i protokolarnym potwierdzeniem rzeczywistego
wykonania Robot, zgodnie z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami
Technicznymi, przywotanymi normami, przepisami i poleceniami Inzyniera
Budowy.

Odbiér moze byc:

1. Miedzyoperacyjny
2. Czesciowy

3. Robét zanikajacych
4. Koncowy

5. Pogwarancyjny

Odbiér miedzyoperacyjny.

Przeprowadzenie tego odbioru polega na komisyjnym sprawdzeniu zgodnosci
wykonanych Robét przygotowawczych z Dokumentacja Projektowa, normami,
Specyfikacjami Technicznymi oraz wpisami w Dzienniku Budowy.

W czasie odbioru miedzyoperacyjnego nalezy sprawdzic:

a)
b)

wykonanie sondazu kontrolnego i usuniecia przeszkod.
rozbiorke istniejagcego umocnienia brzegu.

Odbidr miedzyoperacyjny nalezy wykonywac¢ Komisyjnie z udziatem Wykonawcy
oraz Inzyniera Budowy. Z odbioru miedzyoperacyjnego nalezy sporzadzi¢ protokot
wykonanych Robot przygotowawczych oraz wniosek o dopuszczeniu do rozpoczecia
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zapuszczania Scianki. Do protokotu nalezy dotaczyé wyniki pomiaru geodezyjnego
zawierajacego rzedne i odlegtosci oraz wymiary geometryczne uktadu sScianki.

Nalezy dokonac odpowiedniego wpisu do Dziennika Budowy.
O planowanym terminie odbioru miedzyoperacyjnego Wykonawca powinien
powiadomic z wyprzedzeniem Inzyniera Budowy.
8.2. 0Odbidr czesciowy i robét zanikajacych.
Odbidr czesciowy robot dotyczy z reguty Robot ktore ulegaja zakryciu w toku
dalszych prac budowlanych.
Dla robot rozbiorkowych i ziemnych bedzie to:
a) ilosc palisady podlegajacej usunieciu
b) ilos¢ usunietego gruntu w obrebie wykopow roboczych
c) ilos¢ wbudowanej pospotki, zwiru, geowtokniny

Odbidr ten powinien by¢ dokonany Komisyjnie w sposéb analogiczny do odbioru
miedzyoperacyjnego.

Nalezy sprawdzi¢ jakos¢ wykonanych Robét, ilos¢ oraz ich zgodnos¢ z
Dokumentacja Techniczng, normami, Specyfikacjami oraz poleceniami Inzyniera
Budowy.

Wyniki odbioru czesciowego, ujete w protokole odbioru podpisanym przez
wszystkich cztonkéw Komisji powinny konczy¢ sie zezwoleniem na przystagpienie do
dalszego etapu realizacji obiektu.

8.3. Odbior koncowy.

Celem odbioru koncowego jest komisyjne dokonanie finalnej i wszechstronnej
oceny rzeczywistego wykonania Robot, objetych kontraktem, w aspekcie ich ilosci,
jakosci i wartosci.

Gotowosc do koncowego odbioru Robot zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika

Budowy, przedktadajac jednoczesnie Inzynierowi Budowy do oceny i zatwierdzenia
Dokumentacje Powykonawcza.

Odbidor Koncowy jest formalnym potwierdzeniem wykonania Robdt w petnym
zakresie objetym Kontraktem, zgodnie z Dokumentacja Projektowa, Specyfikacjami
Technicznymi oraz normami (PN).

W czasie odbioru catego obiektu musi by¢ przedtozona cata dokumentacja,
wykorzystana podczas odbioru czesciowego wraz z protokotem i potwierdzeniem
usuniecia stwierdzonych usterek.

Odbidr Robot zanikajacych jest réwnoznaczny z Odbiorem Koncowym danego
asortymentu robot.
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9.0. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ogolne warunki i wymagania dotyczace ptatnosci ustala Inwestor.

9.1. Cena za jednostke obmiarowa Roboét rozbiérkowych.

Cene jednostkowa obmiarowa robot rozbiorkowych nalezy przyjmowac zgodnie z
dokumentacjg inwentaryzacyjna i obmiarem robot.

Cena wykonania rozbiorek istniejacego umocnienia dna powinna obejmowac:

a) roboty inwentaryzacyjne

b) sprowadzenie sprzetu mechanicznego

c) sprowadzenie sprzetu transportowego, ladowego oraz ptywajacego

d) dokonanie rozkucia istniejagcego oczepu oraz demontazu drewnianej
palisady istniejacego umocnienia brzegu

e) zatadunek elementow pochodzacych z rozbiorki

f) transport w/w elementow na wskazane wysypisko

g) wytadunek na wysypisko

9.2. Cena za jednostke obmiarowa Robét zasypowych.

Cena za jednostke obmiarowa robét zasypowych powinna obejmowac:
a) transport sprzetu ptywajacego i ladowego

b) grunt zasypowy z dostaw ladowych

c) transport ladowy na miejsce wbudowania

d) wykonywanie i zasypanie wykopu

e) ewentualne odwodnienie wykopdow

f) utozenie warstwy geowtdkniny

g) zageszczenie gruntu, wibratorami powierzchniowymi

h) odprowadzenie sprzetu do bazy
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10.0. NORMY | PRZEPISY.

a)

b)

Przy realizacji w/w zadania nalezy stosowac¢ normy przywotane w
Dokumentacji Projektowej i Specyfikacjach Technicznych.

Przywotane normy polskie (PN) i normy europejskie wprowadzone do
stosowania, na obszarze Polski (PN-EN), sa obowiazkowe do stosowania
przez Wykonawce, na danej budowie.

Normy:

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis
gruntow.

2. PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

3. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

4. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej.
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

6.PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie
wykonywania i badania przy odbiorze.

7. PN-81/B-03020 Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia statyczne
i projektowanie. Grunty budowlane.

Inne dokumenty:

[1] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. z 2002 r. Nr 106
poz. 1126) z pozniejszymi zmianami.

[2]Ustawa z dnia 18 lipca 2001r. -Prawo Wodne ( Dz. U z 2005, poz. 2019 ze
Zmianami).

[3] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbiorki tablicy informacyjnej oraz
ogtoszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony
zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 poz. 953).

[4] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych
(Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).
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