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1 OKRESLENIE PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA
1.1 Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych (zwanej dalej
STWIORB) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z realizacji zadania ,Projekt
budowy wahadtowej sygnalizacji Swietinej w obrebie ulicy Rézanej oraz Pocztowej w miejscowosci Kuznica

Czarnkowska".
1.2 Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét w
pkt.1.1

1.3  Charakterystyka przedsiewziecia

1.3.1 Przeznaczenie obiektéw i rozwigzanie funkcjonalno-uzytkowe

Niniejsze opracowanie obejmuje projekty wykonawcze robét wechodzacych w zakres realizacji zadania.
1.3.2 Ogolny zakres robot

Projekt swym zakresem obejmuje:

= Roboty w zakresie oznakowania poziomego i pionowego ulic oraz urzagdzen BRD
= Roboty w zakresie budowy sygnalizacji Swietlnej

1.3.3 Zakres prac towarzyszgcych i robét tymczasowych
Prace towarzyszace:

= powykonawcza dokumentacja techniczna
Roboty tymczasowe:

= organizacja, utrzymanie i likwidacja placu budowy,
= wykonanie, utrzymanie i likwidacja tymczasowej organizacji ruchu

Koszt wykonania prac towarzyszacych i robot tymczasowych podlega zaptacie na warunkach okreslonych

w umowie.
1.4 Dokumentacja techniczna okreslajgca przedmiot zamowienia i stanowigca podstawy do realizacji rob6t

Projekt Wykonawczy statej organizacji ruchu.
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1.4.1  Zakres robét objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuje wymagania ogélne, wspolne dla robét objetych nizej
wymienionymi specyfikacjami:
Wymagania ogolne
Oznakowanie poziome
Oznakowanie pionowe

Roboty elektryczne

NAZWY | KODY WG WSPOLNEGO StLOWNIKA ZAMOWIEN:

Grupa rob6t 451: Przygotowanie terenu pod budow

Klasa robét 4511: Roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektow budowlanych: roboty ziemne
Kategoria robét 45111: Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

Kategoria robét 45112: Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych lub

ich czesci oraz roboty w zakresie inzynierii lagdowej i wodnej

Kategoria robot 45233: Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania nawierzchni

autostrad i drog

1.4.2 Zgodnos¢ robét z dokumentacjg techniczng
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosc¢ prac i ich zgodnos$¢ z dokumentacjg kontraktowg i techniczng,
specyfikacjami technicznymi i instrukcjami zarzgdzajgcego realizacjg umowy.

Wykonawca jest zobowigzany wykonywa¢ wszystkie roboty $cisle wedlug otrzymanej dokumentac;i
technicznej. Dokumentacja projektowa, STWIORB oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera
Zamawiajgcego stanowig czes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w choc¢by jednym z nich sg
obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélinych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci

wymieniona w ,0gdélnych warunkach umowy".

Wykonawca nie moze wykorzystac¢ btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, jesli dokumentacja projektowa dostarczona przez zamawiajgcego
wymaga uzupetnien wykonawca przygotuje na witasny koszt niezbedne rysunki i przedtozy je w czterech

kopiach do akceptacji inspektorowi nadzoru.
W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane i dostarczone materiaty zgodne z dokumentacjg projektowg i STWIORB.
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Dane okreslone w dokumentac;ji projektowej i STWIORB bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementow
budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé¢ zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub STWIORB i
wplynie to na niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a
roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5 Definicje i skroty

Uzyte w STWIORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

1.5.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niebedacy budynkiem, stan. cato$¢ techniczno-uzytkowg (droga)
albo jego czes¢ stanowigcg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus
ziemny, wezet).

1.5.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.5.3.Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.5.4. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow
obstugujgcych zadania budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniecia po jego
zakonczeniu.

1.5.5. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajnego,
wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot
budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robét,
rejestrowania dokonywanych odbioréw robdt, przekazywania polecen i innej korespondencji
technicznej pomiedzy Inzynierem, Wykonawcg i projektantem.

1.5.6. Inspektor nadzoru - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajgcego, o
ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robét.

1.5.7. Jezdnia - cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.5.8. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcy, upowazniona do kierowania robotami i do
wstepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.5.9. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielgcymi jezdnie.

1.5.10. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potgczenia.

1.5.11. Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego) - czes¢ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworzgca ustroj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.5.12. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korona drogi i skarpami rowéw.

1.5.13. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.5.14. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow i ew.
dodatkowych zatgcznikow. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera.
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1.5.15. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatéw oraz
robot.

1.5.16. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg projektowa
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.5.17. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzgcych do przejmowania i rozkladania obcigzen od
ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa Scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw

atmosferycznych.

b) Warstwa wigzgca - warstwa znajdujgca sie miedzy warstwg Scieralng a podbudowg, zapewniajgca lepsze
roztozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzgca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istniejgcej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzeh od ruchu na podioze.
Podbudowa moze sktadac¢ sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gorna czes¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona sktadac sie z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna czes¢ podbudowy spetniajgca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podtoza. Moze
zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsgczajacy lub odcinaja.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtownym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezgcej powyzej.

i) Warstwa odsgczajgca - warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajgcej sie do nawierzchni.

1.5.18. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

1.5.19. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.5.20. Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo
dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.5.21. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
i zwigzanych z nim urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzgdzen chronigcych ludzi i Srodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.5.22. Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazddéw, umieszczenia
urzagdzen organizacji i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzgca jednoczesnie do

bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.
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1.5.23. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnig do gitebokosci
przemarzania.

1.5.24. Podtoze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podioza, lezgca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejscia ruchu budowlanego i wtasciwego wykonania nawierzchni.

1.5.25. Polecenie Inspektora - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera projektu, w formie
pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji robét lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.5.26. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowe;.

1.5.27. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potgczenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podtuznym)
istniejgcego potaczenia.

1.5.28. Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku
szlaku wedréwek zwierzat dziko zyjgcych lub urzgdzen technicznych przez korpus drogowy.

1.5.29. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robat.

1.5.30. Rekultywacja - roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.5.31. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ich iloci (przedmiarem) w kolejno$ci technologicznej ich
wykonania.

1.5.32. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robot oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzgce czesc¢ terenu budowy.

1.5.33. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng cato$¢ konstrukcyjng
lub technologiczng, zdolna do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze
polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowg, modyfikacja/przebudowg, utrzymaniem oraz

ochrong budowli drogowej lub jej elementu.
1.6 Ogéblne wymagania dotyczgce prowadzenia robét

1.6.1 Ogodlne zasady wykonania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdét zgodnie z umowg i $ciSle przestrzeganie
harmonogramu rob6t oraz za jakos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z
projektem wykonawczym, wymaganiami specyfikacji technicznych i programu zapewnienia jakosci, projektu

organizacji robét oraz poleceniami inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robo6t zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub

przekazanymi na piSmie przez inspektora nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robdt,
jesli wymagaé tego bedzie zarzadzajgcego realizacja umowy, zostang poprawione przez wykonawce na
wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez zarzgdzajgcego realizacjg

umowy hie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokladnos¢.
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Wykonawca zatrudni uprawnionego geodete w odpowiednim wymiarze godzin pracy, ktéry w razie
potrzeby bedzie stuzyt pomoca Inspektorowi nadzoru przy sprawdzaniu lokalizacji i rzednych wyznaczonych
przez wykonawce.

Stabilizacja sieci punktow odwzorowania zatozonej przez geodete bedzie zabezpieczona przez
wykonawce, za$ w przypadku uszkodzenia lub usuniecia punktow przez personel wykonawcy, zostang one
zatozone ponownie na jego koszt, réwniez w przypadkach, gdy roboty budowlane wymagajg ich usuniecia.
Wykonawca w odpowiednim czasie powiadomi o potrzebie ich usuniecia i bedzie zobowigzany do
przeniesienia tych punktow.

Odprowadzenie wody z terenu budowy i odwodnienie wykopdw nalezy do obowigzkéw wykonawcy i
uwaza sig, ze ich koszty zostaty uwzglednione w kosztach jednostkowych pozostatych robot.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, projekcie wykonawczym i szczegotowych specyfikacjach
technicznych, a takze w normach i wytycznych wykonania i odbioru robét. Przy podejmowaniu decyzji
Inspektor nadzoru uwzglednia wyniki badan materiatow i jakosci robdét, dopuszczalne niedokfadnosci
normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesziosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru bedzie wykonywane nie pézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez wykonawce, pod grozbg wstrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie
wykonawca.

1.6.2 Koordynacja z wtadzami odpowiedzialnymi za urzadzenia podziemne i napowietrzne

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociaggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedgcych wiascicielami (lub administratorami) tych
urzgdzenh potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wtadciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w

czasie trwania budowy.

Przed przystgpieniem do robét, ktére mogg kolidowaé z urzadzeniami podziemnymi i napowietrznymi

nalezy powiadomi¢ o tym odpowiednie instytucje (stuzby).

Przed przystgpieniem do przebudowy urzadzen obcych nalezy poinformowa¢ o tym ich witascicieli (lub
zarzagdzajgcych). Warunkiem rozpoczecia robot jest uzgodnienie z zarzadzajgcym czasu przeprowadzonych
robot i uzyskanie zgody na ich rozpoczecie. Roboty zwigzane z usunieciem kolizji (przebudowy urzgdzen
obcych) nalezy prowadzi¢ w taki sposéb, aby spowodowaé jak najmniejsze przerwy w ich eksploatacji i
utrudnienia dla ich uzytkownikéw.

1.6.3 Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest znaé¢ wszystkie zarzgdzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi robotami
i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.
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Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu
do sprzetu materiatow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w sposéb ciggty bedzie
informowac Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjgtkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Zamawiajgcego.

1.6.4 Roéwnowaznos$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktére spetnia¢ maja
materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty bedg obowigzywa¢ postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku, gdy powotane normy i przepisy sg panstwowe lub odnoszg sie do
konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy lub przepisy, pod
warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru. Rdéznice pomiedzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszy by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i

przedtozone Inspektorowi do zatwierdzenia.
1.7  Teren budowy

1.7.1  Charakterystyka terenu budowy

Przedsiewziecie obejmuje roboty zwigzane z realizacjg zadania Projekt budowy wahadfowej sygnalizacji

swietlnej w obrebie ulicy RoZanej oraz Pocztowej w miejscowosci KuZnica Czarnkowska.
1.7.2 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy protokolarnie przekazuje wykonawcy teren budowy w czasie i na warunkach okreslonych w
ogolnych warunkach umowy.

Zaplecze budowy nalezy usytuowacé na terenie dziatek objetych inwestycjg. Szczegolowg organizacje
robot i zaplecze opracuje i wskaze wykonawca.

Na Wykonawcy spoczywa obowigzek wytyczenia punktéw gtéwnych trasy przez uprawnionego geodete i
odpowiedzialno$¢ za ochrone punktéw pomiarowych do chwili odbioru kohcowego robét. Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.7.3  Ochrona i utrzymanie terenu budowy

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone placu budowy oraz wszystkich materiatéw i elementéw
wyposazenia uzytych do realizacji rob6t od chwili rozpoczecia do ostatecznego odbioru robét. Przez caty ten
okres urzagdzenia lub ich elementy bedg utrzymane w sposéb satysfakcjonujgcy zarzadzajgcego realizacjg
umowy. Moze on wstrzymac¢ realizacje robdt, jesli w jakimkolwiek czasie wykonawca zaniedbuje swoje
obowigzki konserwacyjne. W trakcie realizacji robot wykonawca dostarczy, zainstaluje i utrzyma wszystkie
niezbedne, tymczasowe zabezpieczenia ruchu i urzadzenia takie, zeby zapewnié bezpieczenstwo catego

ruchu kotowego i pieszego. Wszystkie znaki drogowe, bariery i inne urzadzenia zabezpieczajgce muszg by¢

Strona |8



zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Wykonawca bedzie takze odpowiedzialny do czasu zakonczenia
robot za utrzymanie wszystkich reperéw i innych znakéw geodezyjnych istniejgcych na terenie budowy i w
razie ich uszkodzenia lub zniszczenia do odbudowy na wtasny koszt.

Przed rozpoczeciem robét wykonawca poda ten fakt do wiadomosci zainteresowanych uzytkownikéw
terenu w sposdb ustalony z zarzgdzajgcym realizacjg umowy.

1.7.4 Ochronai zabezpieczenie chodnikéw i jezdni

W miejscach przylegajgcych do drdég otwartych dla ruchu Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren
budowy w sposéb uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

W trakcie realizacji rob6t wykonawca dostarczy, zainstaluje i utrzyma wszystkie niezbedne, tymczasowe
zabezpieczenia ruchu i urzadzenia takie, zeby zapewni¢ bezpieczenstwo catego ruchu kotowego i pieszego.
Wszystkie znaki drogowe, bariery i inne urzgdzenia zabezpieczajgce muszg by¢ zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru. Wykonawca bedzie takze odpowiedzialny do czasu zakonczenie robét za utrzymanie
wszystkich reperow i innych znakéw geodezyjnych istniejgcych na terenie budowy i w razie ich uszkodzenia
lub zniszczenia do odbudowy na wtasny koszt.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujgcych przy realizacji robot

Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodniony z Inspektorem nadzoru.
1.7.5 Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej, urzadzen

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone istniejgcych instalacji naziemnych i podziemnych urzadzen
znajdujacych sie w obrebie placu budowy, takich jak rurociggi i kable etc. Przed rozpoczeciem roboét
wykonawca potwierdzi u odpowiednich wtadz, ktére sg wtascicielami instalacji i urzadzen, informacje podane
na planie zagospodarowania terenu dostarczonym przez zamawiajgcego. Wykonawca spowoduje, zeby te
instalacje i urzadzenia zostaty wtasciwie oznaczone i zabezpieczone przed uszkodzeniem w trakcie realizaciji

robot.

W przypadku, gdy wystgpi koniecznos¢ przeniesienia instalacji i urzgdzen podziemnych w granicach placu
budowy, Wykonawca ma obowigzek poinformowac¢ zarzgdzajgcego realizacjg umowy o zamiarze rozpoczecia
takiej pracy. Wykonawca natychmiast poinformuje zarzgdzajgcego realizacja umowy o kazdym
przypadkowym uszkodzeniu tych urzadzen lub instalacji i bedzie wspotpracowat przy naprawie udzielajgc
wszelkiej mozliwej pomocy, ktéra moze by¢ potrzebna dla jej przeprowadzenia.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiejkolwiek szkody, spowodowane przez jego dziatania, w
instalacjach naziemnych i podziemnym pokazanych na planie zagospodarowania terenu dostarczonym przez

zamawiajgcego.
1.7.6  Ochrona srodowiska w trakcie realizacji robét

W trakcie realizacji rob6t wykonawca jest zobowigzany znac i stosowac sie do przepiséw zawartych we
wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony srodowiska naturalnego. W okresie realizacji, do czasu
zakonczenia robot, wykonawca bedzie podejmowat wszystkie sensowne kroki, zeby stosowac sie do

wszystkich przepiséw i nhormatywéw w zakresie ochrony $rodowiska na placu budowy i poza jego terenem,
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unika¢ dziatan szkodliwych dla innych jednostek wystepujgcych na tym terenie w zakresie zanieczyszczenia,

hatasu lub innych czynnikéw powodowanych jego dziatalnosé.
1.7.7 Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany na podstawie odpowiednich
przepiséw, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem 0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat

realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.
1.7.8 Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, materialy szkodliwe dla otoczenia

Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenie w urzadzenia socjalne oraz odpowiednie wyposazenie i odziez
wymagany dla ochrony zycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placu budowy. Uwaza sie ze koszty
zachowania zgodnosci z wspomnianymi powyzej przepisami bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sg wliczone w

cene umowy.

Wykonawca bedzie stosowat sie do wszystkich przepiséw prawnych obowigzujgcych w zakresie
bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywat wyposazenie przeciwpozarowe w stanie
gotowosci, zgodnie z zaleceniami przepisow bezpieczenstwa przeciwpozarowego, na placu budowy, we
wszystkich urzgdzeniach maszynach i pojazdach oraz pomieszczeniach magazynowych. Materiaty
tatwopalne beda przechowywane zgodnie z przepisami przeciwpozarowymi, w bezpiecznej odlegtosci od
budynkoéw i sktadowisk, w miejscach niedostepnych dla oséb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty powstate w wyniku pozaru, ktére mogtby powsta¢ w okresie realizacji robét lub zostaty
spowodowane przez ktéregokolwiek z jego pracownikéw.

Uzycie materiatéw, kidre wptywajg na trwale zmiany srodowiska, materiatléw emitujgcych promieniowanie
w ilosciach wyzszych niz zalecane w projekcie nie bedzie akceptowane. Jakiekolwiek materiaty z odzysku lub
pochodzace z recyklingu i majgce by¢ uzyte do robdt muszy by¢ poswiadczone przez odpowiednie urzedy i
wiadze jako bezpieczne dla srodowiska. Materiaty, kidére sg niebezpieczne tylko w czasie budowy (a po
zakonczeniu budowy ich charakter niebezpieczny zanika, np. materialy pylace) mogg by¢é dozwolone, pod
warunkiem, ze bedg spetnione wymagania techniczne dotyczagce ich wbudowania. Jezeli wymagajg tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materiatdw od wiasciwych
organéw administracji panstwowe;j.

Zaplecze dla potrzeb wykonawcy.

Wykonawca w ramach prac przygotowawczych do realizacji robot jest zobowigzany opracowaé i

przedstawi¢ do akceptacji projekt zaplecza robot.
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Wykonawca przygotuje - oczysci teren pod zaplecze, zainstaluje wszystkie niezbedne urzadzenia i
instalacje, wykona pomieszczenia biurowe oraz place manewrowe i sktadowe oraz inne pomieszczenia
potrzebne Wykonawcy przy realizacji robét. Nalezy wykona¢ wszystkie niezbedne drogi dojazdowe i
wewnetrzne, potrzebne Wykonawcy. Po zakonczeniu robét nalezy usungé wszystkie urzgdzenia, instalacje,
biura, drogi dojazdowe i wewnetrzne oraz place i nastepnie oczysci¢ teren i doprowadzi¢ teren do stanu
pierwotnego.

1.8 Projekt organizacji rob6t wraz z towarzyszgcymi dokumentami

1.8.1 Przygotowanie dokumentéw wchodzacych w sktad projektu organizacji robét

Zgodnie z umowg, w ramach prac przygotowawczych, przed przystgpieniem do wykonania zasadniczych
robot, wykonawca jest zobowigzany do opracowania i przekazania Inspektorowi nadzoru do akceptacji
nastepujgcych dokumentéw:

= plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
= szczegoOtowy harmonogram robét

1.8.2 Zabezpieczenie terenu robét

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji zatwierdzony i
uzgodniony z Policjg oraz odpowiednim zarzgdem drogi i organem zarzgdzajgcym ruchem projekt organizaciji
ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robét projekt
organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawcy na biezgco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaly itp. zapewniajgc w
ten sposo6b bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zap6r i znakow, dla ktérych jest to

nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzgdzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez Inzyniera.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest on wliczony w
cene umowny. Wykonawca jest odpowiedzialny za ciggte zabezpieczenie dojazdéw do posesji os6b
prywatnych i instytucji w obszarze budowy i pokrycia ewentualnych strat przewoznikéw wynikajgcych z
wytyczonych objazdow.

1.8.3 Program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

W trakcie realizacji rob6t wykonawca bedzie stosowat sie do wszystkich obowigzujgcych przepiséw i
wymagan w zakresie bezpieczenstwa, ochrony zdrowia i higieny pracy. W tym celu, w ramach prac
przygotowawczych do realizacji robét, zgodnie z wymogami ustawy - Prawo budowlane jest zobowigzany
opracowaé i przedstawi¢ do akceptacji zarzadzajgcemu realizacje umowy, program zapewnienia
bezpieczenstwa, ochrony zdrowia i higieny pracy. Szczegétowy zakres i forme planu okresla Rozporzadzenie
Ministra Infrastruktury z dn. 23 czerwca 2003r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz.U. Nr 120, poz. 1126) Na jego podstawie musi
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zapewnic¢, zeby personel nie pracowat w warunkach, ktére sg niebezpieczne, szkodliwe dla zdrowia i nie
spetniajg odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zabezpieczenia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych

powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umownej.

1.9 Dokumenty budowy

1.9.1 Dziennik budowy

Dziennik budowy jest obowigzujgcym dokumentem budowy prowadzonym przez kierownictwo budowy na
biezgco, zaréwno dla potrzeb zamawiajgcego jak i wykonawcy w okresie od chwili formalnego przekazania
wykonawcy placu budowy az do zakonczenia robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami (Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dn.
19.11.01, Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dn. 15 grudnia 1994r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej MP. Nr 2 z 1995r. poz.29).

Zapisy do dziennika budowy bedg czynione na biezgco i powinny odzwierciedlaé postep robét, stan
bezpieczenstwa ludzi i budynkéw oraz stan techniczny i wszystkie kwestie zwigzane z zarzgdzaniem budowy.

Kazdy zapis do dziennika budowy powinien zawiera¢ jego date, nazwisko i stanowisko oraz podpis osoby,
ktéra go dokonuje. Wszystkie zapisy powinny by¢ czytelne i dokonywane w porzadku chronologicznym jeden
po drugim, nie pozostawiajgc pustych miedzy nimi, w sposéb uniemozliwiajgcy wprowadzanie p6zniejszych
dopiskéw. Wszystkie protokoty i inne dokumenty zatgczane do dziennika budowy powinny by¢ przejrzyscie
numerowane, oznaczane i datowane przez zaréwno wykonawce jak i zarzgdzajgcego realizacjg umowy.

W szczegolnosci w dzienniku budowy powinny by¢ zapisywane nastepujgce informacje:

= data przejecia przez wykonawce placu budowy;

= dzien dostarczenia dokumentacji projektowej przez zamawiajgcego;

= zatwierdzenie przez zarzadzajgcego realizacji umowy dokumentéw wymaganych, przygotowanych przez
wykonawcy,

= daty rozpoczecia i zakonczenia realizacji poszczegdlnych elementow robdt;

= postep robét, problemy i przeszkody napotkane podczas realizacji roboét;

= daty, przyczyny i okresy trwania wszystkich opéznien lub przerw w robotach;

= komentarze i instrukcje zarzgdzajgcego realizacjg umowy;

= daty, okresy trwania i uzasadnienie jakiegokolwiek zawieszenia realizacji robét z polecenia
zarzagdzajgcego realizacjg umowy;

= daty zgtoszenia robét do czesciowych i koncowych odbioréw oraz przyjecia, odrzucenia lub wykonania
robot zamiennych;

= wyjasnienia, komentarze i sugestie wykonawcy;

= warunki pogodowe i temperatura otoczenia w okresie realizacji robot majgce wptyw na czasowe ich

ograniczenia lub spetnienia szczego6lnych wymagan wynikajgcych z warunkéw klimatycznych;
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= dane na temat prac geodezyjnych wykonanych przed i w trakcie realizacji robot, szczegdlnie w
odniesieniu do wytyczania obiektow w terenie;

= dane na temat sposobu zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia na budowie;

= dane na temat jako$ci materiatéw, poboru prébek i wynikow badan z okresleniem przez kogo zostaty
przeprowadzone i pobrane;

= wyniki poszczegdlnych badan z okresleniem przez kogo zostaty przeprowadzone;

= inneistotne informacje o postepie robét.

Wszystkie wyjasnienia, komentarze lub propozycje wpisane do dziennika budowy przez wykonawcy
powinny by¢ na biezgco przedstawiane do wiadomosci i akceptacji zarzadzajgcemu realizacjg umowy.
Wszystkie decyzje zarzadzajgcego realizacjg umowy, wpisane do dziennika budowy, muszg by¢ podpisane
przez przedstawiciela wykonawcy, ktory je akceptuje lub sie do nich odnosi.

Inspektor nadzoru jest takze zobowigzany przedstawi¢ swoje stanowisko na temat kazdego zapisu
dokonanego w dzienniku budowy przez przedstawiciela nadzoru autorskiego.

1.9.2 Inne istotne dokumenty budowy
Oprécz dokumentoéw wyszczegolnionych w punktach 1.4.111.4.2, 1.8.2 dokumenty budowy zawierajg tez:

=  Pozwolenie na realizacji zadania budowlanego;

=  Protokoty przekazania terenu robét;

= Projekt Budowlano-Wykonawczy;

= Projekt statej organizacji ruchu;

= Umowy cywilno-prawne ze osobami trzecimi i inne umowy i porozumienia cywilno-prawne;
=  Protokoty odbioru robét,

=  Protokoty z narad i ustalen

= Projekt organizacji ruchu na czas budowy

= Korespondencja dotyczgca budowy.
1.9.3 Przechowywanie dokumentéw budowy

Wszystkie dokumenty budowy bedg przechowywane na placu budowy we wtasciwie zabezpieczonym
miejscu. Wszystkie dokumenty zagubione bedg natychmiast odtworzone zgodnie ze stosownymi
wymaganiami prawa. Wszystkie dokumenty budowy bedag stale dostepne do wgladu zarzadzajgcego
realizacjag umowy zarzadzajgcego realizacjg umowy oraz upowaznionych przedstawicieli zamawiajgcego w

dowolnym czasie i na kazde zadanie.
1.10 Dokumenty przygotowywane przez Wykonawce w trakcie trwania budowy

1.10.1 Informacje ogéine

W trakcie trwania budowy i przed zakonczeniem robot wykonawca jest zobowigzany do dostarczania na
polecenie Inspektora nadzoru nastepujgcych dokumentéw:

= Rysunki robocze
= Aktualizacja harmonogramu robot
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= Dokumentacja powykonawcza

Przedkfadane dane winny by¢ na tyle szczegétowe, aby mozna byto ustali¢ ich zgodnos$¢ z dokumentami
wchodzacymi w sktad umowy. Sprawdzenie, przyjecie i zatwierdzenie harmonograméw, rysunkdw roboczych,
wykazow materiatdw oraz procedur ztozonych lub wnioskowanych przez wykonawcy nie bedg miaty wptywu
na kwote kontraktu i wszelkie wynikajgce stad koszty ponoszone bedg wylgcznie przez wykonawce.

1.10.2 Rysunki robocze

Elementy, urzadzenia i materialy, dla ktérych Inspektor nadzoru wyda polecenie przediozenia wykazéw,
rysunkéw lub opiséw nie bedg wykonywane, uzywane ani instalowane, dopdki nie otrzyma on niezbednych
dokumentow oraz odpowiednio oznaczonych ostatecznych rysunkéw roboczych. Inspektor nadzoru sprawdza
rysunki jedynie w zakresie ogélnych warunkéw projektowania i w zadnym wypadku nie zwalnia to Wykonawcy
z odpowiedzialnosci za omytki lub braki w nich zawarte.

Rysunki robocze bedg przedktadane Inspektorowi nadzoru w uzgodnionym terminie tak, by zapewni¢ mu
czas niezbedny na ich przeanalizowanie.

Dostarczanie rysunkéw roboczych elementow i urzgdzeh wspétzaleznych ze sobg, nalezy koordynowac w
taki sposob, aby Inspektor nadzoru otrzymat wszystkie rysunki na czas tak, zeby moégt poza

przeanalizowaniem poszczegd1nych elementow, dokonac przegladu ich wzajemnych powigzah.

Rysunki robocze powinny by¢ doktadne, wyrazne i kompletne. Powinny zawiera¢ wszelkie niezbedne
informacje, w tym dokladne oznaczenie elementow w odniesieniu do projektu wykonawczego i
szczegobtowych specyfikacji technicznych. Sktadanym dokumentom kazdorazowo powinno towarzyszy¢ pismo

przewodnie, zawierajgce nastepujgce informacje:

= Nazwa inwestycji: Nr umowy:

= llos¢ egzemplarzy kazdego sktadanego dokumentu

= Tytut dokumentu

= Numer dokumentu lub rysunku

= Okreslenie jakiego dokumentu lub rysunku rewizja dotyczy

= Numer rozdziatu i pozycji w specyfikacji, w ktorym oméwione jest dane urzadzenie, materiat lub element
= Data przekazania

O ile Inspektor nadzoru nie postanowi inaczej, rysunki robocze sktadane bedg przez wykonawce, ktory
potwierdzi swoim podpisem i stemplem umieszczonym na rysunku roboczym, lub w inny uzgodniony sposéb,
ze sprawdzit on (wykonawca) je i zatwierdzit oraz ze roboty w nich przedstawione sg zgodne z warunkami
umowy i zostaty sprawdzone pod wzgledem wymiaréw i powigzan z wszelkimi innymi elementami. Inspektor
nadzoru, w uzasadnionych przypadkach, moze wymagac¢ akceptacji sktadanych dokumentéw przez nadzér
autorski.

1.10.3 Aktualizacja harmonogramu robét i finansowania

Mozliwosci przerobowe wykonawcy w dziedzinie robot budowlanych i montazowych, kolejnos¢ robét oraz
sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie robét w terminie okreslonym w umowie i zgodnie z
wymaganiami zawartymi w p. 2.3.3. Wykonawca we wstepnej fazie robot przestawia do zatwierdzenia

szczego6towy harmonogram robdt i finansowania, zgodnie z wymaganiami umowy. Harmonogram ten w miare
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postepu robét moze by¢ aktualizowany przez wykonawcy i zaczyna obowigzywaé po zatwierdzeniu przez
Inspektora nadzoru.

1.10.4 Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca odpowiedzialny bedzie za prowadzenie na biezgco ewidencji wszelkich zmian w rodzaju
materiatow, urzgdzen, lokalizacji i wielkosci robot. Zmiany te nalezy rejestrowa¢ na komplecie rysunkow,
wytgcznie na to przeznaczonych. Wykonawca winien przedktada¢ Inspektorowi nadzoru umowy
aktualizowane na biezgco rysunki powykonawcze, co najmniej raz w miesigcu, w celu dokonania ich
przegladu i sprawdzenia. Po zakohczeniu robdét kompletny zestaw rysunkow zostanie przekazany

zarzgdzajgcemu realizacji umowy.
1.10.5 Instrukcja eksploatacji i konserwacji urzadzen

Wykonawca dostarczy, przed zakonczeniem robdt, po szes¢ egzemplarzy kompletnych instrukcji w
zakresie eksploatacji i konserwacji dla kazdego urzadzenia oraz systemu mechanicznego, elektrycznego lub
elektronicznego. O wymogu tym zostang poinformowani ich producenci i/lub dostawcy zas wynikajgce stad
koszty zostang uwzglednione w koszcie dostarczenia urzgdzenia lub systemu.

Instrukcje te winny by¢ dostarczone przed uruchomieniem ptatnosci dla wykonawcy za wykonane roboty
przekraczajcie poziom 75% zaawansowania. Wszelkie braki stwierdzone przez zarzgdzajgcego realizacjg
umowy w dostarczonych instrukcjach zostang uzupetnione przez wykonawcy w ciggu 30 dni kalendarzowych
nastepujgcych po zawiadomieniu przez zarzgdzajgcego realizacji umowy o stwierdzonych brakach. Kazda

instrukcja powinna zawiera¢ m.in. nastepujgce informacje:

Strona tytutowa zawierajgca: tytut instrukcji, nazwe inwestycji, date wykonania urzadzenia
Spis tresci

Informacje katalogowe o producencie: nazwa firmy i kontakt, nr telefonu, petny adres pocztowy
Gwarancje producenta

Wykresy i ilustracje

Szczegotowy opis funkcji kazdego gtéwnego elementu sktadowego ukiadu

Dane o osiggach i wielkosci nominalne

O N o R b=

Instrukcje instalacyjne

9. Procedura rozruchu

10. Wtasciwa regulacja

11.Procedury testowania

12.Zasady eksploataciji

13.Instrukcja wyliczania z eksploatac;ji

14.Instrukcja postepowania awaryjnego i usuwania usterek

15. Srodki ostroznosci

16. Instrukcje dotyczgce konserwacji i naprawy winny zawiera¢ szczego6towe rysunki montazowe z numerami
czesci, wykazami czeéci, instrukcjami odnosnie zamawiania czesci zamiennych, wraz z kompletng
instrukcjg konserwacji zachowawczej niezbednej do utrzymania dobrego stanu i trwatosci urzadzen

17.Instrukcje odnosnie smarowania, z wykazem punktow, ktére nalezy smarowac lub naoliwi¢, zalecanymi

rodzajami, klasami i zakresem temperatur smaréw i zalecani czestotliwoscig smarowania
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18.Wykaz zalecanych czesci zapasowych wraz z danymi kontaktowymi do najblizszego przedstawiciela
producenta

19. Wykaz ustawien przekaznikoéw elekirycznych oraz nastawien przelicznikow sterujgcych i alarmowych

20.Schemat potgczen elektrycznych dostarczonych urzgdzen, w tym uktadow sterujgcych i oswietleniowych.

Instrukcje muszg by¢ kompletne i uwzglednia¢ cato$¢ urzadzenia, ukfadéw sterujgcych, akcesoriow i

elementéw dodatkowych.
1.11 Przedstawiciel Zamawiajgcego na budowie.

Dla zapewnienia sprawowania kontroli zgodnosci realizacji rob6t budowlanych z dokumentacji projektowi,
specyfikacjami technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami warunkow
umowy, Zamawiajgcy wyznacza inspektoréw nadzoru dziatajgcych w jego imieniu, w zakresie przekazanych

im uprawnien i obowigzkow.

Zgodnie z umowg, wykonawca jest zobowigzywany w ramach ceny umownej udostepni¢ przedstawicielom

zamawiajgcego korzystanie z pomieszczenia biurowego.
2  MATERIALY | URZADZENIA
2.1 Zrédta uzyskiwania materiatow i urzagdzen

Wszystkie wbudowywane materiaty i urzadzenia instalowane w trakcie wykonywania robdt muszg byc¢
zgodne z wymaganiami okreslonymi w poszczegdlnych szczegétowych specyfikacjach technicznych. Przed
uzyciem kazdego materiatu przewidywanego do wykonania robét statych wykonawca przediozy szczegétowe
informacje o zrodle produkcji, zakupu lub pozyskania takich materiatéw, atestach, wynikach odpowiednich
badan laboratoryjnych i prébek do akceptacji zarzgdzajgcego realizacji umowy. To samo dotyczy

instalowanych urzadzen.

Akceptacja Inspektora nadzoru udzielona jakiej$ partii materiatéw z danego zrodta nie bedzie znaczy¢, ze
wszystkie materialy pochodzace z tego zrddta sg akceptowane automatycznie. Wykonawca jest zobowigzany
do dostarczania atestow i/lub wykonania prob materiatéw otrzymanych z zatwierdzonego zrodta dla kazdej
dostawy, zeby udowodni¢, ze nadal spetniajg one wymagania odpowiedniej szczegdétowej specyfikacji
techniczne;j.

W przypadku stosowania materiatébw lokalnych, pochodzacych z jakiegokolwiek miejscowego zrddta,
wliczajac te, ktére zostaty wskazane przez zamawiajgcego, przed rozpoczeciem wykorzystywania tego zrodta
wykonawca ma obowigzek dostarczenia Inspektorowi nadzoru wszystkich wymaganych dokumentéw
pozwalajgcych na jego prawidtowg eksploatacje. Wykonawca bedzie ponosit wszystkie koszty pozyskania i
dostarczenia na Plac Budowy materiatéw lokalnych. Za ich ilo$¢ i jako$¢ odpowiada Wykonawca. Stosowanie
materiatow pochodzacych z lokalnych zrédet wymaga akceptacji Inspektora nadzoru.
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2.2 Kontrola materiatow i urzadzen

Inspektor nadzoru moze okresowo kontrolowa¢ dostarczane na budowe materiaty i urzadzenia, zeby

sprawdzi¢, czy sg one zgodne z wymaganiami szczegotowych specyfikacji technicznych.

Inspektor nadzoru jest upowazniony do pobierania i badania probek materiatu, zeby sprawdzi¢ jego
wiasnosci. Wyniki tych préb stanowi¢ mogg podstawe do aprobaty jakosci danej partii materiatow. Inspektor

nadzoru jest réwniez upowazniony do przeprowadzania inspekcji w wytwdrniach materiatow i urzgdzen.

W czasie przeprowadzania badania materiatéw i urzadzen przez Inspektora nadzoru, wykonawca ma
obowigzek spetnia¢ nastepujgce warunki:

a) W trakcie badania, zarzadzajgcemu realizacje umowy bedzie zapewnione niezbedne wsparcie i pomoc
przez wykonawcy i producenta materiatéw lub urzgdzen;
b) Zarzadzajacy realizacjg umowy bedzie miat zapewniony w dowolnym czasie dostep do tych miejsc, gdzie

sg wytwarzane materialy i urzgdzenia przeznaczone dla realizacji robét.
2.3 Atesty materiatow i urzadzen.

W przypadku materiatéw, dla ktorych w szczegotowych specyfikacjach technicznych wymagane sg atesty,
kazda partia dostarczona na budowe musi posiada¢ atest okreslajgcy w sposédb jednoznaczny jej cechy.
Przed wykonaniem przez wykonawce badan jakosci materiatdow, Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia
materiaty posiadajgce atest producenta stwierdzajgcy petng zgodnos¢ tych materiatdw z warunkami
podanymi w szczegdtowych specyfikacjach technicznych.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby
wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan muszy by¢é dostarczone przez

wykonawce Inspektorowi hadzoru.

Materiaty posiadajgce atesty, a urzadzenia - wazng legalizacje, mogg by¢ badane przez Inspektora
nadzoru w dowolnym czasie. W przypadku, gdy zostanie stwierdzona niezgodno$¢ wiasciwosci
przewidzianych do uzycia materiatéw i urzgdzen z wymaganiami zawartymi w szczegotowych specyfikacjach
technicznych nie zostang one przyjete do wbudowania.

2.4 Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom umowy

Materiaty uznane przez inspektora nadzoru za niezgodne ze szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi
muszy by¢ niezwtocznie usuniete przez wykonawce z placu budowy. Jesli inspektor nadzoru pozwoli
wykonawcy wykorzysta¢ te materiaty do innych robot niz te, dla ktérych zostaty one pierwotnie nabyte,
wartos¢ tych materiatdw moze by¢ odpowiednio skorygowana przez zarzgdzajgcego realizacjg umowy. Kazdy
rodzaj robét wykonywanych z uzyciem materiatéw, ktére nie zostaly sprawdzone lub zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru, bedzie wykonany na wiasne ryzyko wykonawcy. Musi on zdawa¢ sobie sprawe, ze te
roboty mogg by¢ odrzucone tj. zakwalifikowane jako wadliwe i niezaptacone.
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2.5 Przechowywanie i skladowanie materialéw i urzadzen

Wykonawca jest zobowigzany zapewni¢, zeby materialy i urzgdzenia tymczasowo skladowane na
budowie, byty zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzymywac ich jako$¢ i wtasnosci w takim stanie
jaki jest wymagany w chwili wbudowania lub montazu. Muszg one w kazdej chwili by¢ dostepne dla
przeprowadzenia inspekcji przez zarzgdzajgcego realizacjg umowy, az do chwili, kiedy zostang uzyte.

Tymczasowe tereny przeznaczone do sktadowania materiatéw i urzagdzen bedg zlokalizowane w obrebie
placu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru, lub poza placem budowy, w miejscach
zapewnionych przez wykonawce. Zapewni on, ze tymczasowo sktadowane na budowie materiaty i urzgdzenia

beda zabezpieczone przed uszkodzeniem.
2.6 Stosowanie materialdw zamiennych

Jesli wykonawca zamierza uzy¢ w jakims szczegolnym przypadku materiaty lub urzadzenia zamienne,
inne niz przewidziane w projekcie wykonawczym Ilub szczegdétowych specyfikacjach technicznych,
poinformuje o takim zamiarze przynajmniej zarzgdzajgcego realizacji umowy na 3 tygodnie przed ich uzyciem
lub wczesniej, jesli wymagane jest badanie materiatu lub urzgdzenia przez zarzgdzajgcego realizacji umowy.
Wybrany i zatwierdzony zamienny typ materialu lub urzadzenia nie moze by¢ zmieniany w terminie

pézniejszym bez akceptacji Inspektora nadzoru.
3  SPRzET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robét i Srodowisko. Sprzet uzywany do robo6t powinien by¢ zgodny z ofertg
wykonawcy oraz powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom zawartym w szczegétowych
specyfikacjach technicznych, programie zapewnienia jakosci i projekcie organizacji robét, zaakceptowanym
przez zarzgdzajgcego realizacjg umowy. Liczba i wydajnosé sprzetu powinna gwarantowa¢ prowadzenie

robot zgodnie z terminami przewidzianymi w umowie.

Sprzet bedacy wiasnoscig wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t musi by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy oraz by¢ zgodny z wymaganiami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi
jego uzytkowania. Tam, gdzie jest to wymagane przepisami, wykonawca dostarczy zarzadzajgcemu realizacji
umowy kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania.

Jezeli projekt wykonawczy lub szczegétowe specyfikacje techniczne przewidujg mozliwos¢ wariantowego
uzycia sprzetu przy wykonywaniu robét, wykonawca przedstawi wybrany sprzet do akceptacji przez
zarzgdzajgcego realizacjg umowy. Sprzet nie moze by¢ pozniej zmieniany bez jego zgody.

Sprzet, maszyny, urzgdzenia i harzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy zostang przez

Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.
4  TRANSPORT

Liczba i rodzaje srodkéw transportu bedzie okreslone w projekcie organizacji robét. Muszg one zapewniac

prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w projekcie wykonawczym i szczegotowych
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specyfikacjach technicznych oraz wskazaniami zarzgdzajgcego realizacji umowy, w terminach wynikajgcych z
harmonogramu roboét.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢c wymagania dotyczgce przepiséow ruchu
drogowego, szczegdlnie w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzeh na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nieodpowiadajgce warunkom umowy, bedg usuniete z terenu budowy na
polecenie Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany usuwaC na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie uszkodzenia i
zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy. Skutki wypadkéw spowodowane z winy Wykonawcy obcigzajg Wykonawce.

5  WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jakos¢
zastosowanych materialtdw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektows,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji rob6t opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami

Inzyniera.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za stosowane metody wykonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokfadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na pi$mie przez Inspektora nadzoru.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang, usuniete przez
Wykonawce na wtasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btagd okaze sie skutkiem btedu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inzyniera.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od

odpowiedzialnosci za ich doktadnosc¢.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robot beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow i robot,
rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatéw, doswiadczenia z przesztodci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wpltywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia powinny by¢ wykonywane w czasie okreslonym przez Inzyniera, pod grozbg zatrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1  Zasady kontroli jakosci robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatdw prowadzong zgodnie z
programem zapewnienia jakosci Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtgczajgc personel,

laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszelkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badania
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materiatdw oraz jakosci wykonania robot. Przed zatwierdzeniem programu zapewnienia jakosci Inspektor
nadzoru moze zazgda¢ od wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonania jest zadowalajgcy.

Wykonawca jest zobowigzany prowadzi¢ pomiary i badania materiatdw oraz robdt z czestotliwosci
zapewniajac stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym
i szczegb6lowych specyfikacjach technicznych. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich
czestotliwosci sg okreslone w szczegotowych specyfikacjach technicznych, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy brak jest wyraznych przepisow Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny,
aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowg. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru $wiadectwa
stwierdzajgce, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty

prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.2 Pobieranie probek

Prébki do badan bedg z zasady pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod
pobierania prébek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inspektor nadzoru musi mie¢ zapewniong mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek. Na jego zlecenie
wykonawca ma obowigzek przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktére budzg watpliwosci co
do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez wykonawce usuniete lub ulepszone z jego
wiasnej woli. Probki dostarczone przez wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora nadzoru beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez niego. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek. W przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
zamawiajacy. Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera.

6.3 Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w szczegdétowych specyfikacjach technicznych,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez zarzadzajgcego realizacjg
umowy. Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, wykonawca powiadomi zarzgdzajgcego realizacjg
umowy o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki, do akceptacji Inspektora nadzoru.

Inspektor nadzoru bedzie miat nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych w celu ich
inspekcji. Bedzie on przekazywat wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach
dotyczacych urzgdzenh laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociggniecia te bedg na tyle powazne, ze mogg wpltyngé ujemnie na wyniki badan,
zarzadzajacy realizacjg umowy natychmiast wstrzyma uzycie do robo6t badanych materiatéw i dopusci je
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dopiero wtedy, gdy niedociggniecia w pracy laboratorium wykonawcy zostang usuniete i stwierdzona zostanie
odpowiednia jakos¢ tych materiatéw.

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej,
nie pézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Kopie wynikow badan bedag
mu przekazywane na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, rowniez przez niego
zaaprobowanych. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi
wykonawca. Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, zarzgdzajacy realizacjg umowy jest uprawniony do
dokonywania kontroli, pobierania prébek i badania materiatbw u Zrédet ich wytwarzania, a ze strony
wykonawcy i producenta materiatéw zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez wykonawcy,
bedzie ocenia¢ zgodnos$¢ wykonanych robét i uzytych materiatdw z wymaganiami szczegotowych specyfikaciji
technicznych, na podstawie dostarczonych przez wykonawcy wynikéw badan.

Inspektor nadzoru moze pobieraé prébki i prowadzi¢ badania niezaleznie od wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych badah wykazg, ze raporty wykonawcy sg niewiarygodne, to poleci on wykonawcy lub zleci
niezaleznemu laboratorium, przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytgcznie
na wiasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robét z projektem wykonawczym i szczegotowymi
specyfikacjami technicznymi. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i
pobierania probek zostang poniesione przez wykonawcy.

6.4 Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywacé Inzynierowi kopie raportéw z wynikami badan jak najszybciej, nie pdzniej
jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci. Wyniki badan (kopie) beda
przekazywane Inzynierowi na formularzach wg dostarczonego przez niego wzoru lub innych przez niego
zaaprobowanych.

6.5 Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materiatéw u zrédta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna pomoc ze
strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inzynier moze pobiera¢ probki materiatéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swéj koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub
zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan, albo oprze sie
wytgcznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i rob6t z dokumentacji projektowi i
STWIORB. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania prébek
poniesione zostang przez Wykonawce.

6.6 Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
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1. Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnosé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,

2. Deklaracji zgodnosci lub certyfikat zgodno$ci z:

—Polskg Norma lub
—aprobatg techniczng, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg
objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i ktére spetniajg wymogi STWIORB.

W przypadku materiatow, dla ktéorych ww. dokumenty sg wymagane przez STWIORB, kazda partia
dostarczona do rob6t bedzie posiadac te dokumenty, okreslajgce w sposoéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéow tych badan bedg dostarczone przez

Wykonawcy Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.
7 OBMIARY ROBOT
7.1 Ogodlne zasady obmiaru robét.

Obmiar robét ma za zadanie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robét wg stanu na dzien jego
przeprowadzenia. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je zgodnie z
wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym i szczegotowych specyfikacjach technicznych, a ich ilos¢
podaje sie w jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarze robét wchodzgcym w sklad umowy.

Obmiaru robot dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie i
terminie obmiaru. Powiadomienie powinno poprzedza¢ obmiar co najmniej o 3 dni. Wyniki obmiaru sa
wpisywane do ksiegi obmiaru i zatwierdzane przez inspektora nadzoru inwestorskiego. Jakikolwiek btad lub
przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robét lub gdzie indziej w szczegdtowych
specyfikacjach technicznych nie zwalnia wykonawcy od obowigzku wykonania wszystkich robét. Btedne dane

zostang poprawione wg pisemnej instrukcji zarzgdzajgcego realizacji umowy.

Drugosci i odlegtosci pomiedzy okreslonymi punktami skrajnymi bedg mierzone poziomo (w rzucie) wzdtuz
linii osiowej. Jezeli szczegdtowe specyfikacje techniczne wiasciwe dla danych robét nie wymagajg tego
inaczej, to objetosci bedg wyliczane w m?3 jako dtugos¢ pomnozona przez $redni przekrdj. llosci, ktére majg
by¢ mierzone wagowo, bedg wyrazone w tonach lub kilogramach.

7.2  Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaru robét i dostarczone
przez wykonawce, muszg by¢ zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujgcych, to wykonawca musi posiada¢ wazne $wiadectwa legalizacji. Muszg one byc¢
utrzymywane przez wykonawce w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.
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7.3 Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzany z czestotliwoscig i terminach okreslonych w umowie lub
uzgodnionych przez wykonawce i Inspektora nadzoru. Obmiaru robét dokonuje wykonawca po pisemnym
powiadomieniu inspektora nadzoru o zakresie i terminie obmiaru. Powiadomienie powinno poprzedzac
obmiar co najmniej o 3 dni. Obmiary bedg takze przeprowadzone przed czesciowym i kohcowym odbiorem

robot, a takze w przypadku wystgpienia dluzszej przerwy w robotach lub zmiany wykonawcy.

Obmiar robo6t zanikajgcych i podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie bezposrednio po ich wykonywaniu,
lecz przed zakryciem.
8  ODBIORY ROBOT

Zasady odbiorow robo6t i ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa.

8.1 Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:

a) odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi koncowemu,

d) odbiorowi przed uptywem okresu rekojmi.
8.2  Odbiér robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiodr robét zanikajgcych i ulegajagcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie pdzniej jednak
niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora

nadzoru.

Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw
zawierajgcych komplet wynikow badali laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji
z Dokumentacjg Projektowg, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3  Odbiér czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego robét
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze korncowym robét. Odbioru rob6t dokonuje komisja wyznaczona przez
Zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera Kontraktu (Inspektoréw nadzoru) i Wykonawcy.
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8.4  Odbidr koncowy roboét

8.4.1 Zasady odbioru koncowego robé6t

Odbidér kohcowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robét oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Odbidr koncowy robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczy¢ od dnia potwierdzenia

przez Inspektora nadzoru zakonczenia robét i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru koncowy robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Inspektora
nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z

Dokumentacji Projektowi i ST.

W toku odbioru kohcowego robdt komisja zapozna sie z realizacji ustalen przyjetych w trakcie odbioréw
robo6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robét uzupetniajgcych i robét
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robét uzupetniajgcych w warstwie
Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru

koncowego.
8.4.2 Dokumenty do odbioru koricowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robét jest protokole odbioru koncowego

robo6t sporzagdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ na wilasny koszt nastepujgce

dokumenty:

1. Dokumentacje Projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowi, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. Szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajgce lub

zamienne),

Recepty i ustalenia techno logiczne,

Dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST,

Atesty materiatow

N o o s~ w

Opinie technologiczne sporzgdzone na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaroéw zaliczonych do
dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST,

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robdt wtascicielom
urzadzen,

9. Geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,

Strona |24



10. Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg gotowe
do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru koncowego
robo6t. Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy

komisja.
8.5  Odbiér przed uptywem okresu rekojmi

Odbior przed uptywem okresu rekojmi polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze kohcowym i zaistniatych przed uptywem okresu rekojmi.

Odbioér przed uptywem okresu rekojmi bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 "Odbiér koncowy robot".

9 PODSTAWY PLATNOSCI

Zasady odbiorow robo6t i ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa.

Podstawi pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozyciji kosztorysu.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania
sktadajcie sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowe;j.

9.1  Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdoéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

a) opracowanie oraz uzgodnienie z odpowiednimi instytucjami ewentualnych zmian do projektu organizacji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi nadzoru i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajgcych z postepu robét,

b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oSwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,

c) optaty/dzierzawy terenu,

d) przygotowanie terenu,

e) konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikéw, barier, oznakowan i drenazu,

f) tymczasowg przebudowe urzgdzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowana pionowych, poziomych,
barier i Swiatet,
b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

a) usuniecie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

b) doprowadzanie terenu do stanu pierwotnego.
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10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy i normatywy

Wszystkie roboty nalezy wykonywacé zgodnie z obowigzujgcymi w Polsce normami i normatywami.

Wszystkie najwazniejsze przepisy i normy dotyczgce danego asortymentu robdt sg wyszczegolnione w
punkcie 10 kazdej szczegotowej specyfikacji techniczne;.

10.2 Przepisy prawne

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie przepisy prawne wydawane zarowno przez wtadze
panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktore sg w jakiejkolwiek sposdb zwigzane z
prowadzonymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut i wytycznych w trakcie
realizacji robot. Najwazniejsze z nich to:

1. Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz.U. Nr 89/1994 poz.414) wraz z p6zniejszymi zmianami

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdzniejszymi zmianami).

4. Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003 r. (Dz.U. Nr 80/2003)
wraz z pdzniejszymi zmianami

5. Ustawa o dostepie do informacji o srodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddzialywania na
Srodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (DZ.U. Nr 109/2000 poz. 1157)

6. Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989 r. (Dz.U. Nr 30/1989 poz. 163) wraz z
pbzniejszymi zmianami

7. Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 r. (Dz.U. Nr 92/2004 poz. 881) wraz z
pozniejszymi zmianami

8. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie oceny zgodnosci, wymagan jakie powinny spetniac
notyfikowane jednostki uczestniczagce w ocenie zgodnosci oraz sposobu oznaczania wyrobéw
budowlanych oznakowaniem CE z dnia 11 sierpnia 2004 r. (Dz.U. Nr 195/2004 poz. 2011)

9. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie sposobow deklarowania zgodnosci wyrobow
budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym z dnia 11 sierpnia 2004 r. (Dz. U. Nr
198, poz. 2041)

10.Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 19.12.1994 r. w sprawie
dopuszczenia do stosowania w budownictwie nowych materiatéw oraz nowych metod wykonywania robét
budowlanych (Dz.U. Nr 10/1995, poz. 48)

11.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegotowego zakresu i formy
projektu budowlanego (Dz.U. Nr 120, poz. 1133 z 2003 r.).

12.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja 2004 r. w sprawie okreslenia metod i podstaw
sporzadzania kosztorysu inwestorskiego obliczania planowanych kosztéw prac projektowych oraz
planowanych kosztéw robét budowlanych okreslonych w programie funkcjonalno - uzytkowym (Dz.U. z
2004 r. Nr 130, poz. 1389)
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13.Rozporzadzenie Ministra infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie okreslenia szczeg6towego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét
budowlanych oraz programu funkcjonalno - uzytkowego (Dz.U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072).

14.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz.U. Nr 120, poz. 1126
z2003r.).

15.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow deklarowania
zgodnosci wyroboéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U, Nr 198, poz.
2041z 2004 r.).

16.Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 roku - Prawo zamdéwien publicznych (Dz.U. Nr 19 z 09.02.2004 r. poz. 177
- z pdzniejszymi zmianami) wraz z obowigzujgcymi przepisami wykonawczymi.

17.Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegétowych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkéw ich umieszczania na drogach” ktory stanowi zatgcznik do Dziennika Ustaw nr 220 poz.2181 z
dnia 23 grudnia 2003. Tekst rozporzadzenia przywotuje 4 zatgczniki zawierajgce wytyczne do
projektowania oznakowania pionowego, poziomego, sygnalizacji $wietlnej oraz urzgdzen bezpieczenstwa
ruchu drogowego.

18.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Rozwoju z dnia 3 lipca 2015 zmieniajgce rozporzgdzenie w
sprawie szczegbtowych warunkow technicznych dla znakéw i sygnatédw drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach. Dziennik Ustaw RP z dnia 7
wrzesnia 2015. Poz.1314.
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STWIORB E - 01.00.00 Roboty elektryczne - sygnalizacja Swietlna

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

E-01.00.00 ROBOTY ELEKTRYCZNE

1 WSTEP
1.1 Nazwa zamowienia

Opracowanie dokumentacji branzy elektrycznej dla zadania Projekt budowy wahadfowej sygnalizacji
swietinej w obrebie ulicy RoZanej oraz Pocztowej w miejscowosci Kuznica Czarnkowska.

1.2 Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych (STWiORB) jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Przedmiot i zakres robot

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwigzanych

z sygnalizacjg $wietlng w zwigzku z dostosowaniem statej organizacji ruchu:

= zakupienie lub wykonanie urzgdzen i materiatow;
= montaz detektoréw indukcyjnych, sygnalizatoréw swietinych;

= pomiary, préby i uruchomienie sygnalizacji;

1.4  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z okresleniami ujetymi w odpowiednich
normach i przepisach, ktérych zestawienie podano w punkcie 12.

= Konstrukcje wsporcze - elementy konstrukcyjne stuzgce do zamocowania sygnalizatorow.

» Maszt sygnalizacyjny - stalowa konstrukcja wsporcza stuzgca do zamocowania sygnalizatora lub
sygnalizatoréw, osadzona bezposrednio w gruncie lub na fundamencie prefabrykowanym.

= Kanalizacja kablowa - cigg rur ostonowych i zwigzanych z nimi pomieszczen podziemnych (studni
kablowych) dla kabli i ich ztgczy oraz urzgdzen telekomunikacyjnych.

» Fundament - konstrukcja zelbetowa zagtebiona w ziemi, stuzgca do utrzymania masztu w pozycji
pracy.

» Ochrona przeciwporazeniowa dodatkowa - ochrona czesci przewodzgcych dostepnych w wypadku
pojawienia sie na nich napiecia w warunkach zaktéceniowych.

= Sygnalizator - zestaw urzadzen optyczno-elekirycznych (komér sygnatowych) stuzgcych do
wyswietlania sygnatéw przeznaczonych dla uczestnikéw ruchu.
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= Sterownik - urzadzenie techniczne zapewniajgce realizacje zatozonego sposobu sterowania
sygnatami swietlnymi;

= System wideo detekcji - zestaw urzgdzen optyczno-elektrycznych stuzacy do detekcji uczestnikéw
ruchu.

= System detekcji - zestaw urzgdzen elektrycznych stuzgcy do detekcji uczestnikow ruchu.

» Studnia kablowa - pomieszczenie podziemne wbudowane w ciggu kanalizacji kablowej

umozliwiajgce wcigganie, montaz i konserwacje kabli lub przynajmniej jedno z tych zadan.

1.5 Nazwy i kody CPV dla przewidzianych robot budowlanych

Przedmiot zamodwienia objety niniejszg STWIORB odpowiada robotom opisanym kodem Wspdlnego
Stownika Zaméwien (CPV) wg. Rozporzgdzenia Komisji Wspélnoty Europejskiej Nr 2151/2003 z
16.12.2003r.

45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe

45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektéw budowlanych
45231400-9 Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych

45316212-4 Instalowanie swiatet ruchu drogowego

2  OGOLNY OPIS PROJEKTU
2.1  Opis sygnalizacji Swietlnej

Projekt budowy wahadtowej sygnalizacji Swietlnej w obrebie ulicy R6zanej oraz Pocztowej w miejscowosci
Kuznica Czarnkowska.

3  MATERIALY

Parametry techniczne materiatow i wyrobow powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w
projekcie i powinny odpowiada¢ wymaganiom (np. PN-EN PN) oraz przepisom dotyczgcym budowy
urzgdzen elektrycznych. Materialy, wyroby i urzadzenia, dla ktérych wymaga sie Swiadectw jakosci, np.
aparaty, kable, urzgdzenia prefabrykowane itp. nalezy dostarcza¢ ze swiadectwami jakosci, kartami
gwarancyjnymi, protokotami odbioru technicznego (np. w przypadku urzadzen prefabrykowanych).

3.1  Materialy dla robét ziemnych

= Do zasypywania rowow kablowych nalezy uzy¢ zwir uziarniony jednofrakcyjny 2,0-8,0 mm

= Dla wykonania podsypki na dnie rowu kablowego oraz nasypania warstwy piasku na utozonym w
rowie kablu moze by¢ uzyty piasek zwykty do betonu.

= Folia z tworzywa sztucznego do oznakowania trasy kabli barwy niebieskiej, grubosci min. 0,5 mm i
szerokosci dopasowanej do ilosci kabli w wykopie, jednak nie mniejszej niz 200 mm.
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3.2 Materialy do wykonania fundamentu betonowego ,,na mokro"
3.21 Szalowanie

Szalowanie powinno zapewni¢ sztywnos¢ i niezmienno$¢ ukladu. Szalowanie powinno by¢
skonstruowane w sposéb umozliwiajgcy tatwy jego montaz i demontaz. Przed wypetnieniem masg
betonowg szalowanie powinno by¢ sprawdzone, aby wykluczato wyciek zaprawy z masy betonowe;j,
mozliwos¢ znieksztatcen lub odchyler w betonowej konstrukcji.

3.2.2 Beton

Klasa betonu powinna by¢ zgodna z dokumentacjg. Beton powinien odpowiada¢ wymaganiom
podanym w tablicy 1, wedtug PN-EN 206-1:2003 [3].

Tablica 1. Wymagania dla betonu klasy C25/30 wg [3]

Wiasciwosc Wartos¢
Wytrzymatosé gwarantowana betonu na $ciskanie, MPa 30
Nasigkliwos¢ betonu, % 5
Odpornos¢ betonu na dziatanie mrozu, stopien mrozoodpornosci F 50

Sktadnikami betonu sg: cement, kruszywo, woda i domieszki. Cement stosowany do betonu powinien
by¢ cementem portlandzkim marki 35, odpowiadajgcy wymaganiom PN-B-19701:1997 [6]. Cement
powinien by¢ dostarczany w opakowaniach spetniajgcych wymagania BN-88/6731-08 [14] i sktadowany w
dobrze wentylowanych, suchych i zadaszonych pomieszczeniach.

Kruszywo do betonu (piasek, grys) powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 12620:2004 [4].

Woda powinna by¢ odmiany , 1", zgodnie z wymaganiami PN-EN 1008:2004 [7],

3.3 Elementy gotowe
3.3.1 Kanalizacja kablowa

W obrebie skrzyzowania nalezy wykona¢ nowa kanalizacje kablowa.

3.3.2 Kable

Kable uzywane do sygnalizacji Swietlnej oraz urzgdzen detekcji powinny spetnia¢é wymagania N SEP-
E-004 [23]. Nalezy stosowa¢ kable o napieciu znamionowym 0,6/1 kV, wielozytowe o zytach miedzianych
w izolacji polwinitowej. Stosowaé kable typu YKSY o przekroju zyt 1,5 mm? i ilosci zyt zgodnej z projektem.

Strona |30



STWIORB E - 01.00.00 Roboty elektryczne - sygnalizacja swietlna

3.3.3 Konstrukcje wsporcze

Nowe sygnalizatory nalezy mocowac na konstrukcjach wsporczych, ktére powinny by¢ usytuowane
poza jezdnig drogi, na poboczu, chodniku lub na wysepce wyodrebnionej z jezdni przy pomocy
kraweznikdw - zgodnie z projektem wykonawczym. Konstrukcje wsporcze dla sygnalizatoréw powinny by¢
stabilne i zapewnia¢ wtasciwe umieszczenie urzadzen wyswietlajgcych w stosunku do drogi. Konstrukcje
powinny by¢ zabezpieczone antykorozyjnie za pomocg cynkowania oraz dwukrothego malowania emalig
poliuretanowe na podktadzie poliuretanowym przeznaczonym do powierzchni cynkowych. Grubosé
Scianki stupow ocynkowanych min. 4mm. Konstrukcje powinny spetnia¢ normy: PN-B- 03200:1990 [33],
PN-B-02011:1977 [35], PN-B-02003:1982 [34], PN-B-02013:1987[36],

3.3.4 Zrodta $wiatla

W sygnalizatorach $wietinych jako zrodta $wiatta zastosowaé diody LED. Zrédta powinny by¢
przechowywane w pomieszczeniach o temperaturze nie nizszej niz -5°C i wilgotnosci wzglednej powietrza
nie przekraczajgcej 80%, w opakowaniach wg PN-EN 24180-1:2002 [13],

3.3.5 Sygnalizatory

Sygnalizatory dla sygnalizacji swietlnej ruchu drogowego powinny spetniaé wymagania zawarte w
Rozporzadzeniu [1a]. Podstawowym elementem sygnalizatora jest komora sygnatowa; sygnalizatory
sktadaja sie z 2 - 3 komér sygnatowych.

Dla zapewnienia wiasciwej czytelnosci wyswietlanego sygnatu powierzchnia czotowa komory powinna

by¢ czarna.
Konstrukcja komory powinna umozliwiac:

= ustawienie jej pod kgtem w ptaszczyznie pionowej i poziome;j,
= potgczenie kilku komor w zestawy.

Soczewki w komorach sygnatowych powinny mie¢ $rednice:

= dla pojazdéw: 300 mm,
= dla pieszych i rowerzystéw: 200 mm,

Soczewki powinny mie¢ daszki ochronne ostaniajgce je przed kurzem, opadami atmosferycznymi i
podgladem ze strony innych uczestnikow ruchu, dla ktérych dany sygnat nie jest przeznaczony. Zaleca
sie, aby wystajgca czes¢ daszka miata dtugosc¢ co najmniej 200 mm. Zaleca sie stosowanie soczewek
przeciwodblaskowych. Sygnalizatory powinny by¢ zlokalizowane w stosunku do drogi zgodnie
Z rysunkiem 2.

Sygnalizatory $wietlne muszg posiadac¢ nastepujgce cechy:

a) mocowanie dwupunktowe,
b) konsole aluminiowe mocowanie na opaski lub sruby, umozliwiajgce montaz elementu stykajgcego sie z
masztem ("stopki") zarowno w gory jak i w dotu, a elementu stykajgcego sie z komory sygnalizacyjny w

dowolnym kierunku w ptaszczyznie pionowej,
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d)

e)

budowa modutowa umozliwiajgca wykorzystanie elementéw lampy w celach serwisowych, w tym co
najmniej: wkiad diodowy, soczewki, Sruby i nakretki wiencowe, drzwiczki, daszki, uszczelki, komory
sygnalizatora, blok zaciskowy,
daszek mocowany tylko za pomocy elementéw przewidzianych przez producenta, czyli bez
dodatkowych elementéw mocujgcych takich jak sruby, nity, kolki,
potgczenie komor sygnalizatora miedzy sobg i do konsoli za pomocy $rub i nakretek wiencowych lub
pierscienia sprezystego, przy czym konstrukcja i wytrzymatosé poszczegodlnych elementéw powinna
byc¢ taka, ze w przypadku uderzenia pojazdu w maszt uszkodzeniu winny ulega¢ elementy tgczace, a
nie komora sygnalizacyjna,
wytrzymato$¢ mechaniczna nie gorsza niz IR3,
obudowa wykonana z poliweglanu czarnego, odpornego na dziatanie promieniowanie UV,
drzwiczki wyposazone w uszczelke obwodowy,
mozliwos¢ dowolnego montazu drzwiczek (otwieranie w prawo lub w lewo bez demontazu komory),
obudowa spetniajgca wymagania IP 54,
zakres pracy temperatury -40 °C do +60 °C,
wkfad diodowy:

= emitujgcy rébwnomierne (jednolite) Swiatto na catej powierzchni soczewki (brak pojedynczych

punktow swiatta widocznych z bliska i z daleka - od 1 .do 100. m),
= posiadajacy uktad optyczny z zespotem od 3 do 10 diod LED umieszczonych w ognisku soczewki,
ktéry powoduje kompensacje $wiecenia w przypadku uszkodzenia jednej z diod,

= posiadajgcy soczewki z wytrzymatoscig mechaniczng na poziomie IR3,

= 0 poborze mocy minimum 12VA dla kazdego koloru,

= o stopniu ochrony IP 65,

= montowany w drzwiczkach za pomocy elastycznej uszczelki,

» wymiar zewnetrzny wktadu $209mmz1mm dla wktadéw $200 oraz $299,5mmz1mm dla wktadow

$300,
= klasa fantomowa nie mniejsza niz 4,

m) dla sygnalizatoréw na wysiegniku ekran kontrastowy petny (nie zaluzjowy) o szerokosci 850mm,

n) mocowanie sygnalizatora na wysiegniku musi mie¢ wytrzymatos¢ odpowiednie do miejscowej strefy

wiatrowe;.
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Rys. 1. Zasady umieszczania sygnalizatorow w stosunku do poszczegdlnych elementow drogi.

3.3.6 Konsole

Jako konsole do montowania sygnalizatorbw na konstrukcjach wsporczych, stosowaé mocowania

masztowe i mocowania wysiegnikowe dostarczone przez producenta sygnalizatorow.

3.3.7 Sterownik sygnalizac;ji

Sterownik ruchu drogowego - samoczynny sterownik dwuprocesorowy, acykliczny w wyposazeniu: grup
wykonawczych, obstuga petli indukcyjnych oraz obstuga wejs¢/wyjs¢, odpowiadajgcym szczegdtowemu
zapotrzebowaniu wyspecyfikowanemu w Dokumentacji Technicznej obiektu i Specyfikacji Istotnych

Warunkéw Zaméwienia.
Sterownik powinien spetnia¢ wszystkie wymagania okreslone w:

= Zatgczniku Nr 3 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. ,Szczegotowe warunki
techniczne dla znakoéw i sygnatow drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki
ich umieszczania na drogach” (Dz. U. Zatgcznik do nru 220 poz. 2181 z dnia 23.12.2003r.),
= Dokumentacji Technicznejlub DTR,
= odpowiednich normach.
Sterownik powinien zapewni¢ petng realizacje zadan przewidywanych w programie sterowania przy
zachowaniu warunkéw bezpieczenstwa w ruchu drogowym. Konstrukcja sterownika oraz zastosowane

elementy powinny zapewni¢ niezawodng, bezawaryjng prace w rzeczywistych warunkach eksploatac;ji.
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4  SPRZET

Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robotach elektrycznych powinny
odpowiada¢ ogdlnie przyjetym wymaganiom, co do ich jako$ci oraz wytrzymatosci.

Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany uzywane na budowie powinny mie¢ ustalone parametry
techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowane zgodnie z ich
przeznaczeniem. Urzgdzenia i sprzet zmechanizowany podlegajacy przepisom o dozorze technicznym,
eksploatowane na budowie, powinny mie¢ aktualnie wazne dokumenty uprawniajgce do ich eksploatacji.

Wykonawca przystepujgcy do wykonania sygnalizacji Swietlnej winien wykazywacC sie mozliwo$cig
korzystania z nastepujgcych maszyn i sprzetu gwarantujgcych wtasciwg jakos¢ robot:

= zurawia samochodowego,
= samochodu specjalnego linowego z platformg i balkonem,
= spawarki transformatorowej do 500 A,
= zageszczarki wibracyjnej spalinowej 70 m3/h,
= recznego zestawu Swidréw do wiercenia poziomego otwordw do srednicy 15 cm,
= sprezarki.
Sprzet musi spetnia¢ wymagania, o ktérych mowa w STWIORB.

5  TRANSPORT MATERIALOW | ELEMENTOW

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu materiatow,
elementow, konstrukcji urzagdzen itp. niezbednych do wykonania danego rodzaju robot elektrycznych.
W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w sposob zapobiegajgcy ich

uszkodzeniu.

Wykonawca przystepujgcy do wykonania sygnalizacji swietlnej winien wykazac¢ sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcych srodkéw transportu:

= samochodu skrzyniowego,
= samochodu dostawczego,
= samochodu samowytadowczego,
= przyczepy do przewozenia kabli.
W czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury elektrycznej i urzadzen

rozdzielczych nalezy przestrzegac zalecen wytworcow.

Zaleca sie dostarczenie urzadzen i ich konstrukcji oraz aparatow bezposrednio przed montazem, w celu
unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu budowy. Stosowane srodki i urzadzenia

transportowe winny spetnia¢ warunki ustaw o transporcie drogowym.

Na $rodkach transportu przewozone materialy i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla poszczegdélnych

elementow.
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6  WYKONANIE ROBOT

6.1  Ogdlne wymagania dotyczgce robét

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robét podano w specyfikacji D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne
pkt. 1.6.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z dokumentaciji

projektowi.

Rodzaje (typy) kabli, urzadzen, osprzetu i materiatbw pomocniczych zastosowanych do budowy linii
powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie do budowy linii innych rodzajéw
kabli i osprzetu niz wymienione w dokumentacji projektowej dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem
wprowadzenia do dokumentacji projektowej zmian, uzgodnionych w obowigzujgcym trybie z Inwestorem i
Projektantem.

6.1.1 Prowadzenie robét
Nalezy zastosowac sie do warunkéw i wymagan podanych w przepisach zwigzanych oraz uzgodnien
wykonania robét z jednostkami utrzymujgcymi dane obiekty.

6.1.2 Odbiér placu budowy

Przed rozpoczeciem robét elektrycznych wykonawca powinien zapoznaé sie z obiektem budowlanym (lub
terenem), gdzie bedg prowadzone roboty oraz stwierdzi¢ odpowiednie przygotowanie frontu robét.

Odbidr placu budowy przez wykonawce powinien by¢ dokonany komisyjnie z udziatem zainteresowanych
stron i udokumentowany spisaniem protokotu.
6.1.3 Koordynacja robét elektrycznych z innymi robotami

Koordynacja robét budowlano-montazowych poszczegolnych rodzajow powinna by¢ dokonywana we
wszystkich fazach.

Koordynacjg nalezy objg¢ projekt organizacji budowy, szczegétowy harmonogram robét elektrycznych
oraz pomocnicze roboty ogolnobudowlane zwigzane z robotami elektrycznymi.
6.2 Roboty ziemne - wykopy pod fundamenty i kanalizacji kablowa

Przed przystgpieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia zgodnosci
rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkéw gruntowych.

Metoda wykonywania robét ziemnych powinna by¢ dobrana w zaleznosci od gtebokosci wykopu,
uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu. Pod fundamenty prefabrykowane zaleca sie wykonywanie
wykopdw wyskoprzestrzennych recznie. Ich obudowa i zabezpieczenie przed osypaniem powinno
odpowiada¢ wymaganiom PN-B-10736:1999 [16].

Wykopy pod maszty nalezy wykonywac recznie, bez zabezpieczenia scian bocznych, z zastosowaniem
bezpiecznego nachylenia skarp.

Wykopy pod fundamenty prefabrykowane lub maszty powinny by¢ wykonane bez naruszenia naturalnej
struktury dna wykopu, zgodnie z PN-B-06050:1999 [2],
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Wykop rowu dla kanalizacji powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowy. Wydobyty grunt powinien
by¢ sktadowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowka powinny by¢é wykonane w sposéb zapewniajgcy ich
statecznosc.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem wody z opadéw atmosferycznych, nalezy powierzchnie
terenu wyprofilowac ze spadkiem umozliwiajgcym tatwy odptyw wody poza teren przylegajgcy do wykopu.

Zasypanie fundamentu lub kabla nalezy wykona¢ zgodnie z normy PN-S-02205:19998[9] z wymiang
gruntu na zwir lub pospétke, zageszcza¢ warstwami o grubosci odpowiedniej dla zastosowanego sprzetu
zageszczajgcego, aby uzyskaé¢ wspotczynnik zageszczenia réwny 1,0 potwierdzony przez laboratorium
drogowe. Zageszczenie nalezy wykonywac¢ w taki sposéb, aby nie spowodowa¢ uszkodzenh fundamentu lub

kanalizacji.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajgcy po zasypaniu fundamentu lub kanalizacji nalezy wywiez¢.

6.3 6.3 Ukladanie kabli

Kable nalezy uktada¢ w nowej kanalizacji kablowej. Ukladanie kabli powinno by¢ zgodne z norm N SEP-E-
004 [23] i BN-89/8984-17/03 [19]. Temperatura otoczenia przy ukladaniu kabli nie powinna by¢ mniejsza niz
0°C. Kable powinny by¢ uktadane w sposéb wykluczajgcy ich uszkodzenie przez zginanie, skrecanie,
rozcigganie itp. Kabel mozna zginac¢ jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym promien giecia powinien
by¢ mozliwie duzy, jednak nie mniejszy niz 10-krotna zewnetrzna jego srednica. Kabel powinien posiadac
oznaczniki identyfikacyjne.

Zaleca sie przy masztach, szafie zasilajgco-pomiarowej i sterowniku; pozostawienie zapasow

eksploatacyjnych kabla dtugosci 0,5m na kazdym podejsciu.

Po utozeniu nalezy zmierzy¢ ciggtosC¢ zyt i rezystancje izolacji poszczegdlinych odcinkow kabli
energetycznych induktorem o napieciu nie mniejszym niz 2,5 kV, przy czym rezystancja nie moze by¢
mniejsza niz 20 MQ/m.

6.4 Montaz pojedynczych aparatéw, odbiornikéw, szafek sterowniczych
6.4.1 Mocowanie obudowy

Aparaty, odbiorniki, szafki rozdzielcze i sterownicze nalezy mocowac¢ zgodnie ze wskazaniami podanymi w

instrukcji montazowej wytworcy i uwzgledniajgc nastepujgce warunki:

= jezeli urzagdzenie jest mocowane na konstrukcji, nalezy jg uprzednio umocowac¢ zgodnie z projektem, jezeli
mocowanie tej konstrukcji nie zostato wykonane przy robotach budowlanych.

= konstrukcje pod urzadzenie nalezy mocowaé¢ do podioza w zaleznosci od jej rodzaju za pomocg w
betonowanych kotew, kotkéw rozporowych, spawania, Srub lub wkretéw oraz przewidzianych do tego celu
elementow konstrukcyjnych.

= urzadzenia (aparaty, odbiorniki, tablice) nalezy mocowa¢ Srubami lub wkretami do stalowych konstrukcji
(ewentualnie aparaty w rozdzielnicach przez mocowanie zatrzaskowe na prefabrykowanych listwach
montazowych), natomiast do podtoza (Sciana, strop) na kolkach kotwigcych rozporowych lub w
betonowanych kotwach. Sruby nalezy umieszczaé we wszystkich otworach urzadzenia stuzacych do ich

mocowania.
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6.4.2 Kablei przewody

Przed przystgpieniem do prac elekiromontazowych sprawdzi¢ prawidtowos¢é mocowania i ustawienia

aparatow i odbiornikéw.

Wprowadzenie przewoddéw do urzadzen (aparaty, odbiorniki, tablice) nalezy wykonaé¢ zgodnie ze

wskazdwkami podanymi w instrukcji montazowej wytworcy i uwzgledniajgc nastepujgce warunki:

= w miejscach narazonych na uszkodzenia mechaniczne przewody doprowadzone musza by¢ chronione.

= przewody wychodzgce z rur powinny by¢ zabezpieczone przed mechanicznymi uszkodzeniami izolacji, np.
przez zatozenie tulejek izolacyjnych.

= przewody odbiornikdw i aparatéw nie powinny przenosi¢ naprezen, a przewod ochronny powinien mie¢
wiekszy nadmiar dlugosci niz przewody robocze.

= zewnetrzne warstwy ochronne przytgczonych przewoddéw wolno usuwaé tylko z tych czesci przewodu,
ktére po podtgczeniu beda niedostepne.

= przy pofgczeniu odbiornika lub aparatu z instalacja w rurze stalowej nalezy wykonac potgczenie za
pomocy kro¢ca umozliwiajgcego demontaz aparatu bez demontowania rury.

= w przypadku, gdy instalacja jest wykonana przewodami kabelkowymi lub oponowymi a aparat lub
odbiornik jest zaopatrzony w dtawik, nalezy uszczelni¢ przewdd zgodnie z warunki wykonania instalacji
szczelnych.

= kazdy sygnalizator oraz element detekcji nalezy podigczy¢ osobnym kablem bezposrednio do sterownika
sygnalizacji.

6.4.3 Przytaczenie pod zaciski

Miejsca przytgczen zyt przewoddw z zaciskami odbiornikéw powinny by¢ doktadnie oczyszczone. Samo
potgczenie musi by¢ wykonane w sposéb pewny pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym oraz
zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku i korozja. Ponadto nalezy zachowa¢ nastepujgce wymagania:

= zyla przewodu powinna by¢ pozbawiona izolacji tylko na dtugosci niezbednej dla prawidtowego potgczenia
z zaciskiem

= koniec zyly wielodrutowej nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwoscig oddzielenia sie poszczegolnych drutéw
lub skrytek np. przez koncowke lub zaprasowana tulejke (dopuszcza sie zakonczenia z dobrze
pocynowanym koncem w przypadku przewodéw z zytami Cu).

= dlugos¢ zyt wprowadzonych do odbiornika lub aparatu powinna umozliwiaé¢ przytaczenie ich do dowolnego
zacisku.

= konhce zyt przewodow wprowadzonych do odbiornika, a nie wykorzystanych nalezy izolowac¢ i
unieruchomic.

» nazyly nalezy zatozy¢ oznaczniki (z symbolami zgodnymi ze schematem) z materiatu izolacyjnego.

= zyly przewodéw powinny by¢ oznaczone zgodnie z normy PN-EN 60446:2008[37], PN-HD 308
S2:2007[38].

6.44 Cechowanie urzadzen, odbiornikdw i aparatow

Kazde urzadzenie, aparat i odbiornik nalezy oznakowa¢ symbolem zgodnym ze schematem. Aparaty
przeznaczone do sterowania i sygnalizacji nie zamontowane na sterowanych urzgdzeniach nalezy zaopatrzy¢

w nazwy i opis funkcjonalny.
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6.5 Wykonanie ochrony przeciwporazeniowej przy uszkodzeniu (dodatkowa)

Jako ochrone przeciwporazeniowg przy uszkodzeniu (dodatkowa) zastosowano samoczynne wytgczanie
zasilania zgodnie z normy PN-HD 60364-4-41:2009 [10], W sieci zasilajgcej (do sterownika) przewiduje sie
uktad TN-C, tzn. wspdélny przewdd ochronny i neutralny PEN, natomiast w sieci rozdzielczej (do
sygnalizatoréw) uktad TN-S, tzn. oddzielny przewéd ochronny PE i neutralny N.

Szyny PE sterownika potgczy¢ z uziomem. ZastosowaC uziom pionowy 2z pretéw stalowych
miedziowanych. Rezystancja uziomu nie powinna przekracza¢ 30 Q. Wszystkie elementy podlegajgce
ochronie potgczy¢ przewodem ochronnym PE z szyng PE w sterowniku. W instalacji jako przewdd ochronny
PE wykorzysta¢ wolne zyty kabli sygnalizacyjnych.

6.6 Montaz sygnalizatorow

Sygnalizatory nalezy montowac na uprzednio zamocowane do masztéw konsole w sposob przewidziany
przez wytworcy. Zgodnie z zaleceniami kazdy sygnalizator nalezy potagczy¢ do sterownika sygnalizacii
osobnym kablem.

Przewody powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami izolacji w trakcie ich przeciggania przez rury i
podczas pézniejszej eksploatacji, gdy narazone bedg na tarcie o krawedzie wewnetrzne konstrukciji.
Sygnalizatory dla pojazdéw umieszczone obok jezdni nalezy odchyli¢ o kat od 5° do 10° w strony jezdni,
natomiast sygnalizatory podwieszone nad jezdnig nalezy pochyli¢ w kierunku nadjezdzajgcych pojazdéw o
kat od 5° do 10° w stosunku do ptaszczyzny prostopadtej do osi drogi, jak pokazano na rys. 1.

Nalezy zwréci¢ uwage na takie zamocowanie sygnalizatoréw, aby zachowana byla przepisowa skrajnia.
Wysokos$¢é mocowania sygnalizatora winna wynosic¢ 2,20 m do dolnego wspornika.

Na wysiegnikach (zgodnie z dokumentacjg projektowg) zamontowaé ekrany kontrastowe petne (nie
azurowe) o szerokosci 850 mm.
6.7 Montaz przyciskéw dla pieszych

W zwigzku z budowg sygnalizacji Swietlnej nalezy zamontowa¢ dodatkowe elementy detekcyjne w postaci
przyciskéw jako forme zapotrzebowania na sygnat zielony. Urzgdzenia nalezy zainstalowac na konstrukcjach
zgodnie z zaleceniami producenta oraz zgodnie z projektem elektrycznym.

6.8 Montaz detektoréw indukcyjnych

W zwigzku z budowg sygnalizacji swietlnej nalezy wykona¢ elementy detekcyjne w postaci petli
indukcyjnych zainstalowanych w jezdni na potrzeby wykrywania pojazdéw na kazdym z wlotoéw skrzyzowania
oraz na wysokosci przystankow autobusowych. Detektory nalezy wykona¢ zgodnie z wytycznymi zawartymi w
projekcie elektrycznym.

6.9 Wywoz materiatow

Grunt pochodzacy z prac budowlanych nalezy usungé¢ z miejsca budowy.
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7  KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrole jakosci rob6t nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z normami i przepisami wlasciwymi dla danego

rodzaju rob6t oraz uwagami zawartymi w STWiORB.

7.1  Maszty z sygnalizatorami

Elementy masztéw powinny by¢ zgodne z dokumentacji projektowg i STWIORB. Maszty z sygnalizatorami
po ich montazu, podlegajg sprawdzeniu pod wzglagdem:

= rodzaju sygnalizatoréw,
= prawidtowosci ustawienia sygnalizatoréw,
= jakosci potgczen kabli i przewodow we wnekach kablowych i w komorach sygnalizatoréw,
= jakosci potgczen srubowych masztow, wysiegnikow,
» konsol i sygnalizatoréw,
= stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkich elementow metalowych.
Nalezy sprawdzi¢ poprawnos$¢ ustawienia istniejgcych urzadzen.

7.2 Kanalizacja kablowa
W czasie wykonywania i po zakonczeniu robét nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce pomiary:

»  uszczelnienia przeciwgazowego,

=  droznosci wywietrznikow w pokrywach studni,
=  gtebokosci utozenia rur,

=  grubosci podsypki piaskowej nad i pod rurami,
»  odlegtosci miedzy rurami.

Ponadto nalezy sprawdzi¢ wskaznik zageszczenia gruntu i rozplantowanie nadmiaru ziemi.
7.3 Kable

W czasie wykonywania i po zakonczeniu robot kablowych nalezy przeprowadzi¢ pomiary rezystancji
izolaciji i ciggtosci zyt kabla.
7.4 Instalacja przeciwporazeniowa

Po wykonaniu instalacji przeciwporazeniowej nalezy sprawdzi¢ jakos$¢ potgczen przewoddéw ochronnych,
wykonaé pomiary rezystancji uziomow i sprawdzi¢ dziatanie wytgcznika ré6znicowo- prgdowego.
7.5 Sprawdzenie dziatania sygnalizacji

Przed wtgczeniem sygnalizacji do pracy nalezy dokona¢ sprawdzenia dziatania sygnalizacji przez:

kontrole poprawnosci dziatania nastepujgcych uktadéw nadzorujgcych:
sygnatéw czerwonych, co najmniej w grupach sygnatowych dla pojazdow,
kolizji sygnatéw zielonych w grupach kolizyjnych,

dtugosci cyklu i wtasciwych czasow realizacji programdw sygnalizacyjnych,
napiecia zasilania,

o gk~ w N =

pracy zdalne;j.
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Dziatanie uktadéw nadzorujgcych: kontrola dziatania sygnatow czerwonych, kolizyjnos¢ sygnatéw
zielonych oraz dtugos¢ cyklu, powinno natychmiast wprowadzaé sterownik w tryb pracy awaryjnej w
przypadku zadziatania uktadu wraz z zapamigtaniem rodzaju i miejsca awarii, kasowanym w momencie
usunigcia przyczyny.

Uktad nadzorujgcy napiecie zasilania powinien w przypadku stwierdzenia obnizenia napiecia poza

dopuszczalng granice, automatycznie przetgczyé sterownik na zasilanie rezerwowe lub go wytgczyc.

Uktad nadzorujacy prace zdalny sterownika powinien, w przypadku stwierdzenia przerwy w potgczeniu ze
sterownikiem koordynujgcym prace, spowodowaC przejscie nadzorowanego sterownika na prace z
programem indywidualnym.

7.6 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robo6t

Wszystkie materiaty nie spetniajgce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach STWiIORB zostang
przez inspektora nadzoru inwestorskiego odrzucone.

Wszystkie elementy robot, ktére wykazujg odstepstwa od postanowien STWiIORB zostang rozebrane i
ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.
8 OBMARROBOT

Ogdlne wymagania podano w specyfikacji D.00.00.00 ,Wymagania ogélne" pkt. 7.

Jednostkg obmiarowg jest 1 m, 1 dm3, 1 szt., 1 m, 1 m, 1kg. Do obliczenia naleznosci przyjmuje sie
faktyczny dtugo$¢ linii kablowych i kanalizacji kablowej oraz ilos¢ wykonanych fundamentéw i montowanych
konstrukciji.

Obmiar robét polega na sprawdzeniu wykonania wszystkich elementéw, zgodnie z Przedmiarem robét
stanowigcym element materiatéw przetargowych.
9 ODBIORROBOT

Ogdlne wymagania podano w specyfikacji D.00.00.00 ,Wymagania ogdlne" pkt. 8.

Jednostkg obmiarowg jest 1 m, 1 dm3, 1 szt., 1 m3, 1 m?, 1kg. Do obliczenia naleznosci przyjmuje sie
faktyczny dtugo$c¢ linii kablowych i kanalizacji kablowej oraz ilos¢ wykonanych fundamentéw i montowanych
konstrukgciji.

Obmiar rob6t polega na sprawdzeniu wykonania wszystkich elementéw, zgodnie z Przedmiarem robét
stanowigcym element materiatéw przetargowych.
9.1  Ogodlne zasady odbioru robot

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg i STWIORB, jezeli wszystkie pomiary

i badania daty wyniki pozytywne.
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9.2 Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu

Przed odbiorem ostatecznym duzych oraz skomplikowanych instalacji elektrycznych nalezy przekazaé
Inwestorowi poszczegoblne fragmenty instalacji w drodze odbioréw czesciowych.

9.3  Odbiér ostateczny robo6t

Odbioér ostateczny przeprowadza sie na podstawie technicznych warunkéw odbioru robét przy

przestrzeganiu ogoélnych zasad odbioru obiektéw podanych w przepisach zwigzanych:

Odbiér ostateczny rob6t wykonanych w obiekcie dokonywany przez Inwestora moze by¢ policzony z
odbiorem majacych na celu przekazanie obiektu uzytkownikowi do eksploataciji.
Odbiér ostateczny powinien by¢ poprzedzony odbiorami czesciowymi.
Przed przystgpieniem do odbioru ostatecznego wykonawca robét jest zobowigzany do:
* Przygotowania dokumentéw potrzebnych do nalezytej oceny wykonanych robot bedgcych przedmiotem
odbioru, a w szczegolnosci:
— dokumentacje powykonawczg,
— protokoty pomiaréw kabli,
— protokoty z dokonanych pomiaréw skutecznosci zastosowanej ochrony przeciwporazeniowe;j,
— metryke sygnalizacji, zawierajg podstawowe informacje o wykonanej sygnalizacji.
= Umozliwienia komisji odbioru zapoznania sie z wyzej wymienionymi dokumentami i przedmiotem
odbioru.
4. Przy dokonywaniu odbioru ostatecznego nalezy:
= sprawdzi¢ zgodno$¢ wykonywanych robét z kontraktem, dokumentacja projektowo - kosztorysowa,
warunkami technicznymi wykonania, normami i przepisami,
= sprawdzi¢ udokumentowanie jakosci materiatow i urzgdzen,
= sprawdzi¢ udokumentowanie jakosci wykonanych robé6t odpowiednimi protokotami préb montazowych,
sprawdzajgc przy tym réwniez wykonanie zalecen i ustalen zawartych w protokotach préb i odbiorow.
= w przypadku odbioru catosci obiektu, sprawdzi¢ czy odbierany obiekt spetnia warunki zasad prawidtowe;j
eksploatacji i moze by¢ uzytkowany lub stwierdzi¢ istniejgce wady i usterki,
5. Z odbioru ostatecznego powinien by¢ spisany protokét podpisany przez upowaznionych przedstawicieli
Inwestora, oddajgcego wykonany obiekt (lub roboty) i przez osoby biorgce udziat w czynnosciach
odbioru. Protokét powinien zawiera¢ ustalenia poczynione w toku odbioru, stwierdzone ewentualne wady

i usterki oraz uzgodnione terminy ich usuniecia.
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10 CENA JEDNOSTKI OBMIAROWEJ

11

Cena Jednostki obmiarowej dla danego rodzaju robét ujete sg w odpowiadajgcym im STWiIORB.

Dla robét objetych STWiORB do obliczenia naleznosci przyjmuje sie faktyczni ilo§¢ wykonanych robot:

1 m utozenia i demontazu kabla,
1 szt. montazu i demontazu aparatéw lub szafek sterowniczych.

Inne jednostki obmiaru wystepujgce w przedmiarze robot

PODSTAWA PLATNOSCI

Jednostki obmiarowe bedace podstawi ptatnosci dla danego rodzaju robét ujete sg w odpowiadajgcym im

STWIORB.

Dla robét objetych STWIORB podstawe pfatnosci stanowi cena jednostkowa za ilos¢ robét wg jednostek

podanych zgodnie z zakresem rob6t opisanym w STWiORB. Cena obejmuje: wykonanie robo6t ziemnych oraz

montazowych dla aparatéw i szafek sterowniczych, a takze inne czynnosci zwigzane z doprowadzeniem

terenu do stanu sprzed wykonania robét.

N o o ko bd =

121

o M w N =

Dla robét objetych STWiORB do obliczenia naleznosci przyjmuje sie faktyczni ilo§¢ wykonanych robot:

1 szt. montazu konstrukcji wsporczej,

1 szt. demontazu konstrukcji wsporczej,

1 m utozenia linii kablowej w kanalizacji,

1 m demontazu linii kablowej w kanalizacji,
1 szt. préby i pomiary kabli,

1 szt. montowania urzadzenia.

1 szt. demontowania urzgdzenia.

PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

PN-B-03322:1980 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Fundamenty konstrukcji wsporczych.

PN-B-06050:1999  Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

PN-EN 206-1:2003 Beton - cze$¢ 1: wymagania, wiasciwosci, produkcja i zgodnosc¢.

PN-E 12620+A 1:2008 Kruszywa do betonu.

PN-EN 934-2:2009 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu - czes¢ 2: Domieszki do betonu -
Definicje, wymagania, zgodnos¢, oznakowanie i etykietowanie.

PN-EN 197-1:2002 Cement - cze$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodno$ci dotyczgce cementow
powszechnego uzytku

PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu - Specyfikacja pobierania prébek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z procesow
produkcji betonu.

PN-EN 61386-24:2010 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow - czes¢ 24: Wymagania

szczegotowe - systemy rur instalacyjnych uktadanych w ziemi.

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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11.
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13.

14.

15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.

26.
27.
28.
29.

30.
31.

PN-HD60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia

bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

PN-IEC 60439-1:2003 Rozdzielnice i sterownice niskonapieciowe - Czes¢ 1. Zestawy badane w
petnym i niepetnym zakresie badan typu.

PN-T-90335:1992 Telekomunikacyjne kable miejscowe z wigzkami czwdrkowymi, peczkowe, o
izolacji polietylenowej, o powtoce polietylenowej z zaporg przeciwwilgociowq,
wypetnione. Ogdlne wymagania i badania.

PN-T 90335:1992/Az1:1998 Telekomunikacyjne kable miejscowe z wigzkami czworkowymi,
peczkowe, o izolacji polietylenowej, o powtoce polietylenowej z zaporg
przeciwwilgociowa, wypetnione. Ogélne wymagania i badania.

PN-EN 24180-1:2002 Opakowania transportowe 2z zawartoscia. Postanowienia ogdlne
dotyczgce opracowania programéw badan wiasciwosci uzytkowych - czes$c¢ 1:
Ogolne zasady.

PN-EN 197-1:2002/A3:2007 Cement - cze$¢ 1. Skiad, wymagania i kryteria zgodnosci
dotyczace cementow powszechnego uzytku.

PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen stosowanych

na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu.

PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodociggowych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania.

PN-B-04481:1988  Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

BN-89/8984-17/03 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe. Ogdlne wymagania i
badania.

PN-EN 61140:2003(U) Ochrona przed porazeniem pragdem elektrycznym.  Wspdlne aspekty
instalacji i urzagdzen.

PN-HD 627S1:2002(U) Kable energetyczne - Kable wielozytowe i wieloparowe przeznaczone do
uktadania w ziemi i na powietrzu

PN-HD 626 S1:2002(U)  Energetyczna kable napowietrzne na napiecie Znamionowe
Uo/U(Um):0,6/1,0(1,2)kV

PN-HD 603 S1:2006 Kable elektroenergetyczne na napiecie znamionowe 0,6/1 kV

ZN-96/TPSA-004  Zblizenia i skrzyzowania z innymi urzgdzeniami uzbrojenia terenowego.
Ogolne wymagania techniczne.

ZN-96/TPSA-006  Linie optotelekomunikacyjne. Zigcza spajane s$wiattowoddéw jednodomowych.
Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-012  Kanalizacja kablowa pierwotna. Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-023  Studnie kablowe. Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-024  Zasobnik ztgczowy. Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-017  Rury kanalizacji wtornej i rurociggu kablowego (RHDPE). Wymagania i
badania.

ZN-96/TPSA-018  Rury polietylenowe (RHDPEp) przepustowe. Wymagania i badania.

ZN-96/TPSA-015  Rury polipropylenowe RPP i polietylenowe RPE kanalizacji pierwotne;.
Wymagania i badania.
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32. ZN-96/TPSA-002  Linie optotelekomunikacyjne. Ogélne wymagania techniczne

33. PN-B-03200:1990 Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i projektowanie.

34. PN-B-02003:1982  Obcigzenia budowli. Obcigzenia zmienne technologiczne. Podstawowe
obcigzenia technologiczne i montazowe

35. PN-B-02011:1977 PN-B-02011:1977/ AzI:2009 Obcigzenia w  obliczeniach statycznych -
Obcigzenia wiatrem

36. PN-B-02013:1987 Obcigzenia budowli. Obcigzenia zmienne sSrodowiskowe. Obcigzenia oblodzeniem.

37. PN-EN 60446:2008 Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspotdziataniu cziowieka z
maszyny, oznaczenie i identyfikacja - Oznaczenie identyfikacyjne przewodow
barwami albo cyframi.

38. PN-HD 308 S2:2007 ldentyfikacja zyt w kablach i przewodach oraz w przewodach sznurowych

12.2 Inne dokumenty

[1a] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegoétowych warunkow
technicznych dla znakow i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. nr 220 z 23.12.2003 r.)

[2a] Przepisy Budowy Urzgdzen Elektroenergetycznych. Instytut Energetyki, W-wa 1997 r.

[3a] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania
robot budowlanych. 06.02.2003 Dz.U. Nr 47 poz.401

[4a] Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlano-Montazowych - Cze$¢ V. Instalacje
elektryczne, 2001 r.

[5a] Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dn. 10.05.2003 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiadaé¢ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony przeciwporazeniowej. Dz.U.
Nr 80 poz. 718

[6a] Zgodnie z ustawy z dn.16 kwietnia 2004 o wyrobach budowlanych Dziennik Ustaw 30 kwietnia 2004
wszystkie materiaty uzyte do budowy sygnalizacji muszy by¢ oznaczone znakiem ,B" i posiadac
Krajowy Deklaracji Zgodnosci na podstawie rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004 w
sprawie Deklaracji Zgodnosci Wyrobow Budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem
budowlanym Dziennik Ustaw 198/2004.

[7a] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 7 kwietnia 2004 r. zmieniajgce rozporzgdzenie w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie Dz.U. z dnia 12 maja
2004r
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